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MGS Drehstromgetriebemotoren
C.FEK, S

Motorleistung (50 Hz): 0,75 - 45 kW
Abtriebsdrehzahl (50 Hz): 3,8 - 1457 min”’
Nenndrehmoment M2 = 26 - 12000 Nm
Ubersetzung i = 2 - 381

Drehspiel Ap < 1.5 - 20 arcmin

MGS C, E K, SAC Geared Motors
Motor performance (50 Hz): 0.75 - 45 kW
Output speed (50 Hz): 3.8 - 1457 rom
Nominal torque M2 = 26 - 172000 Nm
Ratio i =2-381

Backlash Ap < 1.5 - 20 arcmin

MGS Drehstromgetriebemotoren

CC, KC fiir niedere Drehzahlen
Motorleistung (50 Hz): 0,75 - 5,5 kW
Abtriebsdrehzahl (50 Hz): 1 - 8,3 min”
Nenndrehmoment M2 = 900 - 12000 Nm
Ubersetzung i = 175 - 1391

Drehspiel Ap <2 - 12 arcmin

MGS CC, KC AC Geared Motors
to provide low-level speeds
Motor performance (50 Hz): 0.75 - 5.5 kW
Output speed (50 Hz): 1-8.3 rom
Nominal torque M2 = 900 - 12000 Nm
Ratioi=175-1391

Backlash Ap < 2 - 12 arcmin

|
5

Motoréducteurs triphasés
MGSC,FK,S

Puissance de moteur (50 Hz): 0,75 - 45 kW
Vitesse de sortie (50 Hz): 3,8 - 1457 min"
Couple nominal M2 = 26 - 12000 Nm
Rapport i = 2 - 381

Jeu Ap = 1.5-20 arcmin

e

s il

Motoréducteurs triphasés MIGS CC, KC

pour faible vitesses

Puissance de moteur (50 Hz): 0,75 - 5,5 kW
Vitesse de sortie (50 Hz): 1 - 8,3 min”
Couple nominal M2 = 900 - 12000 Nm
Rapport i = 175 - 1391

Jeu Ap <2-12 arcmin
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Drehstrommotoren IE2D Moteurs triphasés IE2D
Nennleistung PN = 0,75 - 45 kW Puissance nominal PN = 0,75 - 45 kW
AC Motors IE2D

Rated power PN = 0.75 - 45 kW

POSIDRIVE® FDS 5000 POSIDRIVE® FDS 5000
POSIDRIVE® MDS 5000 POSIDRIVE® MDS 5000
Frequenzumrichter Convertisseurs de fréquence
Nennstrom IN=1,3A ... 85 A Courant nominale IN=1,3A ... 85A
Maximalstrom Imax = 2,3 A ... 150 A Courant maximal Imax = 2,3 A ... 150 A

POSIDRIVE® FDS 5000
POSIDRIVE® MDS 5000

Frequency Inverters
Rated current IN= 1.3 A ... 85 A
Maximum current Imax = 2.3 A ... 160 A

ID 442356.00 - 05.11 www.stober.com
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Das modulare
Getriebemotorensystem

Alle Getriebe des MGS Getriebemotorensys-
tems sind durchgéangig modular, in verdreh-
steifer und leckagesicherer Blockbauweise
konstruiert. Getriebe und Systemmotor sind
direkt verflanscht, das Ritzel sitzt auf der
Motorwelle. Diese integrierte Kompakt-
bauweise ist ein wesentlicher Faktor fir die
hohe Genauigkeit und die auftergewohnliche
Steifheit der MGS Drehstromgetriebe-
motoren.

Der MGS Flachgetriebemotor F bietet durch
seine Flachbauweise und der groRen Achsdis-
tanz Vorteile bei engen Baurdumen. Verschie-
dene Ausflihrungen von Befestigung und
Welle ermdglichen individuelle Losungen.

Der MGS Stirnradgetriebemotor C bietet die
Grundlage fir kostenoptimierte Antriebs-
|6sungen. Mit 10 GetriebegrofRen in verschie-
denen Gehéuse- und Wellenausfihrungen
werden vielfaltigste Ansprlche erfllt.

Der MGS Schneckengetriebemotor S ist ein
besonders kompakt bauender Winkel-
getriebemotor, der als glinstige Alternative
fir Standardaufgaben eines Winkelantriebes
genutzt werden kann.

Der MGS Kegelradgetriebemotor K steht in
10 GetriebegroRen zur Verfligung.

In spielarmer Ausfliihrung bietet dieser hoch-
steife Winkelgetriebemotor beste Eigen-
schaften flr hochste Anforderungen.

Beste Lauf-
prazision
best running
precision

haute précision
de roulemen

A2

The modular geared motor
system

All drives in the MGS geared motor system
have a common modular, torsionally stiff,
leak-proof design. Gear units and system
motors are directly flange mounted, the pini-
on is on the motor shaft. This integrated
compact design is an essential factor for the
high accuracy and the extraordinary stiffness
of MGS AC Geared Motors.

The MGS F shaft-mounted helical geared
motor has advantages in tight spaces due to
its flat design and the large shaft-center
distance. Various fastening and shaft versi-
ons make possible specific solutions.

The MGS C helical geared motor provides
the basis for cost-optimized drive solutions.
With 10 gear unit sizes in various housing
and shaft versions, a very wide range of
requirements is met.

The MGS S helical worm geared motor is a
right-angle geared motor of particularly com-
pact design that can be used as a low-cost
alternative for standard tasks for a right-angle
drive.

The MGS K helical bevel geared motor is
available in 10 gear unit sizes. In the low
backlash version this highly stiff right-angle
geared motor provides the best characteri-
stics for the highest requirements.

Motor in
IE2-Ausfiihrung

motor in
IE2 design

moteur en
exécution IE2

www.stober.com

Auch in spielarm

Systéme de réducteurs
modulaires

La conception modulaire, monobloc (carter
sans couvercle) des réducteurs MGS garantit
une grande rigidité a la torsion, ainsi qu'une
parfaite protection contre les fuites. Les
réducteur et moteur sont fixés directement
par bride, le pignon est placé sur I'arbre du
moteur. Cette conception monobloc contri-
bue essentiellement a la haute précision et a
la rigidité exceptionnelle des motoréducteurs
triphasés MGS.

Le carter extrémement plat du réducteur a
arbre parallele MGS F et son grand entraxe
procurent des avantages en milieux
restreints. Plusieurs modeles d'arbre et de
fixation permettent d'obtenir de trés nom-
breuses solutions personnalisées.

Le réducteur coaxial MGS C offre, quant a
lui, des solutions avantageuses en matiere
d'entrainement. Se déclinant en 10 tailles,
avec de nombreux arbres et carters, il satis-
fait de nombreuses exigences.

Le réducteur a roue et vis sans fin MGS S, un
reducteur a angle droit de conception mono-
bloc, constitue une variante bon marché pour
les taches standard d'un entrainement a cou-
ple conique.

Le réducteur a couple conique MGS K est
disponible en 10 tailles. La version sans jeu
de ce réducteur, a grande rigidité, offre les
meilleures propriétés pour répondre aux exi-
gences les plus séveres.

Hochsteifer
Kompaktantrieb
highly rigid
compact drive

Entrainement com-

pact résistant a la
~ torsion

Ausfiihrung
also in low

backlash design
aussi en exécution

a jeu réduit
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Das universelle System mit
Axial- und Winkelgetrieben

Das System der MGS Drehstromgetriebe-
motoren basiert auf den Winkelgetrieben der
Baureihen K und S und auf den Axial-
getrieben der Baureihen C und F

Die unterschiedlichen Bauformen und
Optionen (Wellen und Flansche) ermoglichen
die optimale Auswahl entsprechend der
erforderlichen Einbau- und Anwendungs-
verhaltnisse.

MGS Systemmotor mit modularer B-Seite.
Im Bild: Ausstattung mit Bremse

MGS system motor with modular B side.
Picture: Design with brake

Moteur systeme MGS avec coté B modulaire.
Image: Equipement avec frein

ID 442356.00 - 05.11
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The universal system with
axial and right-angle gear
units

The system of MGS AC Geared Motors is
based on the right-angle gear units in the
series K and S and on the axial gear units in
the series C and F.

The different designs and options (shafts and
flanges) make possible optimal selection to
suit the necessary installation and applicati-
on condlitions.

Motorausstattung ~ mit  inkrementalem
Drehgeber

Motor design with incremental encoder
Equipement moteurs avec encoder incré-

mentiel.

www.stober.com

Le systéeme universel avec
les réducteurs axiaux et a
angle droit

Les motoréducteurs triphasés MGS se
basent sur les réducteurs a angle droit des
gammes K et S et sur les réducteurs axiaux
des gammes C et F

Les formes et options (arbres et brides)
variées permettent de sélectionner le réduc-
teur en fonction du montage et de I'applicati-
on requis.

MDS 5000
FDS 5000

MGS IE2D Systemmotor
MGS IE2D System Motor

Moteur asynchrone
systeme MGS IE2D

fer

|/Asynchronmotor*

Asynchronous motor*

Moteur asynchrone*
MR

* |[EC Normmotor
IEC standard motor
Moteur standard IEC

MR - Motoradapter zum Anschluss von
Normmotoren nach IEC und NEMA-C

Motor adapter for attachment of standard
motors acc. to IEC and NEMA-C

Lanterne pour moteur pour le raccordement
de moteurs standard selon IEC et NEMA-C

A3
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Schmierstoffe und Wartung

Die Getriebe werden betriebsfertig mit hoch-
wertigem Schmierstoff ausgeliefert. Unter nor-
malen Betriebsbedingungen ist dadurch bei den
Getrieben CO - C5, F1 - F6 und K1 - K4 kein OI-
wechsel erforderlich. Bei den Getrieben C6 bis
C9 und K5 bis K10 sollte ein Olwechsel nach
10000 Betriebsstunden (bei Nassbetrieb nach
5000 Betriebsstunden) erfolgen. SO bis S4 ge-
nerell nach 5000 Betriebsstunden. Die
einbauabhéangige Fullmenge ist auf dem Typen-
schild angegeben.

Weitere Informationen zu Schmierstoffsorten
und -mengen konnen Sie dem Internet entneh-
men (ID 441871).

Ausflhrliche Betriebs- und Wartungsanweisun-
gen konnen Sie den entsprechenden Betriebs-
anleitungen im Internet entnehmen.
www.stober.com

Oldichtigkeit

STOBER-Getriebe sind mit hochwertigen Qua-
litdts-Radialwellendichtringen ausgestattet und
werksseitig auf Oldichtigkeit geprift. Radial-
wellendichtringe sind Verschleifsteile, deshalb
kann eine Leckage Uber die Gebrauchsdauer
des Getriebes nicht vollig ausgeschlossen wer-
den. Bei Einsatz der Getriebe im Zusammen-
hang mit olunvertrdglichen Gutern sollten ggf.
maschinenseitig MaRnahmen ergriffen werden,
die einen direkten Kontakt mit dem Getriebedl
im Falle einer Leckage verhindern.

Lackierung
Auswahl aus verschiedenen RAL-Farben

Schutzart
P54

A4
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Lubricants and Maintenance

The gear units come filled with high-grade
lubricant, ready for use. Under normal
operating conditions no oil change will be re-
quired for gear unit types CO - C5, F1 - F6 and
K1 to K4.

For gear unit types C6 to C9 and K5 to K10 an
oil change is recommended after 10000 hours
of operation (and after 5000 hours if operated
under wet conditions). SO to S4 always need an
oil change after 5000 hours.

The filling quantity is dependent on the
mounting and is given on the rating plate.
Please visit our web site for more detailed in-
formation about oil grades and quantities (ID
441871).

For detailed operating and maintenance in-
structions see the respective Operating In-
structions on our website.

www.stober.com

Oil-tightness

STOBER gear units come with top quality radi-
al oil seals and are tested for their oil-tightness
by the manufacturer.

Since radial shaft sealing rings are parts which
are subject to wear, leakage cannot be totally
excluded over the life of the gearbox.
Therefore, for operation with oil-incompatible
goods, measures on the machine side should
be taken to avoid direct contact with the gear oil
in case of leakage.

Paint finish
selection from several RAL colors

Enclosure type
P54

www.stober.com

Lubrifiants et entretien

A leur livraison, les réducteurs sont dotés d'un
lubrifiant de haute qualité et sont préts a fonc-
tionner. Ainsi, dans des conditions normales, il
n'est pas nécessaire d'effectuer de vidange des
réducteurs C0aCh, F1 aF6etK1aK4. Il estre-
commandé de vidanger les réducteurs C6 a C9
et Kb a K10 au bout de 10000 heures de servi-
ce (en cas de fonctionnement a voie humide, au
bout de 5000 heures de service). SO a S4 en
général au bout de 5000 heures. La quantité a
remplir est mentionnée sur la plague caracté-
ristique.

Vous trouverez également de plus amples in-
formations sur les sortes et quantités de lubri-
fiant en consultant notre site Internet (ID
441871).

Pour obtenir des instructions de service etd'en-
tretien détaillées, consulter les Instructions de
service respectifs dans notre site Internet.
www.stober.com

Etanchéité a I'huile

Les réducteurs STOBER sont équipés de
bagues a levres radiales de haute qualité dont |’
étanchéité a I'huile est contrélée par I’'entrepri-
se. Les joints tournants sont des piéces d'usu-
re. Par conséquent, une fuite pendant la durée
d'utilisation du réducteur ne peut pas étre en-
tierement exclue. En cas de fuite, des mesures
cOté machine seront a prendre afin d’éviter un
contact direct avec I'huile d’engrenage siles ré-
ducteurs sont utilisés en relation avec des mar-
chandises incompatible a I'huile.

Peinture
selection de différentes couleurs RAL

Protection
P54
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Zulassige Wellen-

belastung
Abtriebswelle

Permissible shaft loads
Output shaft

Effort admissible sur

I"arbre
Arbre de sortie

Die zulassigen Wellenbelastungen (F2a, F2R,
M2K) gelten fur Wellenabmessungen nach Ka-
talog und Abtriebsdrehzahlen von

C,FK,S: n2x < 20 min™

Fir héhere Drehzahlen gelten die untenstehen-
den Formeln.

Faln, <n,)
FZA: 2AV 2 2X

, n,(min™)

nZX
Die angegebenen Werte fir F2R beziehen sich
bei Vollwellen (G, B V) auf die Mitte der Ab-
triebswelle:
C,FK,S: x2=I/2
Bei auRermittigem Kraftangriff sowie generell
bei Hohlwellen (A, F S), lassen sich die zulassi-
gen Querkréfte aus dem zuldssigen Kippmo-
ment M2k und M2kB geméf3 der Formeln be-
stimmen, diese dlrfen jedoch die ausgewiese-
nen zul. Querkrafte nicht Ubersteigen. Die aus-
gewiesenen Querkréfte beziehen sich auf das
Ende der Hohlwelle (x2=0). Bei schréagverzahn-
tem Ritzel sind Axial- und Radialkréfte geome-
trisch zu addieren.
Bei NOT-AUS-Betrieb (max. 1000 Lastwechsel)
sind die zul. Tabellenwerte fur F2A, F2R und M2k
mit Faktor 2 multiplizierbar.

Formelzeichen:

F2a Axialkraft

F2r Nennradialkraft
M2k Nennkippmoment
22 Abstandsfaktor

Wellenausfiihrung:

A =Hohlwelle

F = Flanschhohlwelle

G = glatte Welle

P = Welle mit Passfeder

S = Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

V = \Vollwelle

(Werte gelten flr einseitige Ausflihrung, bei
beidseitiger Ausfiihrung F2r - 0,7 / M2K - 0,7)

Indizes:

GrofRbuchstaben sind zulassige Werte, Klein-
buchstaben sind vorhandene Werte.

ID 442356.00 - 05.11
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The permissible shaft loads (F2A, F2R, M2K) are
valid for shaft dimensions given in the catalogue
and output speed

C EKS: nzx <20 rom

The formulas below are valid for higher speeds.

_Faln, <nyy)

F ‘
- 3‘g‘nz(min’w)

\“ n2><

For solid shafts (G, R V) the quoted values for
F2r apply to the middle of the output shaft:
C.EK,S: x2=l/2

If the load incidence is excentric and generally
on hollow shafts (A, F; S) the permissible shear-
ing forces can be determined from the permis-
sible tilting torque M2k and M2KB acc. to the for-
mulas. However, these are not allowed to ex-
ceed the stated perm. shearing forces. The
shearing forces stated refer to the end of the
hollow shaft (x2=0).

For helical toothed pinions, axial and radial
forces are added geometrically.

During EMERGENCY OFF operation (max.
1000 load change), the permissible values in the
table for F2A, F2Rr and M2k, can be multiplied by
a factor of 2.

Formulas:

F2A Axial load

F2r rated radial load
M2k rated tilting torque
z2 distance factor
Shaft design:

A = hollow shaft

F = flange hollow shaft

G = plain shaft

P = shaft with key

S = hollow shaft with shrink disk

V = solid shaft

(figures are valid for one sided design, for dou-
ble sided design F2r - 0.7 / MK - 0.7)

Index:

Big letters are permissible figures, small letters
are existing figures.

www.stober.com

Les forces admissibles (F2A, F2R, M2K) sont va-
lables pour les dimensions darbres du cata-
logue et vitesses de sortie

C,FK,S: n2x <20 min™

Pour des vitesses supérieures, les formules sui-
vantes sont valables.

M (N, <n.)
M, = 2k \T1 2x

\“ nZX

Les valeurs indiguées pour F2R se rapportent au
centre de l'arbre de sortie pour la version
d'arbre plein (G, B V):

C,FK,S: x2=1/2

Pour I'application d'une force excentrée et pour
arbres creux (A, F, S) en général, les forces
transversales admissibles sont obtenues a par-
tir du couple de renversement admissible M2k
et M2kB suivant la formule, ces forces ne de-
vant toutefois pas étre supérieures aux forces
transversales admissibles indiquées. Les forces
transversales indiquées concernent |'extrémité
de l'arbre creux (x2=0).

Dans le cas de pignons obliques, les forces
axiales et radiales doivent étre ajoutées géomé-
triguement.

Les valeurs tabulaires adm. pour F2A, F2R et
M2k sont multipliables par le facteur 2 en mo-
de ARRET D'URGENCE (variation de charge
max. 1000).

Formules:
Fa2a force axiale
F2R force radiale nominal

M2k couple de renversement nominal
z2 facteur de distance

Exécution d arbre:

A = arbre creux

F = bride arbre creux

G = arbre lisse

P = arbre avec clavette

S = arbre creux par frette de serrage

V =arbre plein (les valeurs sont valables pour
exécution unilatéral, en cas d’exécution bilaté-
ral F2R- 0,7 /M2K - 0,7)

Indices: Les lettres majuscules sont de valeurs

admissibles, les lettres miniscules sont des va-
leurs existantes.

Ab
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C Vollwelle - solid shaft - arbre plein F Voliwelle - solid shaft - arbre plein F Hohlwelle - hollow shaft - arbre creux
-Foa_ +F2a -Foa_ +F2a Fee +F2a‘
ﬁi
S +For . N
74515:? _ +F 2
- & P |®
-F or = ‘::,;‘11 j*zé’
| b
‘ -F 2r
X2
x2 z2
22| 22
2-F,-y,+F, (X, +z 2-F,-y,+F, (X, +z 2-F,-y,+F, (X, +z
Mzk - 2a y210026 ( 2 2) < MQK Mgk = 2a y210(§b ( 2 2) S MQK MZK = 2a y2105r0 ( 2 2)
KL/K/S voliwelle - solid shaft - arbre plein KL/K/S Hohiwelle - hollow shaft - arbre creux
-F2a +F2a -F2a +F2a
| |
N | i N ——]
A +For 7; ! ; > +For ; ‘ ;
=L L ] i e A
= [ Y Y
e = ]
f [
x2 X2
z2 z2
2-F, -y,+F, - (x,+z 2-F,-y,+F, - (x,+z
M,, = 22 Yz10(;b( 2 Z)SMZK M,, = 2a y210(§b( 2 Z)SMZK
A Hohlwelle S Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
hollow shaft hollow shaft with shrink disk
arbre creux arbre creux par frette de serrage
Typ 22 Fa2A F2r M2k Typ 22 Fa2A F2r M2k
[mm] [N] [N] [Nm] [mm] [N] [N] [Nm]
F1 30,0 900 4200 175 F1 30,0 900 4200 175
F2 33,0 1200 5400 250 F2 33,0 1200 5400 250
F3 33,0 1350 7500 375 F3 33,0 1350 7500 375
F4 39,0 1900 9250 550 F4 39,0 1900 9250 550
F6 45,0 2200 12500 800 F6 45,0 2200 12500 800
K1 40,0 1900 5000 240 K1 40,0 1900 5000 240
K2 42,0 2100 6000 310 K2 42,0 2100 6000 310
K3 45,0 2400 7000 380 K3 45,0 2400 7000 380
K4 52,0 3500 11200 740 K4 52,0 3500 11200 740
K5 39,0 2500 13450 1000 K5 39,0 2500 13450 1000
K6 42,0 3000 16000 1300 Ké 42,0 3000 16000 1300
K7 45,0 4100 22000 2100 K7 45,0 4100 22000 2100
K8 50,0 5300 29000 2600 K8 50,0 5300 29000 2600
K9 56,0 7000 65000 3600 K9 56,0 7000 65000 3600
K10 56,0 9000 80000 5000 K10 56,0 9000 80000 5000
So 25,0 1050 3500 150 SO 25,0 1050 3500 150
S1 32,0 1650 5000 200 S1 32,0 1650 5000 200
S2 35,0 1700 7000 350 S2 35,0 1700 7000 350
S3 39,0 2100 10000 600 S3 39,0 2100 10000 600
S4 40,0 2800 13000 800 S4 40,0 2800 13000 800
A6 www.stober.com ID 442356.00 - 05.11




Zulassige Wellen-

Permissible shaft

Effort admissible sur

I
belastung loads I'arbre
Abtriebswelle Output shaft Arbre de sortie
£ STOBER
V_ Vollwelle VNF Vollwelle + FuB + Flansch
solid shaft solid shaft + foot + flange
arbre plein arbre plein + pattes + bride

Typ 22 Fa2a F2r M2k Typ 22 F2a F2r M2k

[mm] [N] [N] [Nm] [mm] [N] [N] [Nm]
co 20,0 500 1900 80 K10 132,0 25000 64000 15200
C1 30,0 850 3400 190 S0 46,0 1050 2700 180
c2 30,0 1050 4200 260
C3 30,0 1400 5650 350
c4 35,0 2400 9700 750
C5 42,0 3000 11000 900
Cé6 40,0 4000 16000 1500
C7 45,0 5500 22000 2400
c8 50,0 7500 30000 3700
C9 55,0 9500 37000 5200
F1 35,0 1100 4200 260
F2 41,0 1400 5400 400
F3 43,0 1900 7500 600
F4 44,0 2350 9250 800
F6 44,0 3100 12500 1200
K1 40,0 1900 5000 360
K2 42,0 2100 6000 430
K3 45,0 2400 7000 525
K4 52,0 3500 11200 1050
K5 72,0 3500 13450 1580
K6 72,0 4000 16000 1960
K7 85,0 5500 22000 3200
K8 60,0 7250 29000 3800
K9 870 16500 65000 11200
K10 84,0 25000 80000 15200
S0 31,0 1050 3500 180
S1 370 1650 5000 350
S2 38,0 2400 7000 550
S3 46,0 3000 10000 900
S4 470 3900 13000 1200
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projektierung

Formeln zur Antriebs-

P, = F-ron
9550
P, = m-g-v
1000-m
P2 _ m-g-p-v
10001
P = m-g-w-v
1000
ZJred'nwz
P, = 5
18-10° -1,
P m-g-v sino+p-cosa
27 71000 n
9550-P,
MZerf = ——2
n,
ered'nW
th = ————
955-(M, —M,)
tamin = l
azu\
A = Mo 9
M, = 2. 9550°P,
Ny
M, = 9550‘}:)1.|\/|Zerf
N M,

_ Z‘Jred N

t, =
® 955 (My+M,)

360°n, -1,
60-2

da [m]

di [m]

F NI

g [m/s?]
Jred [kgm?]
% Jred [kgm?]
I'[m]

m [kgl

M2 [Nm]
Mg [Nm]
n [min”]

n1 [min']
n2 [min’]
nx [min”]
P1 [kW]
P2 [kW]
r[m]

v [m/s]
w -]

a ]

n [

nll
po -

p [kg/dm?]
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Erforderliche Abtriebsleistung P2
in kW

Bei gegebener Ketten-, Band- oder
Riemenzugkraft

Bei Hubbewegung

Bei waagrechter Bewegung

Fahrleistung  bei  Fahrwerks-

antrieben

Erforderliche Nennleistung zum
Anfahren eines Fahrwerks

Bei Schragforderer

Erforderliches Getriebe-Ab-
triebsdrehmoment Mz in Nm
Anlauf und Bremsung

Anlaufzeit in s (max. 0,5 s)

Mindestanlaufzeit bei  Durch-

rutschgefahr

Zul. Beschleunigung [m/s?]
(bei Fahrwerken und Antrieb aller
Rader: 1,6 m/s?

Anfahrmoment des Motors
(in Nm)

Lastmoment des Motors [Nm] (po-
sitiv, wenn bremsend)

Bremszeit in s

Nachlaufwinkel in Grad an der Ge-
triebe-Abtriebswelle

Bezeichnungen:

AulRendurchmesser
Innendurchmesser
Band-, Kettenzugkraft
Fallbeschleunigung
Massentragheitsmoment
Summe aller Jred-Werte
Lange

Masse
Abtriebs-Drehmoment
Bremsmoment
Kettenrad-, Rollendrehzahl

Motordrehzahl (4-p. = 1450)
Abtriebsdrehzahl

Drehzahl des berechneten Teils
Motorleistung
Getriebe-Abtriebsleistung
Kettenrad-, Rollenradius
Lineargeschwindigkeit
Fahrwerk-Reibwert (ca. 0,02)

Neigungswinkel
Wirkungsgrad der Anlage
Reibwert (Stahl/Stahl = 0,1)
Haftreibwert (St/St = 0,16)

Dichte (Stahl: 785 kg/dm?)

Formulas for
Drive selection

)
£ STOBER

Formules pour le pro-
jet d'entrainement

Required output power Pz in kW

For a given chain or belt pull

For lifting motion

For horizontal motion

Tractive power with traversing dri-
ves

Required rated power for travers-
ing gear at start-up

With inclined conveyor

Required transmission output
torque Mz in Nm
Start-up and braking

Start-up time in s (max. 0,5 s)

Minimum start up time with risk of
slip

Permissible acceleration m/s? (for
traversing gear and driving all
wheels: 1,6 m/s?)

Starting torque of motor (in Nm)

Load torque of motor (in Nm)

Braking time in s

Overrun angle in degrees at trans-
mission output shaft

Descriptions:

Outside diameter
Inside diameter

Belt, chain pull
Acceleration due to gravity
Mass moment of inertia
Sum of all Jred

Length

Mass

Output torque

Braking torque
Sprocket, roller speed

Motor speed (4-p. = 1450)

Output speed

Speed of calculated component

Motor power

Transmission output power

Sprocket, roller radius

Linear velocity

Traversing gear coefficient of friction (approx.
0,02)

Angle of inclination

Efficiency of system

Coefficient of friction (steel/steel = 0,1)
Coefficient of static friction (st/st = 0,16)

Density (steel: 785 kg/dm?)

www.stober.com

Puissance de sortie requise Pz en
kw

Pour force de traction donnée de la
chaine, de la bande ou courroie

Pour mouvement de levage et de
descente

Pour mouvement horizontal

Puissance requise par les moteurs
de mécanismes de roulement

Puissance nominale requise pour le
démarrage d'un mécanisme de rou-
lement

Pour transporteur incliné

Couple de sortie requis M2en Nm
Démarrage et freinage

Durée du démarrage en secondes
(max. 0,5 s)

Durée de démarrage min. en cas de
danger de patinage

Accélération admise en m/s? (pour
meécanismes de roulement et en-
trainement de toutes les roues: 1,6
m/s?)

Couple de démarrage du moteur
(en Nm)

Couple résistant du moteur [Nm]
(positif si effet de freinage)

Durée de freinage en secondes

Angle de chasse en degré sur
|’arbre de sortie

Désignations:

Diamétre extérieur

Diametre intérieur

Force de traction de la bande, de la chaine
Accélération de la pesanteur
Moment d‘inertie de masse

Total de toutes les valeurs Jred
Longueur

Masse

Couple de sortie

Couple de freinage

Vitesse de la roue a chaines et des
rouleaux

Vitesse du moteur (quadripolaire = 1450)
Vitesse de sortie

Vitesse de la partie calculée

Puissance du moteur

Puissance de sortie du motoréducteur
Rayon de la roue a chaines et des rouleaux
Vitesse linéaire

Coefficient de friction du mécanisme de
roulement (env. 0,02)

Angle d’inclinaison

Rendement de l'installation

Coefficient de friction (acier/acier = 0,1)
Coefficient d’adhérence par friction
(acier/acier = 0,16)

Densité (acier: 785 kg/dm?)
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Betriebsfaktoren

Operating factors

Betriebsfaktoren sind Hilfswerte
zur Antriebsauswahl, durch die un-
gleichférmige Belastungen, an-
dere Laufzeiten als 8 Stunden tag-
lich, hoéhere Umgebungstem-
peraturen und der Einsatz unter an-
deren Betriebsbedingungen,
bertcksichtigt werden.

Hinweis: Fir den Einsatz in explo-
sionsgefahrdeten Bereichen ent-
sprechend 94/9/EG (ATEX100a),
bitte zusatzliche Auslegungsvor-
schriften geman Infoschrift 441677
beachten!

Fir die Nachrechnung werden fol-
gende Werte ermittelt:

Mzerf = tatséachlich erforderliches
Drehmoment
Mz = Drehmoment nach
Leistungslbersicht
Lastkennwert (Verhéltnis
der Dauerbelastbarkeit
zum errechneten Dreh-
moment M2) nach Lei-
stungsubersicht
fs = Belastungsfaktor
(siehe auch Seite A10/A11)
bei Sanftanlauf oder ge-
ringen zu bewegenden
Massen und bei gleich-
formigem Betrieb:
fe=1,0
direktes Einschalten
oder ungleichmaRiger
Betrieb: fe = 1,25
mittlere Stol3e oder mitt-
lere zu bewegende
Massen: fe = 1,4
starke Stof3e oder grofde
zu bewegende Massen:
fe=1,6
fu = Laufzeitfaktor fir eine
tagliche Laufzeit tuin
Stunden
fm = Belastungsfaktor des
Motors
(siehe auch Seite A10/A11)

S

Achtung! Max. zuldssige Getrie-
betemperatur < 80°C.

Der Betriebsfaktor Kiist dann:
Das Produkt aus den Einzelfak-
toren Abtriebsdrehmoment M2
mal Lastkennwert muss groRRer
sein als das erforderliche Dreh-
moment Maerr mal Betriebsfaktor
Ki: Wird diese Bedingung nicht er-
flllt, so ist bei gleicher Motorlei-
stung die nachste GetriebegrofRRe
zu wahlen.

ID 442356.00 - 05.11

Operating factors are secondary
values for selection of a drive sys-
tem so that it is possible to take in-
to account non-uniform loading,
running-times other than 8 hours
daily, elevated ambient tempera-
tures and use under other operat-
ing conditions.

Please note: For the operation in
explosive atmospheres according
to 94/9/EG (ATEX100a), please
consider the design requirements
in accordance with information
writing 441677

The following values should be de-
termined for subsequent calcula-
tion:

Mzerr = torque actually required

M2 = torque according to table
of output ratings
S = load characeteristic value

at maximum speed (ratio

of continuous load capa-

city to calculated torque

M:) as per table of out-

put ratings

load factor

(see also page A10/A11)

with soft starting or low

masses to be moved and

uniform operation:

fs = 1,0

direct starting or non-uni-

form operation: fs = 1,25

medium shocks or

medium masses to be

moved: fs = 1,4

severe shocks or large

masses to be moved:

fe=1,6

fi = running time factor for a
daily running time t. in
hours

fu = load factor of the motor
(see also page A10/A11)

fs

Note! Max. permissible gear unit
temperature < 80°C.

The operating factor Ki is then:
The product of the individual fac-
tors for output torque Mz times
load characteristic value S must be
greater than the required torque
Mzerr times the operating factor Ki:
If this condition is not fulfilled, the
next larger gear unit size should be
chosen with the same motor pow-
er.

£
%5 STOBER

Facteurs de service

Les facteurs de service sont des
valeurs auxiliaires facilitant le choix
des motoréducteurs et qui tien-
nent compte des variations des ef-
forts, des durées de fonctionne-
ment autres que 8 heures par jour,
des températures plus élevées et
de utilisation en autre conditions
d'application.

Attention: Pour le fonctionnement
en milieux a risque d’explosion se-
lon 94/9/EG (ATEX 100a), observez
les directives de calcul addion-
nelles de l'information 441677!

Le calcul complémentaire requiert
les valeurs suivantes:

Mzert = couple de rotation réelle-
ment nécessaire

Mz = couple de rotation
d’aprés le tableau des
puissances

S = valeur caractéristique de

charge (rapport entre les
efforts permanents
admis et le couple de
rotation Mz calculé)
d’aprés le tableau des
puissances

s = facteur de charge
(voir aussi page A10/A11)
en cas de démarrage en
douceur ou de faibles
masses a mouvoir et de
service uniforme: fe = 1,0
enchlenchement direct
ou service irrégulier:
fg =1,25
A-coups moyens ou
masses moyennes a
mouvoir: fe = 1,4
A-coups importants ou
grosses masses a
mouvoir: fe = 1,6

fu = facteur de durée de
fonctionnement pour un
service quotidien t. en
heures

fm = facteur de charge du mot.
(voir aussi page A10/A11)

Attention ! Température admis-
sible du réducteur < 80°C.

Le facteur de service Ki est alors:
Le produit des facteurs indivi-
duelles, a savoir le couple de sortie
M2 par la valeur caractéristique de
charge S doit étre supérieur au
couple requis Mzerf par le facteur de
service Ki: Si cette condition nest
pas remplie, choisir le motoréduc-
teur directement supérieur, la puis-
sance motrice restant la méme.

www.stober.com

tL fL
=8h 1,00
<16 h 1,15
=24h 1,20
Ki=fB e fL
M2 e S > M2zerf  Ki

M2 > M2zerf ® fm
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Betriebsarten-

Auswah|

mit Betriebsfaktoren-
Zuordnung

Operating mode

selection with operating
factor assignment

Sélection des modes

avec classement des facteurs
de fonctionnement

Die folgenden Diagramme zeigen den Leis-
tungsverlauf am Abtrieb des Getriebemotors
fur die wichtigsten Anwendungsfélle. Die ge-
nannten Belastungsfaktoren fs sind Richtwerte
fr die Bestimmung des Betriebsfaktors Ki (Sei-
te A8). Der Faktor fu gibt bei den folgenden Be-
triebsarten dagegen an, um welchen Faktor die
Motorleistung P1 aus thermischen Griinden ho-
her sein muss, als die aus dem erforderlichen
Drehmoment Mzert errechnete Leistung Pert :

Maert Ny
9200
(P in kW, M, in Nm, n, in min™)

P = fM'Perf =ty

Bei Aussetzbetrieb (Taktbetrieb) wird die Ein-
schaltdauer in % bericksichtigt. Sie wird er-
mittelt durch den Quotient Belastungszeit ts/
Spieldauer ts:

Einschaltdauer t, = I—BWOO%
S

S1

- Dauerbetrieb mit Sanftanlauf.

- Dauerbetrieb mit normalem Anlauf, Dreh-
strommotoren mit direkter Einschaltung,
Gleichstrommotoren mit Anlaufstrom = 2-fa-
chem Nennstrom, oder schwellende Belastung.
- Dauerbetrieb mit Schwerlauf

- Anlaufzeit bis 30 s, z. B. zum Beschleunigen
von Schwungscheiben.

P:

fe=1  fu=1
Pan

S2

- Kurzzeitbetrieb

- Bei Laufzeiten bis 10 min und anschlief3en-
den Pausen tber 30 min und gleichférmiger Be-
lastung, kann der Antrieb kleiner ausgelegt wer-
den.

S3

- Aussetzbetrieb ohne Einfluss des Anlaufs

- Taktbetrieb mit Bremsmotor, jedoch geringe
Zusatzschwungmassen (maximal 50% des An-
triebs-Massentragheitsmoments J1) und gleich-
férmige Belastung.

A10

)
£ STOBER

The following diagrams show the power curve
at the geared motor output for the most impor-
tant applications. The specified load factors fs
are guide values for determination of the oper-
ating factor Ki (page A8). The factor fu specifies
for the following operating modes by which fac-
tor the motor power P must be higher than the
power Per calculated from the required torque
Mzert for thermal reasons:

Maers - Nz
9200
(Pin kW, M, in Nm, n, in min”)

F=fyFup=ty

In the case of intermittent operation (cyclic op-
eration), the ON period ist taken into account in
percent. It is determined by the quotient of load
period ts/cycle duration ts :

ON period t, = 1—3400%

S

S1

- Continuous operation with soft starting.

- Continuous operation with normal starting,
three-phase motors with direct closing opera-
tion, DC motors with starting current = 2 x nom-
inal current, or pulsating load.

- Continuous operation with heavy starting.

- Starting time up to 30 s, e. g. for accelera-tion
of flywheels.

- Short- time operation

- Asmaller drive design can be selected for op-
erating times up to 10 minutes and subsequent
pauses over 30 minutes and uniform load.

P, £:=0,75 fv=0,75
fi>1
P2n
[
t
- Intermittent operation without influence of
starting

- Cyclic operation with braking motor, but low
additional flywheel masses (maximum 50% of
the drive mass moment of inertia J1) and uni-
form load.

S§3-25%: f:=0,70
S3-40%: fe=1 fu=1
$3-60%: fu=1,25 fu=1,25

o S e

t

Px =070  fix1

|t

ts

www.stober.com

Les diagrammes suivants indiquent les courbes
de puissance a la sortie du motoréducteur pour
les cas d'utilisation les plus importants. Les fac-
teurs de charge fs cités sont des valeurs indi-
catives pour déterminer le facteur de fonction-
nement Ki (page A8). Pour les modes de fonc-
tionnement suivants, le facteur

fm indigue par contre a raison de quel facteur la
puissance P1 du moteur doit étre supérieure
pour des raisons thermiques, a la puissance Pers
calculée a partir du couple Mzert Nnécessaire:

MZerf Ny
9200
(Pin kW, M,_ in Nm, n, in min™)

Po=fuPu=tu

En cas de fonctionnement discontinu (fonc-
tionnement cyclique), la durée d'enchlenche-
ment est prise en compte en %. Elle est cal-
culée par le quotient temps de sollicitation te
durée du cycle ts.

Temps d'enclenchementt, = I—BWOO%
S

S1

- Fonctionnement continu avec démarrage
progressif.

- Fonctionnement continu avec démarrage
normal, moteurs a courant alternatif a enclen-
chement, direct, moteurs a courant continu
avec courant de démarrage = 2 fois le courant
nominal ou charge pulsatoire.

- Fonctionnement continu avec démarrage in-
tensif.

- Temps de démarrage jusqu’a 30 s, par ex.
pour |'accélération des disques d'inertie.

P:

fe=1,25 fw>1,25

S2

- Fonctionnement de courte durée

- En cas de durée de fonctionnement jusqu'a
10 mm et de pauses consécutives supérieures
a 30 mm et de charge uniforme, I'entraine ment
peut étre dimensionné plus petit.

S3

- Fonctionnement discontinu sans influence
du démarrage

- Fonctionnement cycligue avec moteur-frein,
toutefois masses d'inertie additionnelles faibles
(maximum 50% du couple d'inertie de I'entrai-
nement J1 et de charge uniforme.
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Betriebsarten-

Operating mode

Sélection des modes

avec classement des facteurs
de fonctionnement

Auswahl selection with operating
mit Betriebsfaktoren- factor assignment
Zuordnung —
3 STOBER
S4 S4
- Aussetzbetrieb mit Einfluss des Anlaufs - Intermittent operation with influence on
- Taktbetrieb mit Bremsmotor, mit einer Mo-  starting

tordrehzahl oder polumschaltbarem Motor, gro-
Sere Zusatzschwungmassen

S6

- Durchlaufbetrieb mit Aussetzbelastung

- Mit Kupplungs-Brems-Kombination zwischen
Antrieb und Maschine oder bei kontinuierlichem
Durchlauf, wenn der Antrieb nur kurzzeitig be-
lastet wird

- Durchlaufbetrieb mit stoRartiger Belastung
durch Kurbeltriebe oder Kurvenscheiben

a) niedere Drehzahlen und geringe Zusatz-
massen

b) hohe Drehzahlen oder grofRe Zusatzmassen

ate/ts=0,4: fa= 1,25, fu=1

-

ts

ts

S8

- Durchlaufbetrieb mit periodischer Drehzahl-
anderung

- Bei polumschaltbaren Drehstrommmotoren
oder Gleichstrommotoren mit zwei oder meh-
reren Drehzahl-Sollwerten

Andere Betriebsarten auf Anfrage!

Bezeichnungen:

fL Laufzeitfaktor

B Belastungsfaktor des Getriebes

fm Belastungsfaktor des Motors

Ki Betriebsfaktor

M2  Abtriebsmoment des Getriebes

Mzerf erforderliches Abtriebsmoment des
Getriebes

S Lastkennwert

P1 tatsachliche Motorleistung

P2 Abtriebsleistung des Getriebes

P2n Abtriebsleistung des Getriebes bei
Nennbelastung

nz2 Abtriebsdrehzahl des Getriebes

J1 Massentragheitsmoment des Antriebes
JM  Massentragheitsmoment des Motors
J Massentragheitsmoment des Getriebes

Jz Massentragheitsmoment der anzutrei-
benden Maschine

S Spieldauer eines Taktes

B Belastungszeit wahrend eines Taktes

ID 442356.00 - 05.11

- Cyclic operation with braking motor, with one
motor speed or pole- changing motor, larger ad-
ditional flywheel masses

P. S4-40% Jz<Ju:
Jz= 3xJn:
fix1

fe=14, fv=14
fs=16 fu=14

\Y t
__.Jt'* (to/ts= 0,4)

ts

S6

- Continuous-operation duty with intermittent
loading

- With coupling-brake combination between
drive and machine or for continuous duty if the
drive is loaded for a short time only

- Continuous-operation duty with impulse-
loading by crank mechanism or cam disks

a) Lower speeds and low additional masses

b) High speeds or large additional masses

fe=14 fu=1

P 4\ a)

P2n __l\’ J\/ﬁ

t

S8

- Continuous-operation duty with periodic
speed changes
- For pole-changing AC motors or DC motors
with two or more speed setpoints

J2<dn fo=14 fu=125

Jzm 3xJi: fe=16 fu=14
P 4 i - "\ .
t

Other operating dutys on request!

P2

Descriptions:

fL Operating time factor

B Load factor of the gear unit

fm Load factor of the motor

Ki Operating factor

Mz Output torque of the gear unit

Mzerf Required output torque of the gear unit

S Load characteristic

P1 Actual motor power

P2 Output power of the gear unit

P2n - Output power of the gear unit at
rated load

nz Output speed of the gear unit

J1 Mass moment of inertia of the drive

Jm  Mass moment of inertia of the motor

J Mass moment of inertia of the gear unit
Jz Mass moment of inertia of the machine
to be driven

ts Duration of a cycle
tB Load period during a cycle
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S4

- Entrainement discontinu avec influence au
démarrage

Entrainement cyclique avec moteur-frein, avec
moteur a une vitesse ou avec moteur a péle va-
riable, de plus grande masse d'inertie addition-
nelle

S6

- Fonctionnement continu avec charge discon-
tinue

- Avec une combinaision accouplement-frein
entre I'entrainement et la machine, ou en cas
de fonctionnement continu lorsque |'entraine-
ment n'est sollicité que brievement

- Fonctionnement continu avec charge impul-
sionnelle, entrainement par villebrequin ou
disque a came

a) Vitesses lentes et faibles masses addition-
nelles

b) Vitesses rapides ou masses additionnelles
élevées

fe=16 fu=125

S8

- Fonctionnement continu avec modification
périodique de la vitesse

- En cas de moteurs triphasés a péles com-
mutables ou de moteurs a courant continu avec
deux ou plusieurs valeurs de consigne de la vi-
tesse

Autres modes de service sur demande!

Désignations:

fL Facteur de durée de fonctionnement

fB Facteur de charge de la transmission

fm Facteur de charge du moteur

Ki Facteur de fonctionnement

M2  Couple de sortie de la transmission

Mzerf Couple de sortie nécessaire de la
transmission

S Valeur caractéristique de la charge

P1 Puissance réelle du moteur

P2 Puissance de sortie de la transmission

P2n Puissance de sortie de la transmission
pour la charge nominale

n2 Vitesse de sortie de la transmission

J1 Couple d'inertie de I'entrainement

Jv  Couple d'inertie du moteur

J Couple d'inertie de la transmission
Jz Couple d'inertie de la machine a
propulser

ts Durée du cycle
B8 Temps de sollicitation pendant un cycle

A1



Hinweise zu den
Mafl3bildseiten

Notes to the dimen-
sioned drawings

Achshohe bei FuBausfiihrung _

Die Achshohentoleranz der STOBER-Antriebe
ist innerhalb der DIN 747.

Die zulassige Abweichung der Achshohe ist

bis 50 mm Achshohe -0,4 mm
bis 250 mm Achshohe -0,5 mm
bis 630 mm Achshohe -0,6 mm

Fiir Vollwellen gilt:

Die Passung der Wellenenden entsprechen der
DIN 748; d.h.

Durchmesser d < 50 =Toleranz ISO k6
Durchmesser d >50 = Toleranz ISO m6

Flr Zentrierbohrungen gilt bei Wellen mit und
ohne Passfeder DIN 332-T2, Form DR.

Die Passfedern entsprechen der DIN 6885,
Blatt 1 (hohe Form A).

Bei Kegelrad- und Schneckengetrieben sind Voll-
wellen mit beidseitigem Abtrieb lieferbar. Pass-
federn fluchten auf 0,03 mm.

Fiir Hohlwellen (A, F, S) gilt:

Bei der Getriebebefestigung auf Fluchtung der
Maschinenwelle zur Getriebehohlwelle achten
(max. Abweichung < 0,03 mm).

Fiir Hohlwellen mit Passfedernut (A) gilt:
Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7, die
Maschinenwelle muss ISO k6 sein.

Zur leichteren Montage bzw. Demontage der
Maschinenwelle sind die Hohlwellen mit einer
Spiralnut (als Fettdepot) ausgestattet. Eine ge-
hartete Abdriickscheibe mit Gewinde ist im
Lieferumfang enthalten (optional auch ohne Ab-
drlckscheibe lieferbar). Die stirnseitige Zentrier-
bohrung der Maschinenwelle ist aus der Tabel-
le zu entnehmen. * S1/K1 @30: Passfeder ent-
sprechend DIN 6885, Blatt 3.

Remarques concer-
nant les croquis cotés

7
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Shaft height in foot-mounted gear units
The shaft height tolerance of STOBER drives
complies with DIN 747 requirements.

Shaft height tolerances are

up to shaft height 50 mm -0.4 mm
up to shaft height 250 mm -0.5mm
up to 630 mm shaft height  -0.6 mm

Solid shaft specifications:

The shaft end fit corresponds to DIN 748; i.e. di-
ameter d < 50 = tolerance I1SO k6

diameter d >50 = tolerance ISO m6

Centre holes in shafts with or without key cor-
respond to DIN 332 T2 shape DR.

The keys are in accordance with DIN 6885
Sheet 1 (tall shape A).

In helical bevel and helical worm gear units sol-
id shafts are available with an output on both
sides. Keys are aligned to 0.03 mm.
Specifications for hollow shafts (A, E S):
The alignment of the machine shaft to the hol-
low shaft has to be taken into consideration
(max. alignment < 0.03 mm).

Specifications for hollow shafts with key
groove (A): Hollow shaft bore tolerance is ISO
H7 the machine shaft must be ISO ki

The hollow shafts are equipped W/Th a spiral
groove (as grease depot) to make installing and
removing the machine shaft easier. A hardened
threaded forcing disc is included in the scope of
delivery (also possible without threaded forcing
disc as an option). The face centre hole of the
machine shaft is given in the table.

* S1/K1 830: key in accordance with DIN 6885
Sheet 3.

Hohlwellen-g (A) Breite Abdriickscheibe 1) Abziehschraube 2) Maschinenwelle Getriebetyp
Hollow shaft o (A) Forcing disc width 1) Forcing screw  2) Machine shaft Gear unit type
o arbre creux (A) Largeur disque d'extraction 1) Vis d'extraction  2) Arbre machine Type de réducteur
20 12 M8 M6 F1 SO
25 12 M12 M10 F2 K1 S0/S1
30 12 M12 M10 F3 K1*/K2 S$1%*/S2
35 12 M16 M12 K3 S2
40 12 M20 M16 F4 K4 S3
50 12 M20 M16 F6 K5, K6 S4
60 12 M24 M20 K7
70 20 M24 M20 K8
90 26 M30 M24 K9
100 26 M30 M24 K10

Die erforderliche Lénge der Maschinenwelle ist
2,2 x Durchmesser “d’ die Lange der Passfeder
2 x Durchmesser “d"

Fiir Hohlwellen mit Schrumpfscheibe (S) gilt:
Die Hohlwellenbohrungstoleranz ist ISO H7, die
Maschinenwelle muss, zur Gewahrlelstung ei-
ner sicheren Drehmoment- Ubertragung, wie
folgt ausgeflihrt sein:

-F1-F6, SO -S4, K1 -K6: SO h9
-K7-K10:1SO hé

Achtung: Auftretende Flachenpressung p>325
N/mm2, (bei Werkstofffestlegung der Maschi-
nenwelle beachten!)

Fir Flansche gilt:

Die Passung des Passrandes ist bis Flansch-
grofe A300 (Passrand 230 mm) ISO j6 und ab
A350 (Passrand 250 mm) ISO h6. Bei Stirnrad-,
Kegelrad- und Schneckengetrieben sind bis zu
drei verschiedene Flanschabmessungen je Ge-
triebebaugrolle lieferbar. Beachten Sie die je-
weiligen MaRbildseiten der Flanschausfihrung.
DrehstrommotormaRe:

Die Motormalfde der Drehstrommotoren sind
Richtwerte. Die Klemmenkastenmitte der Bau-
groRe 80-112 ist nicht Mitte der Motorachse.
Die Werte k1 und g1 beziehen sich auf Brems-
motoren.

MaRe konnen auf Grund von Gusstoleran-
zen bzw. Aufsummieren der Einzelteiltole-
ranzen die Vorgaben der DIN 7168-m iliber-
schreiten!

MaBRanderungen durch technische Weiter-
entwicklung vorbehalten.

Genaue Werte auf Anfrage.
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The required length of the machine shaft is 2.2
X diameter 'd", length of the feather key 2 x di-
ameter 'd".

Specifications for hollow shafts with shrink
disk (S):

Hollow shaft bore tolerance is ISO H7 the ma-
chine shaft must be

-F1-F6, SO-54, K1-K6:1SO h9

-K7-K10: I1SO h6

for a safe torque transmission.

Caution: Surface pressure p>325 N/mm?2 (con-
sider when specitying the material for the ma-
chine shaft!)

Flange specifications:

Up to flange size A300 (fittin 8 shoulder 230mm)
the fitting shoulder fit is 1ISO j6 and from A350
(fitting shoulder 250 mm) 1SO h6. For helical,
helical bevel and helical worm gear units up to
three different flange dimensions can be sup-
plied for each gear unit size. Please refer to the
dimension drawing pages of the flange-mount-
ed gear units.

AC motor dimensions:

Motor dimensions of three-phase AC motors
are guide values. The terminal box centre in
frame sizes 80-112 is not the motor shaft cen-
tre. Values k1 and g1 apply to brake motors.

The dimensions may exceed the guidelines
of the DIN 7168-m because of the cast toler-
ances resp. as parts tolerances add up !

We reserve the right to dimensional changes
in the interest of technical progress. Precise
values on request.
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Hauteur d'axe sur le modéle a patte

La tolérance de hauteur d'axe des entraine-
ments STOBER est conforme a la norme DIN
747,

La divergence admissible de hauteur d'axe est
pour une hauteur d'axe maximale

de 50 mm de -0,4 mm

pour une hauteur d'axe maximale

de 250 mm de -0,5 mm

pour une hauteur d'axe maximale

de 630 mm de -0,6 mm

Pour les arbres pleins est valable:

Les ajustements des extrémités des arbres
sont conformes a la norme DIN 748; soit:
diametre d < 50 = tolérance ISO k6

diametre d >50 = tolérance ISO m6

Pour les orifices de centrage, la norme DIN 332
T2 forme DR est applicable aux arbres sans ou
avec clavette.

Les clavettes sont conformes a la norme DIN
6885 feuille1 (forme A élevée).

Pour les réducteurs a couple conique et les ré-
ducteurs a vis sans fin, des arbres pleins a sor-
tie bilatérale sont disponibles. L'alignement des
clavettes est de 0,03 mm.

Pour les arbres creux (A, F, S) est valable:

Faire attention lors de la fixation du réducteur a
I'alignement de |'arbre de la machine sur |'arbre
creux du réducteur (différence max. <0,03mm).

Pour les arbres creux a rainure de clavette
(A) est valable: La tolérance des orifices des
arbres creux est conforme a ISO H7, I'arbre ma-
chine doit étre conforme a ISO k6.

Pour faciliter le montage ou le démontage de
I'arbre machine, les arbres creux sont munis
d'une rainure hélicoidale (faisant fonction de
dépot de graisse). Un disque d'extraction
trempé et fileté est joint a la livraison pour les
arbres creux (en option aussi possible sans
disque d'extraction). L'orifice de centrage fron-
tal est indiqué dans le tableau suivant. * S1/K1
230: clavette sont confromes a la norme DIN
6885 feuille 3.

La longueur requise de I'arbre de machine est
2,2 x diamétre “d’ Iongueur de la clavette pa-
ralléle 2 x diametre "d"”

Pour les arbres creux par frette de serrage (S)
est valable: La tolérence de I'alésage de 'arbre
creux est de ISO H7. Pour garantir la transmis-
sion slre du couple, I'arbre de la machine doit
étre de :

-F1-F6, SO -S4, K1-K6:1SO h9

- K7 -K10: 1SO h6

Attention : pression superficielle produite
p>325 N/mm?2 (a considérer lors de la définition
de matériaux de I'arbre de machine!)

Pour les brides, les valeurs suivantes sont
applicables: L'ajustement du bord est, pour
les brides de taille maximale A300 (bord d'ajus-
tage de 230mm), conforme a ISO j6 et pour les
brides d'une taille a partir de A350 (bord d'ajus-
tage de 250 mm), conforme a ISO h6. Pour les
réducteurs coaxiaux, les réducteurs a couple
conique et les réducteurs a vis sans fin, jusqu'a
trois dimensions différentes de brides par
modele de réducteur sont disponibles. Priere
de consulter les fiches dimensionnelles corres-
pondant aux différentes versions de brides.

Caractéristiques des moteurs a courant tri-
phasé: Les caractéristiques des moteurs a cou-
rant triphasé constituent des valeurs indica-

tives. Le milieu du bornier des modéles 80-112
ne correspond pas au milieu de I'axe du moteur.

]Ic_e$ valeurs k1 et g1 se rapportent aux moteurs
reins.

Les dimensions peuvent étre supérieures
aux définitions selon DIN 7168-m en raison
des tolérances de moulage ou de I'addition
des tolérances des composants!

Sous réserves de modifications des caracté-
ristiques dues a des perfectionnements
techniques. Les valeurs exactes sont dispo-
nibles sur demande.
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Drehrichtung
MGS-Getriebe

Direction de rotation
réducteurs MGS

Rotating directions
MGS Gear Units

‘~; STOBER

C002 - C912

F102 - F602

Die angegebenen Drehrichtungen gelten auch fur Getrie-
be mit Hohlwelle, sofern die Einsteckseite der Maschi-
nenwelle der Seite der obig gezeigten Vollwellen ent-
spricht. Drehrichtung fir Getriebe mit Schrumpf-

scheibe siehe nachste Seite.

ID 442356.00 - 05.11

The indicated rotating directions are also valid for hollow
shafts as long as the entry side of the machine shaft cor-
responds with the side of the solid shafts showed above.
Rotating directions of gear units with shrink disk see

www.stober.com

Les directions de rotation indiquées sont valables égale-
ment pour les réducteurs a arbre creux si le c6té d’entrai-
nement de |'arbre machine correspond a celui de Iarbre
plein mentionné ci-dessus. Pour réducteurs avec frette
de serrage voir a la page suivant.
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Drehrichtung Rotating directions Direction de rotation
MGS-Getriebe MGS Gear Units réducteurs MGS

Hohlwelle mit Hollow shaft for shrink ring Arbre creux pour assembl.
Schrumpfscheibe connection par frette de serrage
£
%5 STOBER
F203 - F603

F102 - F602

Die angegebenen Drehrichtungen gelten fiir ~ The indicated rotating directions are valid Les directions de rotation indiquées sont
Getriebe mit Schrumpfscheibenhohlwelle. for gear units with hollow shaft for shrink valables pour les réducteurs a arbre creux
ring connection. pour assemblage par frette de serrage.
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Olausgleichsbehalter

Oil equalizing tank

Réservoir de
compensation d'huile

£
%5 STOBER

C612 - C912

K513 - K1013
S202 - S402

In den Einbaulagen EL5 bzw. IMV1, IMV5 und
IMV18 haben die Getriebe einen erhohten Fll-
stand. Der optionale Einsatz eines Olaus-
gleichsbehalters mit Entliftungsventil verhin-
dert eventuellen Olaustritt am sonst standard-
maRig platzierten Entliftungsventil.

Besonders fir schnelllaufende Getriebe mit

< = n > 1750 1/min und Getriebelbersetzungen
i <20 wird deshalb ein Olausgleichsbehalter
(Mehrpreis) empfohlen.
! \ 1) Nicht moglich wenn Lage des elektrischen
| | Anschlusses bei 90°!
‘ : In mounting positions EL5 or IMV1, IMV5 and
\ da 1 ‘ da ) IMV'18, the gearboxes have a higher filling lev-
‘ ‘ el. Optional use of an oil equalizing tank with
| bleeding valve prevents any oil from escaping
| ‘ on the otherwise standardly positioned bleed-
‘ - 5 ‘ 5 ing valve.
‘ ! = = Because of this, an oil equalizing tank (addi-
\ tional charge) is particularly recommended for
| |' ! |' i high-speed gearboxes with n > 1750 rom and
‘ gear ratios of i < 20.
\ 1) Not possible when position of electrical con-
\ nection is 90°!
\ Les réducteurs ont un niveau plus élevé dans
‘ les positions de montage EL5 ou IMV1, IMV5
et IMV18. L'utilisation optionnelle d'un réser-
voir de compensation d'huile avec purge d'air
évite tout debordement d'huile au niveau de la
soupape de purge d'air montée en position nor-
male. C'est pourguoi un réservoir de compen-
sation d'huile (supplément) est recommandé,
en particulier pour des réducteurs haute vites-
se de rotation n > 1750 1/min et des rapports
de réduction i < 20.
1) N'est pas possible pour une position de la
connexion électrique de 90°!
Typ IE2D100 IE2D112 |IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200
da xa la da xa la da xa la da xa la da xa la da xa la
C612 65 170 112 65 170 112 65 170 112 65 217 179 65 217 179 - - -
C712 73 205 126 73 205 126 73 205 126 73 205 113 73 205 113 - - -
C812 - - - - - - 73 255 126 73 255 125 73 255 125 73 256 102
C912 - - - - - - - - - 73 305 125 73 305 125 73 305 109
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 |IE2D132 IE2D160 IE2D180
da xa la da xa la da xa la da xa la da xa la da xa la da xa la
K513 65 122 114 65 122 114 65 130 162 65 130 162 65 167 159 - - - - - -
K613 - - - 65 149 114 65 149 14 65 149 114 65 199 160 65 188 177 65 188 177
K713 - - - - - - 65 170 M2 65 170 112 65 170 112 65 217 179 65 217 179
Typ IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200
da xa la da xa la da xa la da xa la da xa la da xa la
K813 73 205 126 73 205 126 73 205 126 73 205 13 73 205 113 - - -
K913 - - - - - - 73 255 126 73 255 1256 73 255 125 73 256 102
K1013 - - - - - - - - - 73 305 125 73 305 125 73 305 109
Typ |IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112
da xa la da xa la da xa la da xa la
S202 65 150 155 65 150 155 - - - - - -
S302 65 145 162 65 145 162 - - - - - -
S402 65 120 162 65 120 162 65 160 160 65 160 160

ID 442356.00 - 05.11
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MGS Stirnradgetriebemotoren C nach Wirkungsgradklasse IE2
MGS C Helical Geared Motors acc. to efficiency level IE2
Motoréducteurs coaxiaux MGS C selon classe de rendement IE2

7
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kompakte, schragverzahnte
Stirnradgetriebemotoren

® Motorleistung (50 Hz):
0,75 -45 kW

© Abtriebsdrehzahl (50 Hz):
5,4 - 1457 min”

® Nenndrehmoment:
26 — 7000 Nm

® Drehspiel:
10 — 20 arcmin

© koaxiale Bauweise

© Bauarten: Gewindelochkreis, Fuf3-
und Flanschausfihrung

® Abtriebswelle mit Passfeder
(ohne Passfeder auf Anfrage)

© CO bis C5 optional mit glatter Wel-
le, ab C6 auf Anfrage

©® Dichtring aus FKM am Eintrieb
symmetrische reibungsoptimierte
Abtriebslagerung (verstarkte Aus-
fUhrung auf Anfrage)

@ Uberlegene Verzahnungtechnologie

© extrem laufruhig

® Wirkungsgrad:
2-stufig >97 %
3-stufig  >96 %

Compact Helical Geared
Motors

® Motor performance (50 Hz):
0.75-45 kW
® 54-1457 rom
Nominal torque:
® 26-7000 Nm
Backlash:
® 10-20 arcmin
Coaxial design
© Styles: Pitch circle diameter, foot
® and flange mounting
Output shaft with key
® (without key on request)
CO to C5 with plain shaft as an
® option, from C6 on request
FKM seal at input
©® Symmetrically friction-optimized
® output bearings (enforced bearing
version on request)
Advanced gear technology
® Quiet running
© Efficiency:
® 2stage >97 %
3 stage >96 %

MGS C

Motoréducteurs coaxiaux
compact a denture oblique

® Puissance de moteur (50 Hz):
0,75 - 45 kW
® Vitesse de sortie (50 Hz):
5,4 - 1457 min"
® Couple nominal:
26 — 7000 Nm
® Jeu basse:
10 =20 arcmin
® Coaxiaux série
® Exécutions: Fixation a trous ta-
raudé, exécution a pattes et a bride
® Arbre de sortie avec clavette
(arbre lisse sur demande)
© CO0 a Ch avec arbre lisse en option,
a partir de C6 sur demande
® Bague d'étanchéité FKM
Paliers de sortie symétriques a
frottement optimisé (version haute
résistance sur demande)
@ Haute technologie de denture
©® Marche extrémement
silencieuse
® Rendement:
2-trains  >97 %
3-trains > 96 %
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MGS Stirnradgetriebemotoren CC nach Wirkungsgradklasse IE2
MGS CC Helical Geared Motors acc. to efficiency level IE2
Motoréducteurs coaxiaux MGS selon classe de rendement IE2

)
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kompakte, schragverzahnte
Stirnradgetriebemotoren fiir

niedere Drehzahlen

® Motorleistung (50 Hz):
0,75-5,5 kW

® Abtriebsdrehzahl (50 Hz):
1,8-8,3 min”

® Nenndrehmoment:
1145 - 7000 Nm

@ Drehspiel:
10 - 12 arcmin

© koaxiale Bauweise

® Bauarten: Gewindelochkreis, FuR-
und Flanschausfihrung

© Abtriebswelle mit Passfeder
(ohne Passfeder auf Anfrage)

® CO0 bis C5 optional mit glatter Wel-
le, ab C6 auf Anfrage

® Dichtring aus FKM am Eintrieb
symmetrische reibungsoptimierte
Abtriebslagerung (verstarkte Aus-
flhrung auf Anfrage)

® Uberlegene Verzahnungtechnologie

® extrem laufruhig

® Wirkungsgrad:
4-stufig >94 %
5-stufig >93 %

Compact Helical Geared Mo-

tors to provide low-level
speeds

® Motor performance (50 Hz):
0.75-5.5 kW

® Output speed (50 Hz):
1.8-8.3 rom

® Nominal torque:
1145 - 7000 Nm

® Backlash:
10— 12 arcmin

® Coaxial design

® Styles: Pitch circle diameter, foot
and flange mounting

© Output shaft with key
(without key on request)

® CO to C5 with plain shaft as an
option, from C6 on request

® FKM seal at input

® Symmetrically friction-optimized
output bearings (enforced bearing
version on request)

® Advanced gear technology

® Quiet running

© Efficiency:
4 stage >94 %
5stage >93 %

MGS CC

Motoréducteurs coaxiaux
compact a denture oblique

pour faible vitesses

@ Puissance de moteur (50 Hz):
0,75-5,5 kW

® Vitesse de sortie (50 Hz):
1,8-8,3 min

® Couple nominal:
1145 - 7000 Nm

® Jeu basse:
10 =12 arcmin

® Coaxiaux série

® Exécutions: Fixation a trous ta-
raude, exécution a pattes et a bride

® Arbre de sortie avec clavette
(arbre lisse sur demande)

® CO0 a Ch avec arbre lisse en option,
a partir de C6 sur demande

® Bague d'étanchéité FKM
Paliers de sortie symétriques a
frottement optimisé (version haute
résistance sur demande)

© Haute technologie de denture

©® Marche extrémement
silencieuse

® Rendement:
4-trains >94 %
B-trains  >93 %
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MGS Stirnrad-
getriebemotoren
C + CC nach IE2

MGS C + CC

Helical Geared
Motors acc. to IE2

Inhaltstibersicht C

Typenbezeichnung - Ausfihrungsformen
Typenbezeichnung - Bauarten
Einbaulagen

Lage des Klemmenkastens
Einbaulagen - Erklarung
Leistungslbersichten:
Stirnradgetriebemotoren C
Mal3bilder:
Stirnradgetriebemotoren C
Leistungslbersichten:
Stirnradgetriebemotoren CC

flr niedere Drehzahlen

Maf3bilder:
Stirnradgetriebemotoren CC

flr niedere Drehzahlen
Stirnradgetriebe C mit Rundflansch
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Motoréducteurs

coaxiaux MGS C + CC

selon IE2

Contents C

Type designation - Available combinations

Design of gear units - Styles
Mounting positions

Position of terminal box
Mounting positions - Explanation
Performance tables:

Helical geared motors C
Dimension drawings:

Helical geared motors C
Performance tables:

Helical geared motors CC

to provide low-level speeds
Dimension drawings:

Helical geared motors CC

to provide low-level speeds
Helical gear units C with round flange
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Réducteurs coaxiaux C avec bride ronde C50
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Typenbezeichnung -
Ausfuhrungsformen

Type designation -
Available combinations

Désignation des
types - Types de
constructions

£
£ STOBER

C303 N 0910 IE2D80L4

C613 N 0770 C102F0031 IE2D80L4

1 Getriebetyp 1 Gear unit type 1 Type de réducteur
2 GetriebegroRe 2 Gear unit size 2 Taille du réducteur
3 Generationsziffer 3 Generation number 3 No. de génération
4 Stufenzahl 4 Stages 4 Nombre de vitesses
5 Bauarten entsprechend Seite C3 5 Styles according page C3 5 Formes de construction selon page C3
6 Ubersetzungskennzahl i x 10 6 Transmission ratio i x 10 6 Rapport de transmission i x 10
7 Anbaugruppen 7 Mounting series 7 Groupes d'éléments annexes:
* Motor z.B. IE2D80L4 e Motor e.g. IE2D80L4 * Moteur par ex. IE2D80L4
e Stirnradgetriebe z.B. e Helical gear unit e.g. e Réducteur coaxial par ex.
C102F00311E2D80L4 C102F00311E2D80L4 C102F00311E2D80L4
Wellenform Bauarten Design of gear units Types des constructions
Type of shaft
Exécution d’arbre N G Q F NG NF
Vollwelle
Solid shaft \"/ N G Q F NG NF
Arbre plein

Bestellangaben entsprechend obiger Typisie-
rung. Weitere Bestellangaben:

- Einbaulage "EL” entsprechend Seite C4

- Position Klemmenkasten entspr. Seite C5
Beispiele flur die Typenbezeichnung Seite C6.

* Achtung! Bei Befestigung des Getriebes Uber
Gewindelochkreis, ist fur die Gewahrleistung der
katalogmaRigen Drehmomente notwendig,
dass die maschinenseitige Befestigung mit
Schrauben in Qualitdt 10.9 erfolgt.

C2

Ordering data according to the type designation
above. Further ordering details:

- Mounting position “EL” acc. to page C4

- Position of terminal box acc. to page C5
Examples for type designations see page C6.

*Warning! In order to ensure that the specified
torques are attained when using gear unit with
pitch circle diameter fastening it is essential to
attach them at the machine with screws of
grade 10.9.
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Pour toute commande, indiquer les spécifica-
tions de la dénomination du moteur concernée.
Autres références de commande:

- Position de montage “EL” conf. a la page C4

- Position de la boite a bornes conf. a la page C5
Exemples de désignations de type: page C6.

*Attention ! pour que soient garantis les
couples spécifiés en catalogue et affectés aux
modeéles avec fixation a trous taraudés il faut
que la fixation, c6té machine, ait lieu avec des
vis en qualité 10.9.
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Typenbezeichnung - Design of gear units -  Types de construc-
Bauarten Styles tions - Exécutions

£
% STOBER

N G*

FuRausfihrung Gewindelochkreis
Foot mounting Pitch circle diameter
Exécution a pattes Fixation a trous taraudés

Q F

Flanschausfiihrung quadratisch Flanschausfihrung
Square flange mounting Flange mounting
Exécution a bride carré Exécution a bride

Anmerkung: Ausfihrung bei GetriebegroRe CO - C4
Note: Design with gear unit size CO - C4
Remarque: Exécution pour les types CO - C4

NG * NF

FuRausfihrung und Gewindelochkreis FuRausfihrung + Flanschausfihrung
Foot mounting and pitch circle diameter Foot mounting + Flange mounting
Exécution a pattes et fixation a trous taraudés Exécution a pattes + Exécution a bride
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Einbaulagen Mounting positions Positions de montage
%5 STOBER
EL1 EL2 EL3
IMB3, IMB5, IMB14, IMB34, IMB35 IMB8 IMB7
2 1 4
5 I T 4 3 5 ) -._-:____._IHT 1
2 ) 5545 - 73
3 T g 4 2
5 6 _“'-..-. 6 ) ~ 6
1 2 3
EL4 EL5 EL6 ]
IMB6 IMV1, IMV5, 6 IMV3, IMV6, f
IMV18 ' IMV19 £
3 |_-P—' “_-ul g J . =4
I - -
5 _ n 2 [ 3% ey ¢ 2
= .’__""‘.r']zﬂ e i
1 = i ]
il ! 6 2 === " o 4 ‘L"-"--.'!!
4 39 kg _;.f__’-1 [ |
5 6

Die Getriebe sind mit der auf dem Typschild an-
gegebenen Menge und Art des Schmierstoffs
beflllt. Die Schmierstoff-Flllmenge und der
Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage
abhangig.

Die Getriebe diirfen deshalb nicht ohne
Riicksprache mit STOBER umgebaut wer-
den.

Ausfuhrliche Informationen zu Schmierstoffsor-
ten und -mengen kénnen Sie dem Internet ent-
nehmen (ID 441871).

Bei den Getriebegrofien C6 - C9 sind standard-
maRig Entliftungsventile montiert.

C4

The gear units are filled with the quantity and
type of lubricant specified on the rating plate.
The lubricant fill level and the setup of the gear
units depend on the mounting position.
Therefore, any modification of the gear units
is permitted only after consulting STOBER.

Please visit our web site for more detailed in-
formation about oil grades and quantities (ID
441871).

Ventilation valves are supplied as standard for
gear sizes C6 - C9.

www.stober.com

Les réducteurs sont remplis avec la quantité et
le type de lubrifiant comme spécifié sur la
plague signalétique. Le remplissage de lubrifi-
ant et la structure du réducteur dépendent de la
position de montage.

C’est pourquoi les réducteurs ne doivent pas
étre montés différemment sans consulta-
tion préalable de STOBER.

Vous trouverez également de plus amples in-
formations sur les sortes et quantités de lubri-
fiant en consultant notre site Internet (ID
441871).

Pour les tailles de réducteur C6 - C9 il est prévu

de monter des bouchons de vidange/ remplis-
sage standards.
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Lage des
Klemmmenkastens

Position of terminal
box

Position de la bolte a
bornes

£
% STOBER

EL1

EL3

Beispiel:

Einbaulage EL1/EL3 mit Klemmenkasten und
HandlUftung in 0°-Position (Kabeleinflihrung
Seite R) (Standard)

Achtung! Handliftung nur auf Position
Klemmenkasten maglich.

Der Klemmenkasten ist standardmafig in 0°-
Position, wie in den Bauformbildern auf der vor-
hergehenden Seite C4 dargestellt.

Weicht die gewlinschte Klemmenkastenlage
von der 0°-Position ab, ist sie entsprechend obi-
gen Beispielen anzugeben.

Achtung! Bei Drehung des Getriebes in eine
andere Einbaulage, dreht sich die Klemmen-
kastenposition mit.

Example:

Mounting position EL1/EL3 with terminal box
and release device in position 0° (cable entry
side R) (standard)

Attention! Release device is only possible
on the same position as the terminal box.

It is standard to fit the terminal box in the 0°
position, as shown in the mounting position di-
agram on the previous page, C4.

Should the terminal box be desired other than
in the 0° position, this should be specified as in
the above examples.

Caution: When the gearbox rotates in an-
other mounting position, the terminal box
position rotates too!

Kabeleinfiihrung / Cable entry / Sortie de cable

ID 442356.00 - 06.11
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Exemple:

Exécution EL1/EL3 avec boite a bornes et dé-
verouillage manuel en position 0° (sortie de
céble cote R) (standard)

Attention! La déverouillage manuel est seu-
lement possible en méme position que la
boite a bornes.

La boite a bornes est standard en position 0°
comme indiqué dans les figures sur la page
précédente C4.

Tout changement de la position de la boite a
bornes différement de 0°, doit étre indiquée sur
base des exemples précités.

Attention : en cas de rotation du réducteur
dans une autre position de montage, il y a
également rotation de la position de la boi-
te a bornes !

Cb



Einbaulagen -
Erklarung

Mounting positions -
Explanation

£
£ STOBER

Positions de montage-
Explication des posi-
tions de montage

Beispiel EL1: Einbaulage - EL1, Klemmenkasten 270°-Position
Example EL1: Mounting - EL1, terminal box position 270°
Exemple EL1: Position de montage - EL1, boite a bornes en position 270°

C.G

Beispiel EL5: Einbaulage - EL5, Klemmenkasten 0°-Position
Example EL5: Mounting - EL5, terminal box position 0°
Exemple EL5: Position de montage - EL5, boite a bornes en position 0°

c..Q

Beispiel EL1: Einbaulage - EL1, Klemmenkasten 0°-Position
Example EL1: Mounting - EL1, terminal box position 0°
Exemple EL1: Position de montage - EL1, boite a bornes en position 0°

C..F

Beispiel EL6: Einbaulage - EL6, Klemmenkasten 270°-Position
Example EL6: Mounting - EL6, terminal box position 270°
Exemple EL6: Position de montage - EL6, boite a bornes en position 270°

Ce www.stober.com
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LeistungsUbersichten:
MGS Stirnrad-
getriebemotoren C

Performance tables:
MGS C Helical Geared
Motors

In den nachfolgenden Leistungsubersichten mit
STOBER-Strinradgetriebemotoren sind die
wichtigsten technischen Daten fur Netzbetrieb
]%méj Betrieb am Frequenzumrichter (FU) aufge-
ahrt.

Weitere technische Daten siehe Katalog
ServoFit® Servogetriebe, ID 442257.

Fir Getriebemotoren mit Lastkennwerten
S < 2 sind dabei - soweit moglich - fur gleiche
oder éhnliche Abtriebsdrehzahlen, auch alterna-
tive Typen mit grofReren Lastkennwerten dar-
gestellt (siehe hierzu auch Seite A9, Betriebs-
faktoren).

Umrichterbetrieb (Typenpunkt 87 Hz):

Die ausgegebenen Werte fur Drehzahl, Dreh-
moment und Lastkennwert gelten fir 87 Hz bei
Motorschaltung 230 V A und 3-phasigem Fre-
quenzumrichter, damit Betrieb mit konstantem
Drehmoment bis 87 Hz (Feldschwachbetrieb ist
moglich. Achtung! sinkendes Drehmoment).
Achtung! Bei diesen Werten ist die thermi-
sche Grenzleistung nicht berucksichtigt. Fir
Motoren mit Eigenliuftung (nicht bei FremdlIif-
tung) mussen aus thermischen Griinden Mo-
torstrom und somit das Drehmoment fur Fre-
quenzen < 30 Hz (bei ED > 50 %) reduziert wer-
den (Kennlinien zu den jeweiligen Betriebsarten
siehe Seite E3).

Anmerkung: Der Vorteil der Auslegung auf den
87Hz-Typenpunkt liegt in der hoheren Leis-
tungsdichte des Antriebs. Verbunden ist damit
oftmals eine bessere Anpassung an die gege-
benen Fremd-Massentragheitsmomente. Dies
wiederum ist von Vorteil bei getakteten Bewe-
gungen.

Alternativ hierzu ist ein 50Hz-Betrieb mit Aus-
nutzung der Feldschwéachung maglich. Eine sol-
che Projektierung ist ggf. glinstiger, wenn bei
héheren Drehzahlen kein volles Drehmoment
bendtigt wird. Achtung! Sinkendes Drehmo-

ment.

Der Stellbereich der Antriebe ist abhéngig von
der Steuerart (U/f, Sensorless Vector Control,
Vector Control).

Typenauswahl und technische Daten der STO-
BER-Frequenzumrichter FDS 5000 + MDS
5000 siehe Kapitel Frequenzumrichter
(E-Block).

Erlauterungen zu den Kennwerten:

n2(s0Hz) [Min™] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Netzbetrieb und Nennlast (abhdngig von
Last- und Netzverhéltnissen sind geringe Ab-
weichungen maoglich)

n2(s7Hz) [Min'] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Umrichterbetrieb (87 Hz Typenpunkt)

Mz [Nm] - Abtriebsdrehmoment (resultierend
aus Motorleistung und Getriebewirkungsgrad)
S [-] - Lastkennwert, Quotient zwischen zul.
Getriebedauermoment (Nennmoment) und
rechnerischem Abtriebsmoment M2

G [kg] .- Gewicht des Getriebemotors (Bau-
art N, Olmenge fir EL1)

i[-]- Getnebeubersetzung

iexakt [-] - math. genaue Getriebelibersetzung
J1 [10* kgm?] - Massentragheitsmoment des
Getriebemotors bezogen auf den Eintrieb
Planschverluste:

Bei den nachfolgenden Getrieben kdnnen unter
bestimmten Betriebsbedingungen erhdhte
Planschverluste auftreten. Diese kénnen zu Ol-
austritt bzw. zu unzuldssig hohen Betriebs-
temperaturen fUhren. Bitte halten Sie flr die
aufgelisteten Kombinationen, sowie generell
bei Umgebungstemperaturen < -10°C bzw.
> +40°C Rucksprache, zur Festlegung geeigne-
ter MaRnahmen (siehe auch Seite A9/A15):

Tableaux des puis-
sances: Motoréduc-
teurs coaxiaux MGS C

£
%5 STOBER

The, following performance tables with
STOBER helical geared motors show the most
important technical data for mains operation
and operation with frequency inverter.

For further technical data, please refer to the
ServoFit® Servo Gear Units -catalog,
ID 442257,

For geared motors with load factors S < 2, al-
ternative types with larger load characteristics
for the same or similar output speeds are also
shown, where possible (see also page A9, op-
erating factors).

Inverter Operation (brake point 87 Hz):

The values shown for speed, torque and load
factor apply for 87 Hz with motor circuit 230 V A
and 3-phase frequency inverter, and thus for
operation with constant torque up to 87 Hz
(field control mode is possible. Caution! De-
creasing torque).

Caution! These values do not take account of
the thermal power limit. For thermal reasons,
the motor current and thus the torque must be
reduced for frequencies < 30 Hz (with CDF > 50
%) for motors with integral fan (not with sepa-
rately driven fan) (for characteristic curves for
the resp. operating modes, see page E3).

Note: The advantage of the design for the 87 Hz
brake point lies in the higher power density of
the drive. This often provides a better adaptation
to the prevailing external mass moments of in-
ertia. This in turn is an advantage with cycle op-
erations.

As an alternative, a 50 Hz operation utilising the
field control is possible. This design may be
more favourable if, at higher speeds, the full
torque is not required.

Caution! Decreasing torque.

The control range of the drives depends on the
type of control (U/f, sensorless vector control,
vector control).

Type selection and technical data of the
STOBER frequency inverters FDS 5000 + MIDS
5000 see chapter Frequency inverters (E-Block).

Explanations of the characteristics:

nzouz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
mains operation and rated load (depending on
load / mains rate a slight deviation is possible)
nz(s7Hz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
frequency inverter operation (87 Hz brake point)
M: [Nm] - Output torque (resulting from motor
power and gear unit efficiency)

S [-] - Load factor, quotient of permissible gear
unit continuous torque (rated torque) and arith-
metic output torque Mz

G [kg] - Weight of the geared motor (style N,
quantity of lubricant for EL1)

i[-] - Gear unit ratio

fexakt [-] - Exact math. ratio

J1 [10° kgm?] - Drive inertia reduced to the in-
put

Splash losses:

Under specific operating conditions higher
splash losses can occur with the gear units list-
ed below. These can cause oil leckage or unac-
ceptably high operating temperatures. Please
contact us when using any of the listed gear
units and generally with ambient temperatures
< -10°C or > +40°C to determine the appropri-
ate actions (also see page A9/A15):

Les tableaux de puissances des motoréduc-
teurs coaxiaux STOBER contiennent ci-apres
les principales données techniques relatives a
leur marche sur le secteur et lorsque raccordés
a un convertisseur de fréquences (FU).

Le catalogue de réducteurs brushless
ServoFit®, ID 442257, contient d'autres
données techniques.

Dans le cas des motoréducteurs a caractéris-
tigues des charge S< 2, des types a caracté-
rist. des charge plus élevées, a vitesses de sor-
tie identiques ou similaires, sont représentés
lorsque possible a titre d'alternative (voir aussi
a ce sujet la page A9 sur les fact. de service).
Mode Convertisseur (fréquence type de
87 Hz): Les valeurs indiquées pour les pa-
rametres vitesse, couple et caractéristique des
charge s'entendent a une fréquence de 87 Hz,
moteur alimenté en 230V A et avec convertis-
seur triphasé de fréquences, afin que le moteur
développe un couple constant jusqu'a 87 Hz (Le
mode shunt est possible mais. Attention : le
couple diminue !)

Attention : ces valeurs ne tiennent pas
compte de la puissance thermique limite.
Sur les moteurs auto-ventilés (pas ceux a ven-
tilation externe), il faudra pour des motifs de
température réduire l'intensité moteur donc le
couple lorsque les frequences sont < 30 Hz
(avec une durée de fermeture > 50 %) (caract.
des modes d'exploitation resp., cf. page E3).
Remarque : L'avantage de la conception sur
une fréquence type de 87 Hz réside dans la plus
grande densité de puissance du moteur. A cet-
te densité vient souvent s'ajouter une meilleu-
re adaptation aux couples inertiels donnés de
masses externes. Ces couples constituent a
leur tour un avantage en présence de mouve-
ments cyoliques.

A titre d'alternative s'offre une utilisation sous
50 Hz avec exploitation de I'affaiblissement du
champ. Une projection ainsi axee sera le cas
échéant plus favorable si vous n'avez pas be-
soin de I'intégralité du couple dans les hautes
vitesses. Attention : le couple diminue !

La plage de réglage des moteurs dépend de
leur mode de pilotage (U/f, Sensorless Vector
Control, Vector Control).

Sélection des types et données techniques des
convertisseurs de fréquence STOBER FDS
5000 + MDS 5000 : voir le chapitre convertis-
seurs de fréquence (Bloc E).

Commentaires sur les valeurs caractérist. :
n2soHz) [min] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation secteur et charge nominale
(de faibles écarts sont possibles selon les rap-
ports de charge et de réseau)

n2(s7Hz) [min™'] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation par convertisseur de fré-
quences (fréquence type 87 Hz)

Mz [Nm] - Couple de sortie (résultat de la puis-
sance moteur et du rendement du réducteur)
S [-] - Caractérist. des charge, quotient entre le
couple permanent adm. du réducteur (couple
nominal) et le couple de sortie calculé M2

G [kg] - Poids du motoréducteur (exécution N,
quantité de remplissage pour EL1)

i [-] - Rapport de réducteur

iexakt [-] - Rapport math. exact

J1[10*kgm?] - Couple d'inertie de masse du ré-
ducteur correspondant a I'entrée

Pertes lors de mouvement de liquide:

Des pertes lors de mouvement de liquide peu-
vent apparaitre sous certaines conditions de
fonctionnement, pour les réducteurs suivants.
Elles peuvent conduire a des fuites d’huile ou
encore a des températures de fonctionnement
élevées non admises. Veuillez nous contacter
afin de prendre des mesures adéquates, en ce
qui concerne les ensembles listés et en géné-
ral en ce qui concerne des températures am-
biantes <-10° ou > +40°C (voir aussi a page
A9/A15):

q . n i Gear Mounting n1 i z Positionde | 1 i
Getriebe | Einbaulage [min-1] ED L s position | [rom] ED [ Réduct. montage |[min-1] ED [
Ce, C7 >2500| >60% | <10 ce, C7 >2500| >60% | <10 Ce, C7 >2500( >60% | <10

EL5, EL6 ) EL5, EL6 ; EL5, EL6 ;
Cs, C9 >2000(>20min| <10 C8, C9 >2000|>20min| <10 Cs8, C9 >2000(>20min| <10

C8
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C

£
5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C8! c8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
0,75 kW (50Hz) 1,30 kW (87Hz)
5,4 1276 1,0 93 1276 1,0 C613_2660 IE2D80L4 82,5 266,4 7192/27 26
6,7 1021 1,3 12 1021 1,3 C613_2130 IE2D80L4 82,5 2131 28768/135 26
79 865 0,93 14 865 0,93 C503_1810 IE2D80L4 62,7 180,6 8671/48 26
8,2 840 1,5 14 840 1,5 C613_1750 IE2D80L4 82,5 175,3 7888/45 26
1 645 0,85 18 645 0,85 C403_1350 IE2D80L4 51,7 134,6 1885/14 26
1 648 1,2 18 648 1,2 C503_1350 IE2D80L4 62,7 135,3 406/3 26
il 646 1,7 18 646 1,7 C613_1350 IE2D80L4 82,5 134,8 15776/117 26
13 520 1,5 23 520 1,5 C503_1090 IE2D80L4 62,7 108,6 31291/288 26
13 516 1.1 23 516 1.1 C403_1080 IE2D80L4 51,7 1077 754/7 26
13 508 1,7 23 508 1,7 C613_1060 IE2D80L4 82,5 106,1 3712/35 27
16 435 0,81 27 435 0,81 C303_0910 IE2D80L4 41,2 90,76 4901/54 26
16 433 1,3 27 433 1,3 C403_0900 IE2D80L4 51,7 90,32 8671/96 26
16 433 1,7 27 433 1,7 C503_0900 IE2D80L4 62,7 90,32 8671/96 26
16 420 1,7 28 420 1,7 C613_0880 IE2D80L4 82,5 8764 3944/45 27
18 387 1,4 31 387 1,4 C403_0810 IE2D80L4 51,7 80,81 42021/520 26
18 386 1,7 31 386 1,7 C503_0810 IE2D80L4 62,7 80,60 19343/240 26
18 385 0,91 31 385 0,91 C303_0800 IE2D80L4 41,2 80,43 6032/75 26
19 363 1,7 €8 363 1,7 C613_0760 IE2D80L4 82,5 75,81 5307/70 27
20 340 1,0 85 340 1,0 C302_0700 IE2D80L4 370 69,88 559/8 26
20 340 1.4 85 340 1,4 C402_0700 IE2D80L4 472 69,88 559/8 26
23 304 1,4 40 304 1,4 C402_0630 IE2D80L4 4772 62,52 8127/130 26
23 301 1.1 40 301 1.1 C302_0620 IE2D80L4 370 61,92 1548/25 26
25 273 1,3 44 273 1,3 C302_0560 IE2D80L4 370 56,14 1235/22 26
25 273 1,6 44 273 1,6 C402_0560 IE2D80L4 472 56,10 9425/168 26
29 242 1,4 50 242 1,4 C302_0500 IE2D80L4 370 49,75 2736/55 26
28 244 1,6 49 244 1,6 C402_0500 IE2D80L4 472 50,19 1305/26 26
29 239 0,84 50 239 0,84 C202_0490 IE2D80L4 31,9 49,23 1083/22 26
31 228 0,88 58 228 0,88 C202_0470 IE2D80L4 31,9 46,82 2107/45 26
31 227 1,5 58 227 1,5 C302_0470 IE2D80L4 370 46,67 140/3 26
&5 199 1,0 61 199 1,0 C202_0410 IE2D80L4 31,9 40,85 817/20 26
35 201 1,7 60 201 1,7 C302_0410 IE2D80L4 370 41,35 2688/65 26
41 171 1,2 70 171 1,2 C202_0350 IE2D80L4 31,9 35,18 1372/39 26
41 170 2,1 71 170 2,1 C302_0350 IE2D80L4 370 35,03 1261/36 26
47 149 1,3 81 149 1,3 C202_0310 IE2D80L4 31,9 30,69 399/13 26
46 151 2,2 80 151 2,2 C302_0310 IE2D80L4 370 31,04 776/25 26
50 138 0,87 87 138 0,87 C102_0280 IE2D80L4 279 28,36 312/11 26
51 137 1,5 88 137 1,5 C202_0280 IE2D80L4 31,9 28,24 4067/144 26
51 136 2,4 89 136 2,4 C302_0280 IE2D80L4 370 2799 2015/72 27
57 122 0,98 99 122 0,98 C102_0250 IE2D80L4 279 25,13 377/15 26
58 120 1,7 101 120 1,7 C202_0250 IE2D80L4 31,9 24,64 1577/64 26
58 121 2,4 100 121 2,4 C302_0250 IE2D80L4 370 24,80 124/5 27
61 114 1.1 105 114 1,1 C102_0240 IE2D80L4 279 23,52 1035/44 26
61 115 1,7 105 115 1,7 C202_0240 IE2D80L4 31,9 23,59 637/27 26
69 101 1,2 119 101 1,2 C102_0210 IE2D80L4 279 20,84 667/32 26
69 100 2,0 120 100 2,0 C202_0210 IE2D80L4 31,9 20,58 247/12 26
81 86 1.4 140 86 1,4 C102_0175 IE2D80L4 279 1773 195/11 26
82 85 2,3 141 85 2,3 C202_0175 IE2D80L4 31,9 1752 3626/207 27
91 76 1,6 168 76 1,6 C102_0155 IE2D80L4 279 15,71 377/24 26
94 74 2,4 162 74 2,4 C202_0155 IE2D80L4 31,9 15,28 703/46 27
102 68 0,88 176 68 0,88 C002_0140 IE2D80L4 23,0 14,08 169/12 26
102 68 1,8 176 68 1,8 C102_0140 IE2D80L4 279 14,06 2010/143 26
114 61 0,98 197 61 0,98 C002_0125 IE2D80L4 23,0 12,57 377/30 26
115 61 2,0 199 61 2,0 C102_0125 IE2D80L4 279 12,46 1943/156 26
124 56 1.1 215 56 1,1 C002_0115 IE2D80L4 23,0 11,54 3185/276 26
122 57 2,1 211 57 2,1 C102_0115 IE2D80L4 279 1,72 1160/99 27
139 50 1,2 241 50 1,2 C002_0105 IE2D80L4 23,0 10,30 1421/138 26
138 50 2,4 239 50 2,4 C102_0105 IE2D80L4 279 10,38 841/81 27
153 45 2,4 266 45 2,4 C102_0093 IE2D80L4 279 9,326 3180/341 27
155 45 1,3 268 45 1,3 C002_0092 IE2D80L4 23,0 9,228 1495/162 26
173 40 2,4 300 40 2,4 C102_0083 IE2D80L4 279 8,263 1537/186 27
174 40 1,5 301 40 1,4 C002_0082 IE2D80L4 23,0 8,235 667/31 26
183 38 2,4 318 38 2,4 C102_0078 IE2D80L4 279 7,796 3243/416 26

Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
£
=3 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
0,75 kW (50Hz) 1,30 kW (87Hz)
185 37 1,4 321 37 1,2 C002_0077 IE2D80L4 23,0 7714 54/7 26
227 3 1,7 393 31 1,4 C002_0063 IE2D80L4 23,0 6,300 2035/323 26
226 31 2,4 391 31 2,4 C102_0063 IE2D80L4 279 6,338 507/80 26
243 29 2,4 422 29 2,4 C102_0059 IE2D80L4 279 5,875 47/8 26
246 28 1,7 425 28 1,5 C002_0058 IE2D80L4 23,0 5,824 99/17 26
247 28 2,4 428 28 2,4 C202_0058 IE2D80L4 31,9 5,791 666/115 27
282 25 1,9 489 25 1,6 C002_0051 IE2D80L4 23,0 5,063 481/95 26
285 24 2,4 493 24 2,4 C102_0050 IE2D80L4 279 5,025 201/40 27
306 23 2,0 529 23 1,7 C002_0047 IE2D80L4 23,0 4,680 117/25 26
341 20 2,4 591 20 2,4 C102_0042 IE2D80L4 279 4,189 377/90 27
345 20 2,2 597 20 1,9 C002_0041 IE2D80L4 23,0 4,149 1813/437 26
368 19 2,4 638 19 2,4 C102_0039 IE2D80L4 279 3,883 1363/351 27
373 19 2,3 646 19 2,0 C002_0038 IE2D80L4 23,0 3,835 441/115 26
431 16 2,4 746 16 2,2 C002_0033 IE2D80L4 23,0 3,318 1702/513 26
466 15 2,4 808 15 2,8 C002_0031 IE2D80L4 23,0 3,067 46/15 26
516 13 2,4 894 13 2,4 C002_0028 IE2D80L4 23,0 2,769 36/13 26
657 Il 2,4 1138 i 2,4 C102_0022 IE2D80L4 279 2,177 468/215 28
716 9,7 2,4 1240 9,7 2,4 C002_0020 IE2D80L4 23,0 1,997 1480/741 27
742 9,4 4,8 = = = C102_0039 IE2D80K2 25,9 3,883 1363/351 14
751 9.8 3,7 = = = C002_0038 IE2D80K2 21,0 3,835 441/115 13
868 8,0 4,1 = = = C002_0033 IE2D80K2 21,0 3,318 1702/513 14
SIEe) 74 4,3 = = = C002_0031 IE2D80K2 21,0 3,067 46/15 14
1040 6,7 4,6 = = = C002_0028 IE2D80K2 21,0 2,769 36/13 14
1323 5, 4,8 = = = C102_0022 IE2D80K2 25,9 2177 468/215 15
1442 4,8 4,8 = = = C002_0020 IE2D80K2 21,0 1,997 1480/741 14
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
6,7 1491 0,87 12 1491 0,87 C613_2130 IE2D90S4 88,5 213,1 28768/135 40
8,2 1227 1.1 14 1227 1.1 C613_1750 IE2D90S4 88,5 175,3 7888/45 40
Il 947 0,85 18 947 0,85 C503_1350 IE2D90S4 68,7 135,3 406/3 40
1 944 1,4 18 944 1,4 C613_1350 IE2D90S4 88,5 134,8 15776/117 40
13 760 1.1 23 760 1.1 C503_1090 IE2D90S4 68,7 108,6 31291/288 40
14 742 1,7 23 742 1,7 C613_1060 IE2D90S4 88,5 106,1 3712/35 41
16 632 0,87 28 632 0,87 C403_0900 IE2D90S4 577 90,32 8671/96 40
16 632 1,3 28 632 1,3 C503_0900 IE2D90S4 68,7 90,32 8671/96 40
16 613 1,9 28 613 1,9 C613_0880 IE2D90S4 88,5 8764 3944/45 41
18 566 0,97 31 566 0,97 C403_0810 IE2D90S4 577 80,81 42021/520 40
18 564 1,4 31 564 1,4 C503_0810 IE2D90S4 68,7 80,60 19343/240 40
19 53l 1,7 &3 531 1,7 C613_0760 IE2D90S4 88,5 75,81 5307/70 41
21 496 1.1 36 496 1,1 C402_0700 IE2D90S4 53,2 69,88 559/8 40
21 497 1,6 36 497 1,6 C502_0700 IE2D90S4 64,8 69,97 10075/144 40
23 444 1.1 40 444 1.1 C402_0630 IE2D90S4 53,2 62,52 8127/130 40
23 443 1,6 40 443 1,6 C502_0620 IE2D90S4 64,8 62,43 4495/72 40
26 399 0,88 44 399 0,88 C302_0560 IE2D90S4 43,0 56,14 1235/22 40
26 398 1,4 44 398 1,4 C402_0560 IE2D90S4 53,2 56,10 9425/168 40
26 396 2,0 45 396 2,0 C502_0560 IE2D90S4 64,8 55,83 335/6 41
29 858 0,99 50 858 0,99 C302_0500 IE2D90S4 43,0 49,75 2736/55 40
29 356 1,5 50 356 1,5 C402_0500 IE2D90S4 53,2 50,19 1305/26 40
29 354 2,2 50 354 2,2 C502_0500 IE2D90S4 64,8 49,82 1943/39 41
31 331 1.1 59 331 1,1 C302_0470 IE2D90S4 43,0 46,67 140/3 40
3 331 1,7 53 331 1,7 C402_0470 IE2D90S4 53,2 46,67 140/3 41
31 332 2,4 59 332 2,4 C502_0470 IE2D90S4 64,8 46,72 1495/32 41
34 296 1,9 60 296 1,9 C402_0420 IE2D90S4 53,2 41,75 7056/169 41
34 296 2,4 60 296 2,4 C502_0420 IE2D90S4 64,8 41,69 667/16 41
85 294 1,2 60 294 1,2 C302_0410 IE2D90S4 43,0 41,35 2688/65 40
41 250 0,80 71 250 0,80 C202_0350 IE2D90S4 379 35,18 1372/39 40
41 249 1,4 71 249 1,4 C302_0350 IE2D90S4 43,0 35,03 1261/36 40
41 247 2,2 71 247 2,2 C402_0350 IE2D90S4 53,2 34,82 975/28 41
47 218 0,92 81 218 0,92 C202_0310 IE2D90S4 e 30,69 399/13 40
46 220 1,6 80 220 1,6 C302_0310 IE2D90S4 43,0 31,04 776/25 40
Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C

£
5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C8! c8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
46 221 2,5 80 221 2,5 C402_0310 IE2D90S4 53,2 31,15 405/13 41
51 201 1,00 88 201 1,00 C202_0280 IE2D90S4 &9 28,24 4067/144 40
51 199 1,8 89 199 1,8 C302_0280 IE2D90S4 43,0 27,99 2015/72 41
52 198 2,8 89 198 2,8 C402_0280 IE2D90S4 53,2 27,86 195/7 41
58 175 1.1 101 175 1,1 C202_0250 IE2D90S4 379 24,64 1577/64 40
58 176 2,0 100 176 2,0 C302_0250 IE2D90S4 43,0 24,80 124/5 41
58 177 3,0 100 177 3,0 C402_0250 IE2D90S4 53,2 24,92 324/13 41
61 168 1,2 105 168 1,2 C202_0240 IE2D90S4 379 23,59 637/27 40
61 167 2,1 106 167 2,1 C302_0230 IE2D90S4 43,0 23,47 845/36 41
69 148 0,81 119 148 0,81 C102_0210 IE2D90S4 88,9 20,84 667/32 40
70 146 1,4 121 146 1,4 C202_0210 IE2D90S4 379 20,58 24712 40
69 148 2,4 119 148 2,4 C302_0210 IE2D90S4 43,0 20,80 104/5 41
81 126 0,95 140 126 0,95 C102_0175 IE2D90S4 33,9 1773 195/11 40
82 124 1,6 142 124 1,6 C202_0175 IE2D90S4 379 1752 3626/207 41
82 125 2,8 142 125 2,8 C302_0175 IE2D90S4 43,0 1754 1105/63 41
91 112 1.1 158 112 1,1 C102_0155 IE2D90S4 88,9 15,71 377/24 40
94 109 1,8 163 109 1,8 C202_0155 IE2D90S4 379 15,28 703/46 41
92 110 3.2 160 110 3,2 C302_0155 IE2D90S4 43,0 15,54 544/35 41
102 100 1,2 177 100 1,2 C102_0140 IE2D90S4 33,9 14,06 2010/143 40
102 100 2,0 176 100 2,0 C202_0140 IE2D90S4 379 14,12 3430/243 41
115 88 1,4 200 88 1,4 C102_0125 IE2D90S4 33,9 12,46 1943/156 40
17 87 2,3 202 87 2,3 C202_0125 IE2D90S4 379 12,32 665/54 41
122 84 2,4 211 84 2,4 C202_0120 IE2D90S4 379 11,76 294/25 41
122 83 1,4 212 83 1,4 C102_0115 IE2D90S4 33,9 11,72 1160/99 41
139 73 0,82 241 73 0,82 C002_0105 IE2D90S4 29,0 10,30 1421/138 40
138 74 1,6 239 74 1,6 C102_0105 IE2D90S4 85,9 10,38 841/81 41
140 73 2,7 242 73 2,7 C202_0105 IE2D90S4 379 10,26 513/50 41
153 67 3.0 265 67 2,9 C202_0094 IE2D90S4 SIS 9,387 2450/261 41
154 66 1,8 267 66 1,7 C102_0093 IE2D90S4 33,9 9,326 3180/341 41
156 66 0,92 269 66 0,88 C002_0092 IE2D90S4 29,0 9,228 1495/162 40
174 59 2,0 301 59 1,9 C102_0083 IE2D90S4 33,9 8,263 1537/186 41
174 58 1,0 302 58 0,95 C002_0082 IE2D90S4 29,0 8,235 667/81 40
175 58 3,3 303 58 3.1 C202_0082 IE2D90S4 379 8,190 475/58 42
184 55 2,0 319 B5 1,7 C102_0078 IE2D90S4 88,9 7,796 3243/416 40
184 55 3,0 319 B5 2,5 C202_0078 IE2D90S4 379 7,800 39/5 41
228 45 1.1 395 45 0,96 C002_0063 IE2D90S4 29,0 6,300 2035/323 40
226 45 2,3 392 45 1,9 C102_0063 IE2D90S4 33,9 6,338 507/80 40
244 42 2,4 423 42 2,0 C102_0059 IE2D90S4 88,9 5,875 47/8 40
246 41 1,2 427 41 1,0 C002_0058 IE2D90S4 29,0 5,824 99/17 40
248 41 8.3 429 41 3,1 C202_0058 IE2D90S4 79 5,791 666/115 41
283 36 1,3 491 36 1.1 C002_0051 IE2D90S4 29,0 5,063 481/95 40
283 36 8.3 490 36 8.3 C202_0051 IE2D90S4 79 5,072 350/69 41
286 36 2,6 495 36 2,2 C102_0050 IE2D90S4 33,9 5,025 201/40 41
307 & 1.4 531 33 1,2 C002_0047 IE2D90S4 29,0 4,680 117/25 40
308 33 2,8 534 88 2,3 C102_0047 IE2D90S4 33,9 4,658 3149/676 41
343 30 3.0 593 30 2,5 C102_0042 IE2D90S4 88,9 4,189 377/90 41
346 29 1,5 599 29 1,3 C002_0041 IE2D90S4 29,0 4,149 1813/437 40
370 28 3.1 640 28 2,7 C102_0039 IE2D90S4 88,9 3,883 1363/351 41
374 27 1,6 648 27 1,3 C002_0038 IE2D90S4 29,0 3,835 441/115 40
425 24 8.3 737 24 8.3 C202_0034 IE2D90S4 79 8378 2250/667 42
432 24 1,7 749 24 1,5 C002_0033 IE2D90S4 29,0 3,318 1702/513 40
430 24 8.3 745 24 2,9 C102_0033 IE2D90S4 88,9 3,334 2067/620 41
468 22 1,8 810 22 1,6 C002_0031 IE2D90S4 29,0 3,067 46/15 40
464 22 8.3 804 22 3.1 C102_0031 IE2D90S4 88,9 3,091 2491/806 41
518 20 2,0 898 20 1,7 C002_0028 IE2D90S4 29,0 2,769 36/13 40
556 18 8.3 963 18 8.3 C102_0026 IE2D90S4 88,9 2,582 1911/740 41
599 17 3,3 1038 17 8.3 C102_0024 IE2D90S4 33,9 2,394 2303/962 41
659 15 8.3 1142 15 8.3 C102_0022 IE2D90S4 88,9 2,177 468/215 42
719 14 2,4 1245 14 2,1 C002_0020 IE2D90S4 29,0 1,997 1480/741 41
743 14 8.3 — — — C102_0039 IE2D80L2 28,9 3,883 1363/351 18
752 14 2,6 = = = C002_0038 IE2D80L2 24,0 3,835 441/115 17
870 12 2,8 — — — C002_0033 IE2D80L2 24,0 3,318 1702/513 17
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)

941 Il 3,0 = = = C002_0031 IE2D80L2 24,0 3,067 46/15 17
1042 9,8 3,2 = = = C002_0028 IE2D80L2 24,0 2,769 36/13 17
1325 77 3,3 — = = C102_0022 IE2D80L2 28,9 2,177 468/215 19
1445 71 33 = = = C002_0020 IE2D80L2 24,0 1,997 1480/741 18

1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)
1 1277 1,0 19 1277 1,0 C613_1350 IE2D90L4 89,5 134,8 15776/117 45
14 1005 1,3 24 1005 1,3 C613_1060 IE2D90L4 89,5 106,1 3712/35 46
16 856 0,94 28 856 0,94 C503_0900 IE2D90L4 69,7 90,32 8671/96 45
16 830 1,4 29 830 1,4 C613_0880 IE2D90L4 89,5 8764 3944/45 46
18 764 1,0 31 764 1,0 C503_0810 IE2D90L4 69,7 80,60 19343/240 45
19 718 1,3 &3 718 1,3 C613_0760 IE2D90L4 89,5 75,81 5307/70 46
21 672 0,82 36 672 0,82 C402_0700 IE2D90L4 54,2 69,88 559/8 45
21 673 1,2 36 673 1,2 C502_0700 IE2D90L4 65,8 69,97 10075/144 45
23 601 0,83 40 601 0,83 C402_0630 IE2D90L4 54,2 62,52 8127/130 45
23 600 1,2 40 600 1,2 C502_0620 IE2D90L4 65,8 62,43 4495/72 45
26 539 1,0 45 539 1,0 C402_0560 IE2D90L4 54,2 56,10 9425/168 45
26 537 1,5 45 537 1,5 C502_0560 IE2D90L4 65,8 55,83 335/6 46
29 482 1.1 50 482 1.1 C402_0500 IE2D90L4 54,2 50,19 1305/26 45
29 479 1,7 50 479 1,7 C502_0500 IE2D90L4 65,8 49,82 1943/39 46
31 449 1,2 54 449 1,2 C402_0470 IE2D90L4 54,2 46,67 140/3 46
3 449 1,8 54 449 1,8 C502_0470 IE2D90L4 65,8 46,72 1495/32 46
35 401 1,4 60 401 1,4 C402_0420 IE2D90L4 54,2 41,75 7056/169 46
85 401 1,8 60 401 1,8 C502_0420 IE2D90L4 65,8 41,69 667/16 46
35 398 0,88 61 398 0,88 C302_0410 IE2D90L4 44,0 41,35 2688/65 45
41 337 1,0 71 337 1,0 C302_0350 IE2D90L4 44,0 35,03 1261/36 45
41 335 1,6 72 885 1,6 C402_0350 IE2D90L4 54,2 34,82 975/28 46
47 298 1,2 81 298 1,2 C302_0310 IE2D90L4 44,0 31,04 776/25 45
46 299 1,8 80 299 1,8 C402_0310 IE2D90L4 54,2 31,15 405/13 46
52 269 1,3 89 269 1,3 C302_0280 IE2D90L4 44,0 2799 2015/72 46
52 268 2,1 90 268 2,1 C402_0280 IE2D90L4 54,2 27,86 195/7 46
59 237 0,84 102 237 0,84 C202_0250 IE2D90L4 38,9 24,64 1577/64 45
58 238 1,5 101 238 1,5 C302_0250 IE2D90L4 44,0 24,80 124/5 46
58 240 2,2 100 240 2,2 C402_0250 IE2D90L4 54,2 24,92 324/13 46
61 227 0,88 106 227 0,88 C202_0240 IE2D90L4 38,9 23,59 637/27 45
62 226 1,6 107 226 1,6 C302_0230 IE2D90L4 44,0 23,47 845/36 46
70 198 1,0 122 198 1,0 C202_0210 IE2D90L4 38,9 20,58 247/12 45
69 200 1,8 120 200 1,8 C302_0210 IE2D90L4 44,0 20,80 104/5 46
82 168 1,2 143 168 1,2 C202_0175 IE2D90L4 38,9 1752 3626/207 46
82 169 21 143 169 2,1 C302_0175 IE2D90L4 44,0 1754 1105/63 46
95 147 1,4 164 147 1,4 C202_0155 IE2D90L4 38,9 15,28 703/46 46
93 149 2,3 161 149 2,8 C302_0155 IE2D90L4 44,0 15,54 544/35 46

103 135 0,89 178 135 0,89 C102_0140 IE2D90L4 34,9 14,06 2010/143 45

102 136 1,5 177 136 1,5 C202_0140 IE2D90L4 38,9 14,12 3430/243 46

116 120 1,0 201 120 1,0 C102_0125 IE2D90L4 34,9 12,46 1943/156 45

17 118 1,7 203 118 1,7 C202_0125 IE2D90L4 38,9 12,32 665/54 46

123 13 1,8 213 13 1,8 C202_0120 IE2D90L4 38,9 11,76 294/25 46

123 113 1.1 214 13 1.1 C102_0115 IE2D90L4 34,9 1,72 1160/99 46

139 100 1,2 241 100 1,2 C102_0105 IE2D90L4 34,9 10,38 841/81 46

141 99 2,0 244 99 2,0 C202_0105 IE2D90L4 38,9 10,26 513/50 46

154 90 2,2 267 90 2,1 C202_0094 IE2D90L4 38,9 9,387 2450/261 46

155 90 1,3 268 90 1,3 C102_0093 IE2D90L4 34,9 9,326 3180/341 46

175 79 1,5 303 79 1,4 C102_0083 IE2D90L4 34,9 8,263 1537/186 46

176 79 2,4 306 79 2,8 C202_0082 IE2D90L4 38,9 8,190 475/58 47

185 75 1,5 321 75 1,2 C102_0078 IE2D90L4 34,9 7,796 3243/416 45

185 75 2,2 321 75 1,9 C202_0078 IE2D90L4 38,9 7,800 39/5 46

229 61 0,84 = = = C002_0063 IE2D90L4 30,0 6,300 2035/323 45

228 61 1,7 395 61 1,4 C102_0063 IE2D90L4 34,9 6,338 507/80 45

230 61 2,4 398 61 2,2 C202_0063 IE2D90L4 38,9 6,295 3330/529 46

246 56 1,8 426 56 1,5 C102_0059 IE2D90L4 34,9 5,875 47/8 45

Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C8! c8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)
247 56 2,4 427 56 2,4 C302_0059 IE2D90L4 44,0 5,859 2584/441 46
248 56 0,88 — — — C002_0058 IE2D90L4 30,0 5,824 99/17 45
250 56 2,4 432 56 2,3 C202_0058 IE2D90L4 38,9 5,791 666/115 46
285 49 0,97 494 49 0,82 C002_0051 IE2D90L4 30,0 5,063 481/95 45
285 49 2,4 493 49 2,4 C202_0051 IE2D90L4 38,9 5,072 350/69 46
288 48 2,0 498 48 1,6 C102_0050 IE2D90L4 34,9 5,025 201/40 46
309 45 1,0 585 45 0,86 C002_0047 IE2D90L4 30,0 4,680 117/25 45
310 45 2,1 537 45 1,7 C102_0047 IE2D90L4 34,9 4,658 3149/676 46
345 40 2,2 597 40 1,9 C102_0042 IE2D90L4 34,9 4,189 377/90 46
348 40 1.1 603 40 0,93 C002_0041 IE2D90L4 30,0 4,149 1813/437 45
372 37 2,3 645 37 2,0 C102_0039 IE2D90L4 34,9 3,883 1363/351 46
377 37 1,2 653 37 0,98 C002_0038 IE2D90L4 30,0 3,835 441/115 45
428 32 2,4 742 32 2,4 C202_0034 IE2D90L4 38,9 3,373 2250/667 47
436 32 1,3 754 32 1.1 C002_0033 IE2D90L4 30,0 3,318 1702/513 45
433 32 2,4 751 32 2,2 C102_0033 IE2D90L4 34,9 3,334 2067/620 46
471 29 1,4 816 29 1,1 C002_0031 IE2D90L4 30,0 3,067 46/15 45
467 30 2,4 810 30 2,3 C102_0031 IE2D90L4 34,9 3,091 2491/806 46
522 27 1,5 904 27 1,2 C002_0028 IE2D90L4 30,0 2,769 36/13 45
560 25 2,4 969 25 2,4 C102_0026 IE2D90L4 34,9 2,582 1911/740 46
604 23 2,4 1045 23 2,4 C102_0024 IE2D90L4 34,9 2,394 2303/962 46
664 21 2,4 1150 21 2,4 C102_0022 IE2D90L4 34,9 2,177 468/215 47
724 19 1,8 1253 19 1,5 C002_0020 IE2D90L4 30,0 1,997 1480/741 46
716 19 2,4 1240 19 2,4 C102_0020 IE2D90L4 34,9 2,018 1128/559 47
749 19 3.7 — — — C102_0039 IE2D90S2 34,4 3,883 1363/351 28
759 18 1,9 = = = C002_0038 IE2D90S2 29,5 3,835 441/115 28
863 16 4,9 — — — C202_0034 IE2D90S2 384 8378 2250/667 30
877 16 2,1 = = = C002_0033 IE2D90S2 29,5 3,318 1702/513 28
949 15 2,2 — — — C002_0031 IE2D90S2 29,5 3,067 46/15 28
1051 13 2,3 = = = C002_0028 IE2D90S2 29,5 2,769 36/13 28
127 12 4,9 = = = C102_0026 IE2D90S2 34,4 2,582 1911/740 29
1216 1 4,9 = = = C102_0024 IE2D90S2 34,4 2,394 2303/962 29
1337 10 4,9 — — — C102_0022 IE2D90S2 34,4 2,177 468/215 29
1457 9,5 2,9 = = = C002_0020 IE2D90S2 29,5 1,997 1480/741 28
2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
5,4 3714 0,97 93 3714 0,97 C813_2700 IE2D100K4 200,5 269,8 7285/27 91
6.9 2920 1.2 12 2920 1,2 C813_2120 IE2D100K4 200,5 212,1 8272/39 91
8,2 2455 1,5 14 2455 1,4 C813_1780 IE2D100K4 200,5 178,4 6956/39 91
i 1905 1,9 18 1905 1,7 C813_1380 IE2D100K4 200,5 138,4 2491/18 92
11 1891 1,1 18 1891 1,1 C713_1370 IE2D100K4 141,5 1373 10575/77 91
1 1822 1,3 19 1822 1,1 C713_1320 IE2D100K4 141,5 132,4 33887/256 91
11 1747 0,83 20 1747 0,83 C613_1270 IE2D100K4 101,5 126,9 48739/384 91
14 1481 2,2 23 1481 2,1 C813_1080 IE2D100K4 200,5 1076 4841/45 92
14 1479 0,88 23 1479 0,88 C613_1070 IE2D100K4 101,5 1074 752/7 91
15 1365 1,7 25 1365 1,5 C713_0990 IE2D100K4 141,5 99,14 6345/64 91
15 1344 1,1 26 1344 1.1 C613_0980 IE2D100K4 101,5 9763 243695/2496 91
16 1250 2,2 28 1250 2,2 C813_0910 IE2D100K4 200,5 90,82 18800/207 93
16 1222 1,1 28 1222 1,1 C613_0890 IE2D100K4 101,5 88,78 799/9 91
18 1115 2,0 31 1115 1,7 C713_0810 IE2D100K4 141,5 80,97 20727/256 91
18 1092 2,2 32 1092 2,1 C813_0790 IE2D100K4 200,5 79,34 285619/3600 92
19 1057 1.4 €8 1057 1,4 C613_0770 IE2D100K4 101,5 76,80 8601/112 91
21 971 2,1 36 971 2,1 C712_0700 IE2D100K4 128,4 69,55 765/11 92
21 962 1,4 37 962 1,4 C612_0690 IE2D100K4 93,1 68,89 620/9 91
23 874 7 40 874 1,7 C613_0630 IE2D100K4 101,5 63,46 48739/768 91
26 794 2,4 44 794 2,4 C712_0570 IE2D100K4 128,4 56,82 625/11 93
26 780 1,0 45 780 1,0 C502_0560 IE2D100K4 778 55,83 335/6 91
26 770 1,7 46 770 1,7 C612_0550 IE2D100K4 93,1 55,11 496/9 92
29 696 1,2 51 696 1,2 C502_0500 IE2D100K4 778 49,82 1943/39 91
30 678 2,1 51 678 2,0 C613_0490 IE2D100K4 101,5 49,28 31537/640 91
31 652 0,84 54 652 0,84 C402_0470 IE2D100K4 66,2 46,67 140/3 91
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
31 653 1,2 54 653 1,2 C502_0470 IE2D100K4 778 46,72 1495/32 91
3 654 2,5 54 654 2,5 C712_0470 IE2D100K4 128,4 46,82 515/11 95
32 633 2,1 56 633 2,1 C612_0450 IE2D100K4 93,1 45,33 136/3 92
85 583 0,94 60 583 0,94 C402_0420 IE2D100K4 66,2 41,75 7056/169 91
35 582 1,4 60 582 1,4 C502_0420 IE2D100K4 778 41,69 667/16 91
85 B7/3 2,4 61 57/ 2,4 C712_0410 IE2D100K4 128,4 41,02 2625/64 93
37 550 2,2 64 550 2,2 C612_0390 IE2D100K4 93,1 39,40 1891/48 92
42 486 1.1 72 486 1.1 C402_0350 IE2D100K4 66,2 34,82 975/28 91
42 489 1,6 72 489 1,6 C502_0350 IE2D100K4 778 35,00 35/1 92
42 487 2,7 72 487 2,7 C612_0350 IE2D100K4 93,1 34,87 1360/39 94
43 472 2,5 75 472 2,5 C712_0340 IE2D100K4 128,4 33,80 2163/64 95
45 453 2,5 78 453 2,5 C612_0320 IE2D100K4 93,1 32,41 1037/32 92
47 434 0,81 81 434 0,81 C302_0310 IE2D100K4 56,0 31,04 776/25 90
47 435 1,3 81 435 1,3 C402_0310 IE2D100K4 66,2 31,15 405/13 91
47 436 1,8 81 436 1,8 C502_0310 IE2D100K4 778 31,23 406/13 92
52 391 0,90 90 391 0,90 C302_0280 IE2D100K4 56,0 2799 2015/72 91
52 389 1,4 90 389 1,4 C402_0280 IE2D100K4 66,2 27,86 195/7 91
52 392 2,0 90 392 2,0 C502_0280 IE2D100K4 778 28,10 5395/192 92
53 383 3,3 92 383 33 C612_0270 IE2D100K4 93,1 2743 192/7 95
59 346 1,0 102 346 1,0 C302_0250 IE2D100K4 56,0 24,80 124/5 91
58 348 1,6 101 348 1,6 C402_0250 IE2D100K4 66,2 24,92 324/13 91
58 350 2,3 101 350 2,3 C502_0250 IE2D100K4 778 25,07 2407/96 92
62 328 1.1 107 328 1,1 C302_0230 IE2D100K4 56,0 23,47 845/36 91
62 326 1,7 108 326 1,7 C402_0230 IE2D100K4 66,2 23,36 1495/64 92
62 326 2,5 108 326 2,5 C502_0230 IE2D100K4 778 23,36 1495/64 93
70 291 1,2 121 291 1,2 C302_0210 IE2D100K4 56,0 20,80 104/5 91
70 292 1,9 121 292 1,9 C402_0210 IE2D100K4 66,2 20,90 4347/208 92
70 291 2,7 121 291 2,7 C502_0210 IE2D100K4 778 20,84 667/32 93
74 274 3,3 129 274 33 C612_0195 IE2D100K4 93,1 19,61 549/28 95
83 245 0,82 144 245 0,82 C202_0175 IE2D100K4 50,9 1752 3626/207 91
83 245 1,4 144 245 1,4 C302_0175 IE2D100K4 56,0 1754 1105/63 91
83 246 2,2 143 246 2,2 C402_0175 IE2D100K4 66,2 17,60 845/48 92
92 220 2,5 160 220 2,5 C402_0160 IE2D100K4 66,2 15,75 63/4 93
55 213 0,94 165 213 0,94 C202_0155 IE2D100K4 50,9 15,28 703/46 91
94 217 1,6 162 217 1,6 C302_0155 IE2D100K4 56,0 15,54 544/35 91
93 219 3,6 160 219 3,6 C502_0155 IE2D100K4 778 15,71 377/24 95
103 197 1,0 179 197 1,0 C202_0140 IE2D100K4 50,9 14,12 3430/243 91
104 195 1,8 180 195 1,7 C302_0140 IE2D100K4 56,0 13,99 2015/144 91
104 195 2,8 180 195 2,8 C402_0140 IE2D100K4 66,2 13,99 2015/144 93
118 172 1,2 205 172 1,2 C202_0125 IE2D100K4 50,9 12,32 665/54 91
17 173 2,0 203 173 1,9 C302_0125 IE2D100K4 56,0 12,40 62/5 92
124 164 1,2 214 164 1,2 C202_0120 IE2D100K4 50,9 11,76 294/25 91
125 162 2,2 217 162 2,0 C302_0115 IE2D100K4 56,0 11,61 325/28 92
140 145 0,83 243 145 0,82 C102_0105 IE2D100K4 46,9 10,38 841/81 91
142 143 1,4 246 143 1,4 C202_0105 IE2D100K4 50,9 10,26 513/50 91
141 144 2,4 245 144 2,1 C302_0105 IE2D100K4 56,0 10,29 72/7 92
155 131 1,5 268 131 1,4 C202_0094 IE2D100K4 50,9 9,387 2450/261 91
156 130 0,92 270 130 0,88 C102_0093 IE2D100K4 46,9 9,326 3180/341 91
156 130 2,7 271 130 2,8 C302_0093 IE2D100K4 56,0 9,310 3575/384 93
176 115 1,0 305 115 0,96 C102_0083 IE2D100K4 46,9 8,263 1537/186 91
176 115 2,9 305 115 2,4 C302_0083 IE2D100K4 56,0 8,250 33/4 93
178 114 1,7 308 14 1,6 C202_0082 IE2D100K4 50,9 8,190 475/58 92
187 109 1,0 528 109 0,84 C102_0078 IE2D100K4 46,9 7,796 3243/416 90
187 109 1,5 828 109 1,3 C202_0078 IE2D100K4 50,9 7800 39/5 91
186 110 2,5 321 110 2,1 C302_0078 IE2D100K4 56,0 7841 494/63 91
219 93 4,2 379 o8 4,2 C502_0067 IE2D100K4 778 6,655 559/84 96
219 93 3,9 379 o8 3,4 C402_0066 IE2D100K4 66,2 6,648 585/88 93
230 89 1,2 398 89 0,97 C102_0063 IE2D100K4 46,9 6,338 507/80 90
231 88 1,8 400 88 1,5 C202_0063 IE2D100K4 50,9 6,295 3330/529 91
230 88 2,9 399 88 2,4 C302_0063 IE2D100K4 56,0 6,314 221/35 91
248 82 1,2 429 82 1,0 C102_0059 IE2D100K4 46,9 5,875 47/8 90
248 82 3,0 430 82 2,5 C302_0059 IE2D100K4 56,0 5,859 2584/441 91
Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!

C14 www.stober.com ID 442356.00 - 07.11



Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C8! c8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
251 81 1,9 435 81 1,6 C202_0058 IE2D100K4 50,9 5,791 666/115 91
275 74 4,2 477 74 4,0 C402_0053 IE2D100K4 66,2 5,284 465/88 94
287 71 2,0 497 71 1,7 C202_0051 IE2D100K4 50,9 5,072 350/69 91
290 70 1,3 502 70 1.1 C102_0050 IE2D100K4 46,9 5,025 201/40 91
289 70 3.4 500 70 2,8 C302_0050 IE2D100K4 56,0 5,038 403/80 92
312 65 1,4 541 65 1,2 C102_0047 IE2D100K4 46,9 4,658 3149/676 91
312 65 2,2 540 65 1,8 C202_0047 IE2D100K4 50,9 4,667 14/3 91
314 65 4,2 544 65 4,2 C502_0046 IE2D100K4 778 4,629 162/35 98
331 61 4,2 574 61 4,2 C402_0044 IE2D100K4 66,2 4,394 145/33 96
347 59 1,5 602 59 1,3 C102_0042 IE2D100K4 46,9 4,189 377/90 91
344 59 2,3 596 59 1,9 C202_0042 IE2D100K4 50,9 4,226 486/115 91
3B 54 1,6 649 54 1,3 C102_0039 IE2D100K4 46,9 3,883 1363/351 91
374 54 2,4 648 54 2,0 C202_0039 IE2D100K4 50,9 3,888 486/125 91
431 47 2,7 747 47 2,2 C202_0034 IE2D100K4 50,9 8378 2250/667 92
436 47 1,8 756 47 1,5 C102_0033 IE2D100K4 46,9 3,334 2067/620 91
471 43 1,9 815 43 1,6 C102_0031 IE2D100K4 46,9 3,091 2491/806 91
469 43 2,8 812 43 2,4 C202_0031 IE2D100K4 50,9 3,103 90/29 92
541 38 3.1 937 38 2,6 C202_0027 IE2D100K4 50,9 2,690 495/184 93
564 36 2,1 976 36 1,8 C102_0026 IE2D100K4 46,9 2,582 1911/740 91
588 &5 8.3 1018 35 2,8 C202_0025 IE2D100K4 50,9 2,475 99/40 93
608 33 2,2 1053 88 1,9 C102_0024 IE2D100K4 46,9 2,394 2303/962 91
668 30 2,3 1158 30 2,0 C102_0022 IE2D100K4 46,9 2,177 468/215 92
721 28 2,5 1249 28 2,1 C102_0020 IE2D100K4 46,9 2,018 1128/559 92
742 27 2,5 = = = C102_0039 IE2D90L2 34,4 3,883 1363/351 28
751 27 1,3 = = = C002_0038 IE2D90L2 29,5 3,835 441/115 28
854 24 8.3 — — — C202_0034 IE2D90L2 384 8378 2250/667 30
868 23 1,4 = = = C002_0033 IE2D90L2 29,5 3,318 1702/513 28
864 24 2,8 — — — C102_0033 IE2D90L2 34,4 3,334 2067/620 28
939 22 1,5 = = = C002_0031 IE2D90L2 29,5 3,067 46/15 28
932 22 2,9 — — — C102_0031 IE2D90L2 34,4 3,091 2491/806 29
1040 20 1,6 = = = C002_0028 IE2D90L2 29,5 2,769 36/13 28
1115 18 8.3 — — — C102_0026 IE2D90L2 34,4 2,582 1911/740 29
1203 17 3,3 = = = C102_0024 IE2D90L2 34,4 2,394 2303/962 29
1323 15 8.3 — — — C102_0022 IE2D90L2 34,4 2,177 468/215 29
1442 14 2,0 = = = C002_0020 IE2D90L2 29,5 1,997 1480/741 28
1427 14 8.3 = = = C102_0020 IE2D90L2 34,4 2,018 1128/559 29
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
6,9 3995 0,90 12 3995 0,88 C813_2120 IE2D100L4 209,5 212,1 8272/39 111
8,2 885Y) 1.1 14 B85S 1,0 C813_1780 IE2D100L4 209,5 178,4 6956/39 1M1
1 2606 1,4 18 2606 1,2 C813_1380 IE2D100L4 209,5 138,4 2491/18 112
i 2493 0,96 19 2493 0,84 C713_1320 IE2D100L4 150,5 132,4 33887/256 1M
14 2026 1,6 23 2026 1,5 C813_1080 IE2D100L4 209,5 1076 4841/45 112
15 1867 1,3 25 1867 1.1 C713_0990 IE2D100L4 150,5 99,14 6345/64 1M
16 1710 1,6 28 1710 1,6 C813_0910 IE2D100L4 209,5 90,82 18800/207 113
18 1525 1,5 31 1525 1,2 C713_0810 IE2D100L4 150,5 80,97 20727/256 111
18 1494 1,6 32 1494 1,5 C813_0790 IE2D100L4 209,5 79,34 285619/3600 112
19 1446 1,0 €8 1446 1,0 C613_0770 IE2D100L4 110,5 76,80 8601/112 11
21 1329 1,5 36 1329 1,5 C712_0700 IE2D100L4 1374 69,55 765/11 112
21 1316 0,99 37 1316 0,99 C612_0690 IE2D100L4 102,1 68,89 620/9 11
23 1195 1,2 40 1195 1,2 C613_0630 IE2D100L4 110,5 63,46 48739/768 1M
26 1086 1,8 44 1086 1,8 C712_0570 IE2D100L4 1374 56,82 625/11 13
26 1053 1,2 46 1053 1,2 C612_0550 IE2D100L4 102,1 55,11 496/9 112
29 952 0,84 51 952 0,84 C502_0500 IE2D100L4 86,8 49,82 1943/39 1M
30 928 1,6 51 928 1,5 C613_0490 IE2D100L4 110,5 49,28 31537/640 111
31 893 0,90 54 893 0,90 C502_0470 IE2D100L4 86,8 46,72 1495/32 1M
31 895 1,8 54 895 1,8 C712_0470 IE2D100L4 1374 46,82 515/11 115
32 866 1,5 56 866 1,5 C612_0450 IE2D100L4 102,1 45,33 136/3 112
35 797 1,0 60 797 1,0 C502_0420 IE2D100L4 86,8 41,69 667/16 111
&5 784 1,8 61 784 1,8 C712_0410 IE2D100L4 1374 41,02 2625/64 13
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
37 753 1,6 64 753 1,6 C612_0390 IE2D100L4 102,1 39,40 1891/48 112
42 665 0,83 72 665 0,83 C402_0350 IE2D100L4 75,2 34,82 975/28 m
42 669 1,2 72 669 1,2 C502_0350 IE2D100L4 86,8 35,00 35/1 112
42 666 2,0 72 666 2,0 C612_0350 IE2D100L4 102,1 34,87 1360/39 14
41 670 2,3 72 670 2,8 C712_0350 IE2D100L4 1374 35,07 2700/77 18
43 646 1,8 75 646 1,8 C712_0340 IE2D100L4 1374 33,80 2163/64 115
45 619 1,9 78 619 1,9 C612_0320 IE2D100L4 102,1 32,41 1037/32 112
47 598 0,92 81 595 0,92 C402_0310 IE2D100L4 75,2 31,15 405/13 m
47 597 1,3 81 597 1,3 C502_0310 IE2D100L4 86,8 31,23 406/13 112
52 532 1,0 90 532 1,0 C402_0280 IE2D100L4 75,2 2786 195/7 m
52 537 1,5 90 537 1,5 C502_0280 IE2D100L4 86,8 28,10 5395/192 12
53 524 2,4 92 524 2,4 C612_0270 IE2D100L4 102,1 2743 192/7 115
58 476 1,2 101 476 1,2 C402_0250 IE2D100L4 75,2 24,92 324/13 m
58 479 1,7 101 479 1,7 C502_0250 IE2D100L4 86,8 25,07 2407/96 12
58 476 2,1 101 476 2,1 C612_0250 IE2D100L4 102,1 24,93 5185/208 114
62 446 1,2 108 446 1,2 C402_0230 IE2D100L4 75,2 23,36 1495/64 112
62 446 1,8 108 446 1,8 C502_0230 IE2D100L4 86,8 23,36 1495/64 113
64 433 2,6 m 433 2,6 C612_0230 IE2D100L4 102,1 22,67 68/3 17
70 397 0,88 121 397 0,88 C302_0210 IE2D100L4 65,0 20,80 104/5 m
70 399 1,4 121 399) 1,4 C402_0210 IE2D100L4 75,2 20,90 4347/208 112
70 398 2,0 121 398 2,0 C502_0210 IE2D100L4 86,8 20,84 667/32 113
74 /B 2,4 129 375 2,4 C612_0195 IE2D100L4 102,1 19,61 549/28 115
83 335 1,0 144 885 1,0 C302_0175 IE2D100L4 65,0 1754 1105/63 m
83 336 1,6 143 336 1,6 C402_0175 IE2D100L4 75,2 17,60 845/48 12
83 336 2,4 143 336 2,4 C502_0175 IE2D100L4 86,8 17,60 845/48 115
92 301 1,8 160 301 1,8 C402_0160 IE2D100L4 75,2 15,75 63/4 113
90 310 2,6 156 310 2,6 C612_0160 IE2D100L4 102,1 16,20 1037/64 17
94 297 1,2 162 297 1,2 C302_0155 IE2D100L4 65,0 15,54 544/35 m
93 300 2,7 160 300 2,7 C502_0155 IE2D100L4 86,8 15,71 377/24 115
104 267 1,3 180 267 1,3 C302_0140 IE2D100L4 65,0 13,99 2015/144 m
104 267 2,1 180 267 2,1 C402_0140 IE2D100L4 75,2 13,99 2015/144 113
118 235 0,8 205 235 0,85 C202_0125 IE2D100L4 59,9 12,32 665/54 m
17 237 1,5 203 237 1,4 C302_0125 IE2D100L4 65,0 12,40 62/5 112
116 239 2,3 201 239 2,8 C402_0125 IE2D100L4 75,2 12,52 651/52 113
124 225 0,89 214 225 0,89 C202_0120 IE2D100L4 59,9 11,76 294/25 m
125 222 1,6 217 222 1,4 C302_0115 IE2D100L4 65,0 11,61 325/28 112
125 222 2,5 217 222 2,4 C402_0115 IE2D100L4 75,2 11,64 1885/162 114
142 196 1,0 246 196 1,00 C202_0105 IE2D100L4 59,9 10,26 513/50 m
141 197 1,8 245 197 1,5 C302_0105 IE2D100L4 65,0 10,29 72/7 112
140 199 2,8 242 199 2,6 C402_0105 IE2D100L4 75,2 10,41 406/39 14
155 179 1.1 268 179 1.1 C202_0094 IE2D100L4 59,9 9,387 2450/261 m
156 178 2,0 271 178 1,7 C302_0093 IE2D100L4 65,0 9,310 3575/384 113
176 158 2,1 305 158 1,8 C302_0083 IE2D100L4 65,0 8,250 33/4 113
178 157 1,3 308 157 1,2 C202_0082 IE2D100L4 59,9 8,190 475/58 12
187 149 1.1 528 149 0,94 C202_0078 IE2D100L4 59,9 7800 39/5 m
186 150 1,8 321 150 1,5 C302_0078 IE2D100L4 65,0 7841 494/63 m
186 149 2,4 322 149 2,2 C402_0078 IE2D100L4 75,2 7816 2001/256 112
219 127 3,0 379 127 3,0 C502_0067 IE2D100L4 86,8 6,655 559/84 116
219 127 2,8 379 127 2,5 C402_0066 IE2D100L4 75,2 6,648 585/88 113
230 121 0,84 = = = C102_0063 IE2D100L4 55,8 6,338 507/80 110
231 120 1,3 400 120 1.1 C202_0063 IE2D100L4 59,9 6,295 3330/529 m
230 121 2,1 899 121 1,8 C302_0063 IE2D100L4 65,0 6,314 221/35 m
248 12 0,88 = = = C102_0059 IE2D100L4 55,9 5,875 47/8 110
248 112 2,2 430 12 1,9 C302_0059 IE2D100L4 65,0 5,859 2584/441 m
251 m 1,4 435 m 1.1 C202_0058 IE2D100L4 59,9 5,791 666/115 m
275 101 3,0 477 101 2,9 C402_0053 IE2D100L4 75,2 5,284 465/88 114
287 97 1,5 497 97 1,3 C202_0051 IE2D100L4 59,9 5,072 350/69 m
290 96 0,98 502 96 0,83 C102_0050 IE2D100L4 55,8 5,025 201/40 m
289 96 2,4 500 96 2,1 C302_0050 IE2D100L4 65,0 5,038 403/80 112
312 89 1,0 541 89 0,87 C102_0047 IE2D100L4 55,9 4,658 3149/676 m
312 89 1,6 540 89 1,3 C202_0047 IE2D100L4 59,9 4,667 14/3 m
311 89 2,6 B8 89 2,2 C302_0047 IE2D100L4 65,0 4,675 589/126 12
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C8! c8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)

314 88 3,0 544 88 3,0 C502_0046 IE2D100L4 86,8 4,629 162/35 118

331 84 3.0 574 84 3,0 C402_0044 IE2D100L4 75,2 4,394 145/33 116

347 80 1.1 602 80 0,93 C102_0042 IE2D100L4 55,9 4,189 377/90 1M

344 81 1,7 596 81 1,4 C202_0042 IE2D100L4 59,9 4,226 486/115 111

348 80 2,8 603 80 2,3 C302_0042 IE2D100L4 65,0 4,179 117/28 113

Bl 74 1,2 649 74 0,98 C102_0039 IE2D100L4 565), 8 3,883 1363/351 1M1

374 74 1,8 648 74 1,5 C202_0039 IE2D100L4 59,9 3,888 486/125 1M

85 74 2,9 650 74 2,5 C302_0039 IE2D100L4 65,0 3,878 190/49 13

431 64 2,0 747 64 1,6 C202_0034 IE2D100L4 59,9 3,373 2250/667 112
434 64 3.0 752 64 2,7 C302_0034 IE2D100L4 65,0 3,352 429/128 113
436 64 1,3 756 64 1,1 C102_0033 IE2D100L4 55,9 3,334 2067/620 111
471 59 1,4 815 59 1.1 C102_0031 IE2D100L4 565), 8 3,091 2491/806 1M
469 59 2,1 812 59 1,7 C202_0031 IE2D100L4 59,9 3,103 90/29 112

541 51 2,3 937 51 1.9 C202_0027 IE2D100L4 59,9 2,690 495/184 13

564 49 1,5 976 49 1,3 C102_0026 IE2D100L4 55,9 2,582 1911/740 111

588 47 2,4 1018 47 2,0 C202_0025 IE2D100L4 59,9 2,475 99/40 13

608 46 1,6 1053 46 1,4 C102_0024 IE2D100L4 55,9 2,394 2303/962 1M
668 42 1,7 1158 42 1,4 C102_0022 IE2D100L4 55,9 2,177 468/215 12
666 42 2,6 1154 42 2,2 C202_0022 IE2D100L4 59,9 2,184 2160/989 114
721 &9 1.8 1249 39 1,5 C102_0020 IE2D100L4 565), 8 2,018 1128/559 112
724 38 2,8 1254 38 2,3 C202_0020 IE2D100L4 59,9 2,009 432/215 114
755 37 1,9 — — — C102_0039 IE2D100L2 41,9 3,883 1363/351 46
754 37 2,8 = = = C202_0039 IE2D100L2 45,9 3,888 486/125 46
869 32 3.1 — — — C202_0034 IE2D100L2 45,9 8378 2250/667 47
879 32 2,1 = = = C102_0033 IE2D100L2 41,9 3,334 2067/620 46
948 30 2,2 — — — C102_0031 IE2D100L2 41,9 3,091 2491/806 46
1089 26 3,6 = = = C202_0027 IE2D100L2 45,9 2,690 495/184 48
1135 25 2,4 — — — C102_0026 IE2D100L2 41,9 2,582 1911/740 46
1184 24 3,8 = = = C202_0025 IE2D100L2 45,9 2,475 99/40 48
1224 23 2,6 = = = C102_0024 IE2D100L2 41,9 2,394 2303/962 46
1346 21 2,7 = = = C102_0022 IE2D100L2 41,9 2,177 468/215 47
1452 19 2,9 = = = C102_0020 IE2D100L2 41,9 2,018 1128/559 47
4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)

8,1 4501 0,80 = = = C813_1780 IE2D112M4 214,5 178,4 6956/39 131
10 3493 1,0 18 3493 0,92 C813_1380 IE2D112M4 214,5 138,4 2491/18 132
13 2715 1,2 23 2715 1,1 C813_1080 IE2D112M4 214,5 1076 4841/45 132
15 2502 0,94 — — — C713_0990 IE2D112M4 155, 99,14 6345/64 131
16 2292 1,2 28 2292 1,2 C813_0910 IE2D112M4 214,5 90,82 18800/207 133
18 2043 1.1 31 2043 0,92 C713_0810 IE2D112M4 155, 80,97 20727/256 131
18 2002 1,2 32 2002 1,1 C813_0790 IE2D112MV14 214,5 79,34 285619/3600 132
21 1781 1.1 36 1781 1,1 C712_0700 IE2D112M4 142,4 69,55 765/11 132
23 1602 0,91 39 1602 0,91 C613_0630 IE2D112MV14 115,5 63,46 48739/768 131
25 1455 1,3 44 1455 1,3 C712_0570 IE2D112M4 142,4 56,82 625/11 133
26 141 0,92 45 1411 0,92 C612_0550 IE2D112MV14 1071 55,11 496/9 132
29 1244 1,2 51 1244 1,1 C613_0490 IE2D112M4 115,5 49,28 31537/640 131
31 1199 1,4 53 1199 1,4 C712_0470 IE2D112MV4 142,4 46,82 515/11 135
32 1161 1.1 55 1161 1,1 C612_0450 IE2D112M4 1071 45,33 136/3 132
35 1050 1,3 61 1050 1,3 C712_0410 IE2D112M4 142,4 41,02 2625/64 133
37 1009 1.2 64 1009 1,2 C612_0390 IE2D112M4 1071 39,40 1891/48 132
41 896 0,89 72 896 0,89 C502_0350 IE2D112M4 91,8 35,00 35/1 132
41 893 1,5 72 893 1,5 C612_0350 IE2D112M4 1071 34,87 1360/39 134
41 898 1,7 71 898 1,7 C712_0350 IE2D112MV14 142,4 35,07 2700/77 138
43 865 1.4 74 865 1,4 C712_0340 IE2D112M4 142,4 33,80 2163/64 135
45 830 1,4 77 830 1,4 C612_0320 IE2D112V14 1071 32,41 1037/32 132
46 800 1,0 80 800 1,0 C502_0310 IE2D112M4 91,8 31,23 406/13 132
51 720 1.1 89 720 1,1 C502_0280 IE2D112M4 91,8 28,10 5395/192 132
58 702 1,8 91 702 1,8 C612_0270 IE2D112M4 1071 2743 192/7 135
58 638 0,86 100 638 0,86 C402_0250 IE2D112M4 80,2 24,92 324/13 131
58 642 1.2 100 642 1,2 C502_0250 IE2D112M4 91,8 25,07 2407/96 132

Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
£
5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)
58 638 1,5 100 638 1,5 C612_0250 IE2D112M4 1071 24,93 5185/208 134
57 648 1,7 99 648 1,7 C712_0250 IE2D112M4 142,4 25,31 405/16 138
62 598 0,92 107 598 0,92 C402_0230 IE2D112M4 80,2 23,36 1495/64 132
62 598 1,3 107 598 1,3 C502_0230 IE2D112M4 91,8 23,36 1495/64 133
64 580 2,0 110 580 2,0 C612_0230 IE2D112M4 1071 22,67 68/3 137
69 585 1,0 120 5385 1,0 C402_0210 IE2D112M4 80,2 20,90 4347/208 132
69 534 1,5 120 534 1,5 C502_0210 IE2D112M4 91,8 20,84 667/32 133
74 502 1,8 128 502 1,8 C612_0195 IE2D112M4 1071 19,61 549/28 135
82 451 1,2 142 451 1,2 C402_0175 IE2D112M4 80,2 17,60 845/48 132
82 451 1,8 142 451 1,8 C502_0175 IE2D112M4 91,8 17,60 845/48 135
92 403 1,4 159 403 1,4 C402_0160 IE2D112M4 80,2 15,75 63/4 133
89 415 2,0 154 415 2,0 C612_0160 IE2D112M4 1071 16,20 1037/64 137
93 398 0,88 161 398 0,88 C302_0155 IE2D112M4 70,0 15,54 544/35 131
92 402 2,0 159 402 2,0 C502_0155 IE2D112M4 91,8 15,71 377/24 135
103 358 0,98 179 358 0,94 C302_0140 IE2D112M4 70,0 13,99 2015/144 131
103 358 1,5 179 358 1,5 C402_0140 IE2D112M4 80,2 13,99 2015/144 133
104 357 2,2 180 357 2,2 C502_0140 IE2D112M4 91,8 13,93 195/14 136
17 318 1.1 202 318 1,0 C302_0125 IE2D112M4 70,0 12,40 62/5 132
115 321 1,7 200 321 1,7 C402_0125 IE2D112M4 80,2 12,52 651/52 133
116 318 2,3 201 318 2,8 C502_0125 IE2D112M4 91,8 12,43 87/7 136
124 297 1,2 216 297 1,1 C302_0115 IE2D112M4 70,0 11,61 325/28 132
124 298 1,8 215 298 1,8 C402_0115 IE2D112M4 80,2 11,64 1885/162 134
140 263 1,3 243 263 1,2 C302_0105 IE2D112M4 70,0 10,29 72/7 132
139 267 2,1 240 267 1,9 C402_0105 IE2D112M4 80,2 10,41 406/39 134
154 240 0,83 = = = C202_0094 IE2D112MV4 64,9 9,387 2450/261 131
155 238 1,5 269 238 1,2 C302_0093 IE2D112M4 70,0 9,310 3575/384 133
175 211 1,6 303 211 1,3 C302_0083 IE2D112MV4 70,0 8,250 33/4 133
176 210 0,95 306 210 0,87 C202_0082 IE2D112M4 64,9 8,190 475/58 132
185 200 0,83 = = = C202_0078 IE2D112MV4 64,9 7.800 39/5 131
184 201 1,4 19 201 1.1 C302_0078 IE2D112M4 70,0 7841 494/63 131
185 200 1,8 320 200 1,7 C402_0078 IE2D112M4 80,2 7816 2001/256 132
186 199 2,0 322 199 2,0 C502_0078 IE2D112M4 91,8 7763 621/80 134
217 170 2,3 376 170 2,8 C502_0067 IE2D112M4 91,8 6,655 559/84 136
217 170 2,1 376 170 1,9 C402_0066 IE2D112M4 80,2 6,648 585/88 133
230 161 0,9 398 161 0,81 C202_0063 IE2D112M4 64,9 6,295 3330/529 131
229 162 1,6 396 162 1,3 C302_0063 IE2D112M4 70,0 6,314 221/35 131
247 150 1,7 427 150 1,4 C302_0059 IE2D112M4 70,0 5,859 2584/441 131
245 151 2,1 425 151 2,0 C402_0059 IE2D112M4 80,2 5,891 377/64 133
250 148 1,0 432 148 0,86 C202_0058 IE2D112MV14 64,9 5,791 666/115 131
273 135 2,3 474 135 2,2 C402_0053 IE2D112M4 80,2 5,284 465/88 134
285 130 1.1 493 130 0,94 C202_0051 IE2D112M4 64,9 5,072 350/69 131
287 129 1,8 497 129 1,5 C302_0050 IE2D112M4 70,0 5,038 403/80 132
310 120 1,2 536 120 0,99 C202_0047 IE2D112M4 64,9 4,667 14/3 131
309 120 1,9 B85 120 1,6 C302_0047 IE2D112M4 70,0 4,675 589/126 132
309 120 2,3 B85 120 2,8 C402_0047 IE2D112MV4 80,2 4,682 899/192 135
312 119 2, 541 119 2,8 C502_0046 IE2D112M4 91,8 4,629 162/35 138
329 113 2,3 570 113 2,8 C402_0044 IE2D112M4 80,2 4,394 145/33 136
345 107 0,83 = = = C102_0042 IE2D112M4 60,9 4,189 377/90 131
342 108 1,3 592 108 1,1 C202_0042 IE2D112M4 64,9 4,226 486/115 131
346 107 2,1 599 107 1,7 C302_0042 IE2D112M4 70,0 4,179 117/28 133
372 99 0,87 = = = C102_0039 IE2D112M4 60,9 3,883 1363/351 131
372 100 1,3 644 100 1.1 C202_0039 IE2D112M4 64,9 3,888 486/125 131
373 99 2,2 645 99 1,8 C302_0039 IE2D112M4 70,0 3,878 190/49 133
428 86 1,5 742 86 1,2 C202_0034 IE2D112M4 64,9 3,373 2250/667 132
431 86 2,3 747 86 2,0 C302_0034 IE2D112M4 70,0 3,352 429/128 133
433 85 0,96 751 85 0,81 C102_0033 IE2D112M4 60,9 3,334 2067/620 131
467 79 1,0 810 79 0,85 C102_0031 IE2D112M4 60,9 3,091 2491/806 131
466 79 1,5 807 79 1,3 C202_0031 IE2D112M4 64,9 3,103 90/29 132
465 80 2,3 805 80 2,1 C302_0031 IE2D112M4 70,0 3,110 1045/336 134
537/ 69 1,7 930 69 1,4 C202_0027 IE2D112M4 64,9 2,690 495/184 133
534 69 2,3 925 69 2,8 C302_0027 IE2D112M4 70,0 2,705 1677/620 135
560 66 1.1 969 66 0,96 C102_0026 IE2D112M4 60,9 2,582 1911/740 131
Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
cs! cs8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)
584 63 1,8 1011 63 1,5 C202_0025 IE2D112M4 64,9 2,475 99/40 133
576 64 2,3 997 64 2,3 C302_0025 IE2D112M4 70,0 2,510 1634/651 135
604 61 1,2 1045 61 1,0 C102_0024 IE2D112M4 60,9 2,394 2303/962 131
664 56 1,3 1150 56 1,1 C102_0022 IE2D112M4 60,9 2,177 468/215 132
662 56 1,9 1146 56 1,6 C202_0022 IE2D112M4 64,9 2,184 2160/989 134
664 56 2,3 1150 56 2,3 C302_0022 IE2D112M4 70,0 2,177 468/215 137
716 52 3 1240 52 1,1 C102_0020 IE2D112M4 60,9 2,018 1128/559 132
719 51 2,1 1246 51 1,7 C202_0020 IE2D112M4 64,9 2,009 432/215 134
752 49 1,4 = = = C102_0039 IE2D112M2 48,9 3,883 1363/351 56
751 49 2,1 = = = C202_0039 IE2D112M2 52,9 3,888 486/125 56
866 43 2,4 = = = C202_0034 IE2D112M2 52,9 3,373 2250/667 57
876 42 1,6 = = = C102_0033 IE2D112M2 48,9 3,334 2067/620 56
945 39 1,6 = = = C102_0031 IE2D112M2 48,9 3,091 2491/806 56
941 &9 2,5 = = = C202_0031 IE2D112M2 52,9 3,103 90/29 57
1086 34 2,7 = = = C202_0027 IE2D112M2 52,9 2,690 495/184 58
1131 &8 1,8 = = = C102_0026 IE2D112M2 48,9 2,582 1911/740 56
1180 31 2,9 = = = C202_0025 IE2D112M2 52,9 2,475 99/40 58
1220 30 1,9 = = = C102_0024 IE2D112M2 48,9 2,394 2303/962 56
1341 28 2,1 = = = C102_0022 IE2D112M2 48,9 2,177 468/215 57
1447 26 2,2 = = = C102_0020 IE2D112M2 48,9 2,018 1128/559 57
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
6,8 7350 0,82 12 7350 0,82 C913_2150 IE2D132S4 361,3 215,4 3015/14 3563
8,3 6010 1,00 14 6010 1,00 C913_1760 IE2D132S4 361,3 176,1 34515/196 354
11 4740 1,3 18 4740 1,3 C913_1390 IE2D132S4 361,3 138,9 66105/476 354
1 4421 0,95 20 4421 0,92 C813_1300 IE2D132S4 254,5 129,5 58941/455 352
13 3769 1,6 23 3769 1,6 C913_1100 IE2D132S4 361,3 110,4 21645/196 356
14 3616 1,00 24 3616 1,00 C813_1060 IE2D132S4 254,5 105,9 3708/35 353
15 3430 1,2 25 3430 1,1 C813_1010 IE2D132S4 254,5 100,5 28143/280 353
16 3079 1.9 28 3079 1,8 C913_0900 IE2D132S4 361,3 90,22 55575/616 357
16 3053 1,2 28 3053 1,2 C813_0890 IE2D132S54 254,5 89,44 14400/161 354
18 2721 0,88 32 2721 0,88 C713_0800 IE2D132S4 195,5 79,73 5103/64 352
19 2667 1,6 &3 2667 1,4 C813_0780 IE2D132S4 254,5 78,13 54693/700 353
19 2653 1.9 €8 2653 1,6 C913_0780 IE2D132S4 361,3 7773 60939/784 356
21 2386 1,5 37 2386 1,5 C812_0690 IE2D132S4 242,0 68,89 620/9 356
22 2251 1,9 39 2251 1,6 C813_0660 IE2D132S4 254,5 65,96 10620/161 354
23 2203 1,1 39 2203 1,1 C713_0650 IE2D132S4 195,5 64,55 4131/64 353
26 1968 1,0 45 1968 1,0 C712_0570 IE2D132S4 182,4 56,82 625/11 353
27 1875 1,9 47 1875 1,9 C812_0540 IE2D132S4 242,0 54,15 704/13 359
29 1735 1,4 50 1735 1,4 C713_0510 IE2D132S4 195,5 50,85 18711/368 353
30 1678 2,2 52 1678 1,9 C813_0490 IE2D132S4 254,5 49,18 49914/1015 355
31 1621 1,2 54 1621 1,2 C712_0470 IE2D132S4 182,4 46,82 515/11 355
32 1577 2,3 56 1577 2,3 C812_0460 IE2D132S4 242,0 45,564 592/13 362
32 1570 0,8 56 1570 0,83 C612_0450 IE2D132S4 1471 45,33 136/3 352
36 1420 1,5 62 1420 1,5 C712_0410 IE2D132S4 182,4 41,02 2625/64 353
37 1383 2,7 64 1383 2,7 C812_0400 IE2D132S4 242,0 39,94 2596/65 359
42 1208 1,1 73 1208 1,1 C612_0350 IE2D132S4 1471 34,87 1360/39 354
42 1214 1,6 73 1214 1,6 C712_0350 IE2D132S4 182,4 35,07 2700/77 358
42 1224 2,9 72 1224 2,9 C812_0350 IE2D132S4 242,0 35,33 106/3 368
43 1170 2,1 75 1170 2,1 C712_0340 IE2D132S4 182,4 33,80 2163/64 855
45 1122 1,3 79 1122 1,3 C612_0320 IE2D132S4 1471 32,41 1037/32 352
51 992 2,0 89 992 2,0 C712_0290 IE2D132S4 182,4 28,64 315/11 360
52 973 0,82 91 973 0,82 C502_0280 IE2D132S4 131,8 28,10 5395/192 352
54 950 1.4 93 950 1,4 C612_0270 IE2D132S4 1471 2743 192/7 855
54 951 3,5 93 951 85 C812_0270 IE2D132S4 242,0 2747 412/15 376
56 902 3.0 98 902 3,0 C812_0260 IE2D132S4 242,0 26,06 3127/120 368
59 868 0,92 102 868 0,92 C502_0250 IE2D132S4 131,8 25,07 2407/96 352
59 863 1.7 102 863 1,6 C612_0250 IE2D132S4 1471 24,93 5185/208 354
58 877 2,7 101 877 2,7 C712_0250 IE2D132S4 182,4 25,31 405/16 358
63 809 0,99 109 809 0,99 C502_0230 IE2D132S4 131,8 23,36 1495/64 353

Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
£
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
65 785 1,7 112 785 1,7 C612_0230 IE2D132S4 1471 22,67 68/3 357
63 803 2,5 110 803 2,5 C712_0230 IE2D132S4 182,4 23,18 255/11 364
71 722 1.1 122 722 1.1 C502_0210 IE2D132S4 131,8 20,84 667/32 353
71 716 3,2 123 716 3,1 C712_0210 IE2D132S4 182,4 20,67 1323/64 361
73 701 3,5 126 701 3o C812_0200 IE2D132S4 242,0 20,26 6077/300 377
75 679 21 130 679 1,9 C612_0195 IE2D132S4 1471 19,61 549/28 855
80 632 3,2 139 632 32 C712_0185 IE2D132S4 182,4 18,26 420/23 371
84 610 0,90 145 610 0,90 C402_0175 IE2D132S4 120,2 17,60 845/48 352
84 610 1,3 145 610 1,3 C502_0175 IE2D132S4 131,8 1760 845/48 355
84 609 21 145 609 2,1 C612_0175 IE2D132S4 1471 1760 88/5 360
86 592 3,9 149 592 3,9 C812_0170 IE2D132S4 242,0 1710 1180/69 385
88 579 3,8 152 579 35 C712_0165 IE2D132S4 182,4 16,73 1071/64 365
93 545 1,0 162 545 1,0 C402_0160 IE2D132S4 120,2 15,75 63/4 353
91 561 2,6 157 561 2,2 C612_0160 IE2D132S4 1471 16,20 1037/64 357
94 544 1,5 162 544 1,5 C502_0155 IE2D132S4 131,8 15,71 377/24 355
105 485 1.1 182 485 1.1 C402_0140 IE2D132S4 120,2 13,99 2015/144 53
106 482 1,7 183 482 1,7 C502_0140 IE2D132S4 131,8 13,93 195/14 356
104 490 2,7 180 490 2,4 C612_0140 IE2D132S4 1471 14,15 976/69 364
107 475 4,2 185 475 4,0 C712_0135 IE2D132S4 182,4 13,73 4380/319 380
12 456 4,0 193 456 4,0 C712_0130 IE2D132S4 182,4 13,18 4851/368 372
119 429 0,82 = = = C302_0125 IE2D132S4 110,0 12,40 62/5 352
17 434 1,3 203 434 1,3 C402_0125 IE2D132S4 120,2 12,52 651/52 53
118 430 1,9 205 430 1,9 C502_0125 IE2D132S4 131,8 12,43 87/7 356
17 436 3,1 202 436 2,6 C612_0125 IE2D132S4 1471 12,58 2013/160 361
125 407 4,5 216 407 4,5 C712_0120 IE2D132S4 182,4 11,76 1035/88 386
127 402 0,87 = = = C302_0115 IE2D132S4 110,0 11,61 325/28 352
126 403 1,4 219 403 1,3 C402_0115 IE2D132S4 120,2 11,64 1885/162 354
126 403 2,0 219 403 2,0 C502_0115 IE2D132S4 131,8 11,64 1885/162 358
128 397 3,3 222 397 2,7 C612_0115 IE2D132S4 1471 11,46 928/81 368
143 356 0,98 248 356 0,85 C302_0105 IE2D132S4 110,0 10,29 72/7 352
141 360 1,5 245 360 1,4 C402_0105 IE2D132S4 120,2 10,41 406/39 354
142 360 2,2 245 360 2,1 C502_0105 IE2D132S4 131,8 10,38 841/81 358
145 350 3,6 252 350 3,0 C612_0100 IE2D132S4 1471 10,11 3721/368 365
148 343 4,5 257 343 4,5 C712_0099 IE2D132S4 182,4 9,912 4599/464 381
156 327 4,5 270 327 4,5 C712_0094 IE2D132S4 182,4 9,435 3840/407 397
158 322 1.1 273 322 0,91 C302_0093 IE2D132S4 110,0 9,310 3575/384 53
159 321 1,7 275 321 1,5 C402_0093 IE2D132S4 120,2 9,261 3445/372 356
159 321 2,5 275 321 2,3 C502_0093 IE2D132S4 131,8 9,261 3445/372 361
161 316 3,8 279 316 3,2 C612_0091 IE2D132S4 1471 9,118 848/93 373
173 294 4,5 300 294 4,5 C712_0085 IE2D132S4 182,4 8,490 4347/512 388
178 286 1,2 309 286 0,98 C302_0083 IE2D132S4 110,0 8,250 33/4 353
177 287 1,9 307 287 1,6 C402_0083 IE2D132S4 120,2 8,285 3339/403 356
178 286 2,8 308 286 2,5 C502_0083 IE2D132S4 131,8 8,263 1537/186 361
179 284 4,1 31 284 3,4 C612_0082 IE2D132S4 1471 8,190 1769/216 369
187 272 1,0 825 272 0,84 C302_0078 IE2D132S4 110,0 7841 494/63 351
188 271 1,5 326 271 1,2 C402_0078 IE2D132S4 120,2 7816 2001/256 352
189 269 2,3 328 269 1,9 C502_0078 IE2D132S4 131,8 7763 621/80 354
200 255 4,5 = = = C712_0074 IE2D132S4 182,4 7,357 3480/473 415
207 246 4,5 = = = C612_0071 IE2D132S4 1471 71M 64/9 382
216 236 4,5 374 236 4,5 C712_0068 IE2D132S4 182,4 6,811 252/37 401
221 230 2,5 383 230 2,1 C502_0067 IE2D132S4 131,8 6,655 559/84 356
221 230 1,6 383 230 14 C402_0066 IE2D132S4 120,2 6,648 585/88 53
226 226 4,5 391 226 4,0 C612_0065 IE2D132S4 1471 6,518 3233/496 376
238 219 1,2 403 219 0,97 C302_0063 IE2D132S4 110,0 6,314 221/35 351
251 203 1,2 435 203 1,0 C302_0059 IE2D132S4 110,0 5,859 2584/441 351
250 204 1,8 432 204 1,5 C402_0059 IE2D132S4 120,2 5,891 377/64 53
251 203 2,8 435 203 2,8 C502_0059 IE2D132S4 131,8 5,850 117/20 356
278 183 1,9 482 183 1,6 C402_0053 IE2D132S4 120,2 5,284 465/88 354
279 182 3,0 484 182 2,5 C502_0053 IE2D132S4 131,8 5,265 258/49 358
289 176 4,5 = = = C612_0051 IE2D132S4 1471 5,083 61/12 386
292 174 1,4 505 174 1.1 C302_0050 IE2D132S4 110,0 5,038 403/80 352
314 162 1,4 b45 162 1,2 C302_0047 IE2D132S4 110,0 4,675 589/126 352
Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
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Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
cs! cs8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
314 162 2,1 544 162 1,7 C402_0047 IE2D132S4 120,2 4,682 899/192 355
318 160 3.2 550 160 2,7 C502_0046 IE2D132S4 131,8 4,629 162/35 358
335 152 2,2 579 152 1,8 C402_0044 IE2D132S4 120,2 4,394 145/33 356
345 147 4,5 = = = C712_0043 IE2D132S4 182,4 4,259 477/112 446
352 145 1,5 609 145 1,3 C302_0042 IE2D132S4 110,0 4,179 117/28 353
85Il 145 4,5 = = = C612_0042 IE2D132S4 1471 4,184 2745/656 397
379 134 1,6 657 134 1,3 C302_0039 IE2D132S4 110,0 3,878 190/49 353
378 135 2,3 654 135 2,0 C402_0039 IE2D132S4 120,2 3,894 841/216 356
420 121 2,5 728 121 2,1 C402_0035 IE2D132S4 120,2 3,497 2385/682 358
439 116 1.8 760 116 1,5 C302_0034 IE2D132S4 110,0 3,352 429/128 353
473 108 1,9 819 108 1,6 C302_0031 IE2D132S4 110,0 3,110 1045/336 354
474 107 2,7 822 107 2.3 C402_0031 IE2D132S4 120,2 3,099 1637/496 358
530 96 2,9 = = = C402_0028 IE2D132S4 120,2 2,771 945/341 361
543 94 2,0 941 94 1,7 C302_0027 IE2D132S4 110,0 2,705 1677/620 355
586 87 2,2 1014 87 1,8 C302_0025 IE2D132S4 110,0 2,510 1634/651 355
675 75 2,4 1170 75 2,0 C302_0022 IE2D132S4 110,0 2,177 468/215 357
728 70 2,5 1260 70 2,1 C302_0020 IE2D132S4 110,0 2,020 608/301 357
752 68 2,6 — — — C302_0039 IE2D132S2 77,0 3,878 190/49 113
870 59 2,8 = = = C302_0034 IE2D132S2 77,0 3,352 429/128 113
937 54 3.0 — — — C302_0031 IE2D132S2 77,0 3,110 1045/336 114
7,50 kW (50Hz) 12,99 kW (87Hz)
1 6466 0,93 18 6466 0,93 C913_1390 IE2D132Vi4 363,3 138,9 66105/476 354
13 5141 1,2 23 5141 1,2 C913_1100 IE2D132M4 363,3 110,4 21645/196 356
15 4680 0,90 25 4680 0,83 C813_1010 IE2D132V14 256,5 100,5 28143/280 353
16 4200 1,4 28 4200 1,3 C913_0900 IE2D132M4 363,3 90,22 55575/616 357
16 4164 0,87 28 4164 0,87 C813_0890 IE2D132M4 256,5 89,44 14400/161 354
19 3638 1,2 €8 3638 1,0 C813_0780 IE2D132V14 256,5 78,13 54693/700 353
19 3619 1,4 &3 3619 1,2 C913_0780 IE2D132M4 363,3 7773 60939/784 356
21 3254 1.1 37 3254 1,1 C812_0690 IE2D132V14 244,0 68,89 620/9 356
22 3071 1,4 39 3071 1,1 C813_0660 IE2D132V14 256,5 65,96 10620/161 354
27 2558 1,4 47 2558 1,4 C812_0540 IE2D132V14 244.0 54,15 704/13 359
29 2367 1,0 50 2367 1,0 C713_0510 IE2D132M4 1975 50,85 18711/368 353
30 2289 1,6 52 2289 1,4 C813_0490 IE2D132M4 256,5 49,18 49914/1015 855
31 2212 0,90 54 2212 0,90 C712_0470 IE2D132Vi4 184,4 46,82 515/11 355
32 2151 1,7 56 2151 1,7 C812_0460 IE2D132V14 244,0 45,54 592/13 362
36 1938 1.1 62 1938 1,1 C712_0410 IE2D132M4 184,4 41,02 2625/64 353
37 1887 2,0 64 1887 2,0 C812_0400 IE2D132M4 244,0 39,94 2596/65 359
42 1656 1,2 73 1656 1,2 C712_0350 IE2D132V14 184,4 35,07 2700/77 358
42 1669 2,2 72 1669 2,2 C812_0350 IE2D132Vi4 244,0 85,88 106/3 368
43 1697 1,5 75 1597 1,5 C712_0340 IE2D132V14 184,4 33,80 2163/64 355
44 1587 2,0 76 1587 2,0 C812_0340 IE2D132V14 244,0 33,59 2183/65 362
45 1631 0,95 79 1531 0,95 C612_0320 IE2D132Vi4 149,1 32,41 1037/32 352
51 1353 1,5 89 1353 1,5 C712_0290 IE2D132V14 184,4 28,64 315/11 360
54 1296 1,0 93 1296 1,0 C612_0270 IE2D132Vi4 149,1 2743 192/7 355
54 1298 2,6 93 1298 2,6 C812_0270 IE2D132V14 244,0 2747 412/15 376
56 1231 2,2 98 1231 2,2 C812_0260 IE2D132Vi4 244,0 26,06 3127/120 368
59 1178 1,2 102 1178 1,2 C612_0250 IE2D132V14 149,1 24,93 5185/208 354
58 1196 2,0 101 1196 2,0 C712_0250 IE2D132V14 184,4 25,31 405/16 358
65 1071 1,2 112 1071 1,2 C612_0230 IE2D132V14 149,1 22,67 68/3 357
63 1095 1,8 110 1095 1,8 C712_0230 IE2D132Vi4 184,4 23,18 255/11 364
63 1095 2,8 110 1095 2,8 C812_0230 IE2D132V14 2440 23,19 1600/69 384
71 985 0,81 122 985 0,81 C502_0210 IE2D132M4 133,8 20,84 667/32 353
71 977 2,3 123 977 2,2 C712_0210 IE2D132M4 184,4 20,67 1323/64 361
73 957 2,6 126 957 2,6 C812_0200 IE2D132M4 244,0 20,26 6077/300 377
75 926 1,6 130 926 1,4 C612_0195 IE2D132M4 149,1 19,61 549/28 355
80 863 2,3 139 863 2,3 C712_0185 IE2D132M4 184,4 18,26 420/23 371
84 832 0,9 145 832 0,9 C502_0175 IE2D132V14 133,8 17,60 845/48 855
84 831 1,6 145 831 1,5 C612_0175 IE2D132MV14 149,1 1760 88/5 360
85 817 3,2 147 817 3,2 C812_0175 IE2D132V14 2440 1729 1504/87 401
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
7,50 kW (50Hz) 12,99 kW (87Hz)
86 808 2,8 149 808 2,8 C812_0170 IE2D132M4 2440 17,10 1180/69 385
88 790 2,8 162 790 2,6 C712_0165 IE2D132M4 184,4 16,73 1071/64 365
91 765 1.9 157 765 1,6 C612_0160 IE2D132M4 149,1 16,20 1037/64 357
94 742 1.1 162 742 1.1 C502_0155 IE2D132M4 133,8 15,71 377/24 855
105 661 0,83 182 661 0,83 C402_0140 IE2D132M4 122,2 13,99 2015/144 353
106 658 1.2 183 658 1,2 C502_0140 IE2D132M4 133,8 13,93 195/14 356
104 668 1.9 180 668 1,7 C612_0140 IE2D132M4 149,1 14,15 976/69 364
107 649 3.1 185 649 2,9 C712_0135 IE2D132M4 184,4 13,73 4380/319 380
112 623 2,9 193 623 2,9 C712_0130 IE2D132M4 184,4 13,18 4851/368 372
17 591 0,93 203 591 0,92 C402_0125 IE2D132M4 122,2 12,52 651/52 53
118 587 1,4 205 587 1,4 C502_0125 IE2D132M4 133,8 12,43 87/7 356
17 594 2,3 202 594 1,9 C612_0125 IE2D132M4 149,1 12,58 2013/160 361
125 556 3.3 216 556 3,3 C712_0120 IE2D132M4 184,4 11,76 1035/88 386
126 550 1,0 219 550 0,96 C402_0115 IE2D132M4 122,2 11,64 1885/162 354
126 550 1.5 219 550 1.4 C502_0115 IE2D132M4 133,8 11,64 1885/162 358
128 541 2,4 222 541 2,0 C612_0115 IE2D132M4 149,1 11,46 928/81 368
141 492 1.1 245 492 1,0 C402_0105 IE2D132M4 122,2 10,41 406/39 354
142 490 1.6 245 490 1,6 C502_0105 IE2D132M4 133,8 10,38 841/81 358
145 478 2,6 252 478 2,2 C612_0100 IE2D132M4 149,1 10,11 3721/368 365
148 468 3.8 257 468 3.3 C712_0099 IE2D132M4 184,4 9,912 4599/464 381
156 446 3.3 270 446 3,3 C712_0094 IE2D132M4 184,4 9,435 3840/407 397
159 437 1,3 275 437 1.1 C402_0093 IE2D132V14 122,2 9,261 3445/372 356
159 437 1,8 275 437 1,7 C502_0093 IE2D132Vi4 133,8 9,261 3445/372 361
161 431 2,8 279 431 2,3 C612_0091 IE2D132VI4 1491 9,118 848/93 373
173 401 3.3 300 401 3,3 C712_0085 IE2D132M4 184,4 8,490 4347/512 388
178 390 0,86 — — — C302_0083 IE2D132M4 112,0 8,250 33/4 858
177 391 1,4 307 391 1,2 C402_0083 IE2D132Vi4 122,2 8,285 3339/403 356
178 390 2,1 308 390 1,8 C502_0083 IE2D132M4 133,8 8,263 1537/186 361
179 387 3,0 31 387 2,5 C612_0082 IE2D132V14 149,1 8,190 1769/216 369
188 369 1.1 326 369 0,90 C402_0078 IE2D132M4 122,2 7816 2001/256 352
189 367 1.7 328 367 1,4 C502_0078 IE2D132M4 133,8 7,763 621/80 354
200 348 3.3 — — — C712_0074 IE2D132M4 184,4 7,357 3480/473 415
207 336 3,3 = = = C612_0071 IE2D132V14 149,1 71M 64/9 382
216 322 33 374 322 3,3 C712_0068 IE2D132V14 184,4 6,811 252/37 401
221 314 1,9 383 314 1,6 C502_0067 IE2D132V14 133,8 6,655 559/84 356
221 314 1,2 383 314 1,0 C402_0066 IE2D132V14 122,2 6,648 585/88 53
226 308 3.3 391 308 2,9 C612_0065 IE2D132M4 149,1 6,518 3233/496 376
233 298 0,85 — — — C302_0063 IE2D132M4 112,0 6,314 221/35 351
251 277 0,90 = = = C302_0059 IE2D132Vi4 112,0 5,859 2584/441 351
250 278 1,3 432 278 1.1 C402_0059 IE2D132V14 122,2 5,891 377/64 53
251 276 2,0 435 276 1,7 C502_0059 IE2D132Vi4 133,8 5,850 117/20 356
278 250 1,4 482 250 1,2 C402_0053 IE2D132V14 122,2 5,284 465/88 354
279 249 2,2 484 249 1,8 C502_0053 IE2D132Vi4 133,8 5,265 258/49 358
289 240 3.8 — — — C612_0051 IE2D132M4 149,1 5,083 61/12 386
292 238 0,99 505 238 0,83 C302_0050 IE2D132M4 112,0 5,038 403/80 352
314 221 1,0 b45 221 0,87 C302_0047 IE2D132V14 112,0 4,675 589/126 352
314 221 1,5 b44 221 1,3 C402_0047 IE2D132V14 122,2 4,682 899/192 355
318 219 2,4 550 219 2,0 C502_0046 IE2D132M4 133,8 4,629 162/35 358
335 208 1,6 579 208 1,3 C402_0044 IE2D132M4 122,2 4,394 145/33 356
334 208 2,4 579 208 2,0 C502_0044 IE2D132M4 133,8 4,399 2494/567 360
345 201 3,3 = = = C712_0043 IE2D132Vi4 184.,4 4,259 477/112 446
352 197 1.1 609 197 0,94 C302_0042 IE2D132M4 112,0 4,179 117/28 58
351 198 3.3 — — — C612_0042 IE2D132M4 149,1 4,184 2745/656 397
379 183 1.2 657 183 0,99 C302_0039 IE2D132M4 112,0 3,878 190/49 858
378 184 1,7 654 184 1,4 C402_0039 IE2D132Vi4 122,2 3,894 841/216 356
380 183 2,7 658 183 2,2 C502_0039 IE2D132M4 133,8 3,867 58/15 361
420 165 1.8 728 165 1.5 C402_0035 IE2D132M4 122,2 3,497 2385/682 358
420 165 2,8 727 165 2,4 C502_0035 IE2D132M4 133,8 3,501 2279/651 364
439 158 1.3 760 158 1,1 C302_0034 IE2D132M4 112,0 3,352 429/128 353
473 147 1,4 819 147 1.1 C302_0031 IE2D132Vi4 112,0 3,110 1045/336 354
474 146 2,0 822 146 1,7 C402_0031 IE2D132Vi4 122,2 3,099 1537/496 358
478 145 3,1 827 145 2,6 C502_0031 IE2D132V14 133,8 3,077 477/155 365
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
cs! cs8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
7,50 kW (50Hz) 12,99 kW (87Hz)
530 131 2,1 = = = C402_0028 IE2D132M4 122,2 2,771 945/341 361
543 128 1,5 941 128 1,3 C302_0027 IE2D132M4 112,0 2,705 1677/620 355
586 119 1,6 1014 119 1,3 C302_0025 IE2D132M4 112,0 2,510 1634/651 355
599 116 2,3 = = = C402_0025 IE2D132M4 122,2 2,456 609/248 362
675 103 1,7 1170 103 1,5 C302_0022 IE2D132M4 112,0 2,177 468/215 357
662 105 2,5 = = = C402_0022 IE2D132M4 122,2 2,221 171/77 365
728 95 1,8 1260 95 1,5 C302_0020 IE2D132M4 112,0 2,020 608/301 357
747 93 2,7 = = = C402_0020 IE2D132M4 122,2 1,968 551/280 367
752 94 1,8 = = = C302_0039 IE2D132M2 95,0 3,878 190/49 171
870 81 2,0 — — — C302_0034 IE2D132M2 95,0 3,352 429/128 171
937 75 2,1 = = = C302_0031 IE2D132M2 95,0 3,110 1045/336 172
11,00 kW (50Hz) 19,05 kW (87Hz)
12 8581 0,82 20 8581 0,82 C913_1260 IE2D160VI4 393,3 126,1 183549/1456 785
15 6767 1,0 26 6767 1,0 C913_0990 IE2D160VI4 393,3 99,42 20679/208 786
16 6246 0,96 28 6246 0,96 C913_0920 IE2D160M4 393,3 91,76 8075/88 788
19 5381 1.3 32 5381 1,2 C913_0790 IE2D160M4 393,3 79,06 115107/1456 787
21 4832 1,2 37 4832 1,2 C912_0700 IE2D160M4 364,4 69,97 10075/144 793
23 4396 1,6 40 4396 1,4 C913_0650 IE2D160VI4 393,3 64,59 295545/4576 788
26 3856 1,2 46 3856 1,2 C912_0560 IE2D160VI4 364,4 55,83 335/6 799
27 3740 0,96 47 3740 0,96 C812_0540 IE2D160VI4 274,0 54,15 704/13 789
32 3145 1,1 56 3145 1,1 C812_0460 IE2D160VI4 274,0 45,54 592/13 792
32 Bll5e 1,4 56 3153 1,4 C912_0460 IE2D160VI4 364,4 45,66 3835/84 807
37 2758 1,3 64 2758 1,3 C812_0400 IE2D160M4 274,0 39,94 2596/65 789
38 2714 1,2 65 2714 1,2 C912_0390 IE2D160VI4 364,4 39,30 4087/104 800
41 2487 1,6 71 2487 1,6 C912_0360 IE2D160VI4 364,4 36,01 7345/204 820
42 2422 0,83 73 2422 0,83 C712_0350 IE2D160VI4 214,4 35,07 2700/77 788
42 2440 1,5 72 2440 1,5 C812_0350 IE2D160VI4 274,0 35,33 106/3 798
44 2334 1,0 76 2334 1,0 C712_0340 IE2D160VI4 214,4 33,80 2163/64 785
44 2320 1,4 76 2320 1,4 C812_0340 IE2D160VI4 274,0 33,59 2183/65 792
46 2219 1,4 80 2219 1,4 C912_0320 IE2D160VI4 364,4 32,13 3599/112 808
52 1978 1,0 89 1978 1,0 C712_0290 IE2D160VI4 214,4 28,64 315/11 790
52 1977 1,9 89 1977 1,9 C912_0290 IE2D160VI4 364,4 28,63 2405/84 836
54 1897 1,8 93 1897 1,8 C812_0270 IE2D160VI4 274,0 2747 412/15 806
57 1800 1,5 98 1800 1,5 C812_0260 IE2D160M4 274,0 26,06 3127/120 798
59 1722 0,84 102 1722 0,82 C612_0250 IE2D160VI4 179,1 24,93 5185/208 784
58 1748 1,4 101 1748 1,3 C712_0250 IE2D160VI4 214,4 25,31 405/16 788
58 1750 1,6 101 1750 1,6 C912_0250 IE2D160VI4 364,4 25,34 6893/272 822
65 1565 0,83 113 1565 0,83 C612_0230 IE2D160VI4 1791 22,67 68/3 787
64 1601 1,2 110 1601 1,2 C712_0230 IE2D160VI4 214,4 23,18 255/11 794
64 1601 1,9 110 1601 1,9 C812_0230 IE2D160VI4 274,0 23,19 1600/69 814
71 1428 1,6 124 1428 1,5 C712_0210 IE2D160M4 214,4 20,67 1323/64 791
73 1399 1.8 126 1399 1,8 C812_0200 IE2D160M4 274,0 20,26 6077/300 807
73 1392 1,9 127 1392 1,9 C912_0200 IE2D160M4 364,4 20,15 2257/112 840
75 1354 1.1 130 1354 0,96 C612_0195 IE2D160M4 179,1 19,61 549/28 785
81 1261 1,6 140 1261 1,6 C712_0185 IE2D160M4 214,4 18,26 420/23 801
84 1216 1.1 145 1216 1,0 C612_0175 IE2D160V14 1791 17.60 88/5 790
85 1194 2,2 148 1194 2,2 C812_0175 IE2D160V14 274,0 1729 1504/87 831
86 1181 1,9 149 1181 1,9 C812_0170 IE2D160MV14 274,0 1710 1180/69 815
88 1156 1,9 163 1156 1,8 C712_0165 IE2D160M4 214.,4 16,73 1071/64 795
91 1119 1,3 158 1119 1.1 C612_0160 IE2D160M4 179,1 16,20 1037/64 787
106 962 0,83 183 962 0,83 C502_0140 IE2D160M4 163,8 13,93 195/14 786
104 977 1,3 181 977 1,2 C612_0140 IE2D160M4 1791 14,15 976/69 794
107 948 2,1 186 948 2,0 C712_0135 IE2D160M4 214,4 13,73 4380/319 810
112 910 2,0 194 910 2,0 C712_0130 IE2D160M4 214,4 13,18 4851/368 802
119 858 0,93 206 858 0,93 C502_0125 IE2D160M4 163,8 12,43 87/7 786
17 869 1,5 203 869 1,3 C612_0125 IE2D160M4 179,1 12,58 2013/160 791
116 880 2,2 200 8380 2,2 C812_0125 IE2D160M4 274,0 12,75 5546/435 834
125 812 2,2 217 812 2,2 C712_0120 IE2D160M4 214,4 11,76 1035/88 816
127 804 1,00 220 804 0,99 C502_0115 IE2D160M4 163,8 11,64 1885/162 788
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Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
11,00 kW (50Hz) 19,05 kW (87Hz)
129 791 1,6 223 791 1,4 C612_0115 IE2D160M4 179,1 11,46 928/81 798
142 717 1.1 246 717 1.1 C502_0105 IE2D160M4 163,8 10,38 841/81 788
146 698 1.8 253 698 1,5 C612_0100 IE2D160M4 1791 10,11 3721/368 795
149 685 2,2 258 685 2,2 C712_0099 IE2D160VI4 214,4 9,912 4599/464 811
156 652 2,2 271 652 2,2 C712_0094 IE2D160VI4 214,4 9,435 3840/407 827
159 640 1.3 276 640 1.1 C502_0093 IE2D160M4 163,8 9,261 3445/372 791
162 630 1.9 280 630 1,6 C612_0091 IE2D160M4 1791 9,118 848/93 803
174 586 2,2 301 586 2,2 C712_0085 IE2D160VI4 214,4 8,490 4347/512 818
179 571 1,4 309 571 1,2 C502_0083 IE2D160VI4 163,8 8,263 1537/186 791
180 566 2,1 312 566 1.7 C612_0082 IE2D160M4 1791 8,190 1769/216 799
190 536 1.1 329 536 0,96 C502_0078 IE2D160M4 163,8 7,763 621/80 784
200 508 2,2 = = = C712_0074 IE2D160M4 214,4 7357 3480/473 845
207 491 2,2 = = = C612_0071 IE2D160VI4 179,1 71M 64/9 812
217 470 2,2 37 470 2,2 C712_0068 IE2D160VI4 214,4 6,811 252/37 831
222 460 1,3 384 460 1,1 C502_0067 IE2D160VI4 163,8 6,655 559/84 786
226 450 2,2 392 450 2,0 C612_0065 IE2D160VI4 179,1 6,518 3233/496 806
252 404 1,4 437 404 1,2 C502_0059 IE2D160VI4 163,8 5,850 117/20 786
280 364 1.5 485 364 1,2 C502_0053 IE2D160M4 163,8 5,265 258/49 788
278 367 2,2 = = = C712_0053 IE2D160VI4 214,4 5,311 1827/344 851
290 351 2,2 — — — C612_0051 IE2D160M4 1791 5,083 61/12 816
319 320 1,6 552 320 1,4 C502_0046 IE2D160M4 163,8 4,629 162/35 788
335 304 1.7 581 304 1.4 C502_0044 IE2D160M4 163,8 4,399 2494/567 790
346 294 2,2 = = = C712_0043 IE2D160VI4 214,4 4,259 477/112 876
o3 289 2,2 = = = C612_0042 IE2D160VI4 1791 4,184 2745/656 827
381 267 1.8 661 267 1,5 C502_0039 IE2D160M4 163,8 3,867 58/15 791
421 242 1,9 730 242 1,6 C502_0035 IE2D160VI4 163,8 3,501 2279/651 794
479 213 2,1 830 213 1,8 C502_0031 IE2D160VI4 163,8 3,077 477/155 795
529 192 2,2 = = = C502_0028 IE2D160VI4 163,8 2,787 301/108 800
602 169 2,2 — — — C502_0025 IE2D160M4 163,8 2,450 49/20 802
656 155 2,2 = = = C502_0022 IE2D160VI4 163,8 2,247 645/287 808
746 136 2,2 — — — C502_0020 IE2D160M4 163,8 1,976 81/41 810
15,00 kW (50Hz) 25,98 kW (87Hz)
19 7361 0,95 32 7361 0,90 C913_0790 IE2D160L4 431,3 79,06 115107/1456 1157
21 6610 0,84 36 6610 0,84 C912_0700 IE2D160L4 402,4 69,97 10075/144 1163
23 6014 1.2 39 6014 1,0 C913_0650 IE2D160L4 431,3 64,59 295545/4576 1158
26 5275 0,90 46 5275 0,90 C912_0560 IE2D160L4 402,4 55,83 335/6 1169
32 4302 0,84 56 4302 0,84 C812_0460 IE2D160L4 312,0 45,54 592/13 1162
32 4313 1,0 56 4313 1,0 C912_0460 IE2D160L4 402,4 45,66 3835/84 177
37 3773 0,98 64 3773 0,98 C812_0400 IE2D160L4 312,0 39,94 2596/65 1159
37 3713 0,90 65 3713 0,90 C912_0390 IE2D160L4 402,4 39,30 4087/104 1170
41 3402 1,2 71 3402 1,2 C912_0360 IE2D160L4 402,4 36,01 7345/204 1190
42 3338 1.1 72 3338 1.1 C812_0350 IE2D160L4 312,0 35,33 106/3 1168
44 3173 0,99 76 3173 0,99 C812_0340 IE2D160L4 312,0 33,59 2183/65 1162
46 3036 1,0 79 3036 1,0 C912_0320 IE2D160L4 402,4 32,13 3599/112 1178
51 2705 1,4 89 2705 1,4 C912_0290 IE2D160L4 402,4 28,63 2405/84 1206
54 25815 1,3 93 2595 1,3 C812_0270 IE2D160L4 312,0 2747 412/15 1176
56 2462 1.1 98 2462 1.1 C812_0260 IE2D160L4 312,0 26,06 3127/120 1168
58 2392 1.0 101 2392 0,98 C712_0250 IE2D160L4 252,4 25,31 405/16 1158
58 2394 1,2 100 2394 1,2 C912_0250 IE2D160L4 402,4 25,34 6893/272 1192
63 2190 0,91 110 2190 0,91 C712_0230 IE2D160L4 252,4 23,18 255/11 1164
63 2191 1,4 110 2191 1,4 C812_0230 IE2D160L4 312,0 23,19 1600/69 1184
71 1953 1,2 123 1953 1.1 C712_0210 IE2D160L4 252,4 20,67 1323/64 1161
73 1914 1,3 126 1914 1,3 C812_0200 IE2D160L4 312,0 20,26 6077/300 177
73 1904 1,4 126 1904 1,4 C912_0200 IE2D160L4 402,4 20,15 2257/112 1210
80 1725 1,2 139 1725 1,2 C712_0185 IE2D160L4 252,4 18,26 420/23 171
85 1633 1,6 147 1633 1,6 C812_0175 IE2D160L4 312,0 17,29 1504/87 1201
86 1616 1,4 149 1616 1,4 C812_0170 IE2D160L4 312,0 1710 1180/69 1185
88 1581 1,4 152 1581 1,3 C712_0165 IE2D160L4 252,4 16,73 1071/64 1165
91 1531 0,95 = = = C612_0160 IE2D160L4 2171 16,20 1037/64 157

Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C

£
5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C8! c8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
15,00 kW (50Hz) 25,98 kW (87Hz)
104 1336 0,97 180 1336 0,87 C612_0140 IE2D160L4 2171 14,15 976/69 1164
107 1297 1,5 185 1297 1,5 C712_0135 IE2D160L4 252,4 13,73 4380/319 1180
112 1245 1,5 193 1245 1,5 C712_0130 IE2D160L4 252,4 13,18 4851/368 1172
17 1189 1.1 202 1189 0,94 C612_0125 IE2D160L4 2171 12,58 2013/160 1161
115 1205 1,6 200 1205 1,6 C812_0125 IE2D160L4 312,0 12,75 5546/435 1204
125 1N 1,6 216 1111 1,6 C712_0120 IE2D160L4 252,4 11,76 1035/88 1186
128 1082 1,2 222 1082 1,0 C612_0115 IE2D160L4 2171 11,46 928/81 1168
142 981 0,82 — — — C502_0105 IE2D160L4 201,8 10,38 841/81 1158
145 955 1,3 252 955 1,1 C612_0100 IE2D160L4 2171 10,11 3721/368 1165
148 936 1,6 257 936 1,6 C712_0099 IE2D160L4 252,4 9,912 4599/464 1181
156 891 1,6 270 891 1,6 C712_0094 IE2D160L4 252,4 9,435 3840/407 1197
159 875 0,91 275 875 0,84 C502_0093 IE2D160L4 201,8 9,261 3445/372 1161
161 861 1,4 279 861 1,2 C612_0091 IE2D160L4 2171 9,118 848/93 1173
173 802 1,6 300 802 1,6 C712_0085 IE2D160L4 252,4 8,490 4347/512 1188
178 781 1,0 308 781 0,91 C502_0083 IE2D160L4 201,8 8,263 1537/186 1161
179 774 1,56 311 774 1,3 C612_0082 IE2D160L4 2171 8,190 1769/216 1169
189 733 0,84 = = = C502_0078 IE2D160L4 201,8 7,763 621/80 1154
200 695 1,6 — — — C712_0074 IE2D160L4 252,4 7357 3480/473 1215
207 672 1,6 = = = C612_0071 IE2D160L4 2171 7111 64/9 1182
216 643 1,6 374 643 1,6 C712_0068 IE2D160L4 252,4 6,811 252/37 1201
221 629 0,93 = = = C502_0067 IE2D160L4 201,8 6,655 559/84 1156
226 616 1,6 391 616 1,5 C612_0065 IE2D160L4 2171 6,518 3233/496 1176
251 553 1,0 435 558 0,85 C502_0059 IE2D160L4 201,8 5,850 117/20 1156
279 497 1.1 484 497 0,91 C502_0053 IE2D160L4 201,8 5,265 258/49 1158
277 502 1,6 = = = C712_0053 IE2D160L4 252,4 5,311 1827/344 1221
289 480 1,6 — — — C612_0051 IE2D160L4 2171 5,083 61/12 1186
318 437 1,2 550 437 0,99 C502_0046 IE2D160L4 201,8 4,629 162/35 1158
334 416 1,2 579 416 1,0 C502_0044 IE2D160L4 201,8 4,399 2494/567 1160
345 402 1,6 = = = C712_0043 IE2D160L4 252,4 4,259 477/112 1246
351 895 1,6 — — — C612_0042 IE2D160L4 2171 4,184 2745/656 1197
380 365 1,3 658 365 N C502_0039 IE2D160L4 201,8 3,867 58/15 1161
420 el 1,4 727 331 1,2 C502_0035 IE2D160L4 201,8 3,501 2279/651 1164
478 291 1,6 827 291 8 C502_0031 IE2D160L4 201,8 3,077 477/155 1165
527 263 1,6 — — — C502_0028 IE2D160L4 201,8 2,787 301/108 1170
600 231 1,6 = = = C502_0025 IE2D160L4 201,8 2,450 49/20 1172
654 212 1,6 — — — C502_0022 IE2D160L4 201,8 2,247 645/287 1178
744 187 1,6 = = = C502_0020 IE2D160L4 201,8 1,976 81/41 1180
18,50 kW (50Hz) 32,04 kW (87Hz)
23 7409 0,95 40 7409 0,85 C913_0650 IE2D180M4 478,3 64,59 295545/4576 1688
26 6499 0,92 46 6499 0,92 C912_0560 IE2D180M4 449,4 55,83 335/6 1699
32 5314 1.1 56 5314 1.1 C912_0460 IE2D180M4 449,4 45,66 3835/84 1707
38 4574 1,3 65 4574 1,3 C912_0390 IE2D180M4 449,4 39,30 4087/104 1700
41 4191 1,4 71 4191 1,4 C912_0360 IE2D180M4 449,4 36,01 7345/204 1720
42 4113 0,88 72 4113 0,88 C812_0350 IE2D180M4 359,0 85,88 106/3 1698
44 3909 1.1 76 3909 1,1 C812_0340 IE2D180M4 359,0 33,59 2183/65 1692
46 3740 1.8 80 3740 1,8 C912_0320 IE2D180M4 4494 32,13 3599/112 1708
52 3333 1,8 89 8888 1,8 C912_0290 IE2D180M4 449,4 28,63 2405/84 1736
54 3197 1.1 93 3197 1.1 C812_0270 IE2D180M4 359,0 2747 412/15 1706
57 3033 1,4 98 3033 1,3 C812_0260 IE2D180M4 359,0 26,06 3127/120 1698
58 2950 2,1 101 2950 2,1 C912_0250 IE2D180M4 449,4 25,34 6893/272 1722
64 2699 1,3 110 2699 1,3 C812_0230 IE2D180M4 359,0 23,19 1600/69 1714
63 2723 2,2 109 2723 2,2 C912_0230 IE2D180M4 449,4 23,39 6175/264 1757
71 2406 1,00 124 2406 0,91 C712_0210 IE2D180M14 299,4 20,67 1323/64 1691
73 2358 1,8 126 2358 1,5 C812_0200 IE2D180M4 359,0 20,26 6077/300 1707
73 2346 2,4 127 2346 2,4 C912_0200 IE2D180VI4 449,4 20,15 2257/112 1740
81 2126 0,94 140 2126 0,94 C712_0185 IE2D180M4 299,4 18,26 420/23 1701
85 2012 1,8 148 2012 1,7 C812_0175 IE2D180M4 359,0 1729 1504/87 1731
86 1991 2,0 149 1991 1,7 C812_0170 IE2D180M4 359,0 1710 1180/69 1715
88 1948 1,2 163 1948 1,0 C712_0165 IE2D180M4 299,4 16,73 1071/64 1695
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dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
£
=3 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
18,50 kW (50Hz) 32,04 kW (87Hz)

90 1916 2,5 155 1916 2,5 C912_0165 IE2D180MVI4 4494 16,46 5795/352 1762
107 1602 2,2 186 1602 1,9 C812_0140 IE2D180MV14 359,0 13,76 1280/93 1749
107 1598 1,3 186 1598 1,2 C712_0135 IE2D180VI4 299,4 13,73 4380/319 1710
12 1534 1,5 194 1534 1,2 C712_0130 IE2D180V14 299,4 13,18 4851/368 1702
17 1464 0,91 = = = C612_0125 IE2D180V14 264,1 12,58 2013/160 1691
116 1484 2,4 200 1484 2,0 C812_0125 IE2D 18014 359,0 12,75 5546/435 1734
125 1369 1,5 217 1369 1,3 C712_0120 IE2D180VI4 299,4 11,76 1035/88 1716
129 1334 0,97 223 1334 0,82 C612_0115 IE2D180M4 264,1 11,46 928/81 1698
128 1337 2,5 = = = C812_0115 IE2D180M4 359,0 11,49 448/39 1767
146 1177 1.1 253 177 0,89 C612_0100 IE2D180M4 264,1 10,11 3721/368 1695
145 1182 2,5 252 1182 2,4 C812_0100 IE2D180M4 359,0 10,15 944/93 1754
149 1154 1,8 258 1154 1,5 C712_0099 IE2D180M4 299,4 9,912 4599/464 1711
156 1098 1,8 271 1098 1,5 C712_0094 IE2D180M4 299,4 9,435 3840/407 1727
162 1061 1.1 280 1061 0,95 C612_0091 IE2D180M4 264,1 9,118 848/93 1703
163 1053 2,5 = = = C812_0090 IE2D180M4 359,0 9,043 208/23 1801
174 988 2,0 301 988 1,6 C712_0085 IE2D180M4 299,4 8,490 4347/512 1718
174 986 2,5 = = = C812_0085 IE2D180M4 359,0 8,472 1652/195 1773
180 953 1,2 312 958 1,0 C612_0082 IE2D180M4 264,1 8,190 1769/216 1699
200 856 2,2 = = = C712_0074 IE2D180M4 299,4 7357 3480/473 1745
202 850 2,5 = = = C812_0073 IE2D180M4 359,0 7304 168/23 1839
207 828 1,3 = = = C612_0071 IE2D180M4 264,1 71M 64/9 1712
217 793 2,3 37 793 1,9 C712_0068 IE2D180M4 299,4 6,811 252/37 1731
221 776 2,5 = = = C812_0067 IE2D180M4 359,0 6,670 767/115 1812
226 759 1,4 392 759 1,2 C612_0065 IE2D180M4 264,1 6,518 3233/496 1706
274 627 2,5 = = = C812_0054 IE2D180M4 359,0 5,387 1239/230 1855
278 618 2,5 = = = C712_0053 IE2D180M4 299,4 5,311 1827/344 1751
290 592 1,7 = = = C612_0051 IE2D180M4 264,1 5,083 61/12 1716
346 496 2,5 = = = C712_0043 IE2D180M4 299,4 4,259 477/112 1776
353 487 1,9 = = = C612_0042 IE2D180M4 264,1 4,184 2745/656 1727
349 492 2,5 = = = C812_0042 IE2D180M4 359,0 4,225 1711/405 1924
529 324 1,3 = = = C502_0028 IE2D180M4 248,8 2,787 301/108 1700
602 285 1,5 = = = C502_0025 IE2D180M4 248,8 2,450 49/20 1702
656 262 1,6 = = = C502_0022 IE2D180M4 248,8 2,247 645/287 1708
746 230 1,7 = = = C502_0020 IE2D180M4 248,8 1,976 81/41 1710

22,00 kW (50Hz) 38,11 kW (87Hz)

32 6289 0,95 56 6289 0,95 C912_0460 IE2D180L4 4574 45,66 3835/84 1707

38 5413 1,1 65 5413 1.1 C912_0390 IE2D180L4 4574 39,30 4087/104 1700

41 4959 1,2 71 4959 1,2 C912_0360 IE2D180L4 4574 36,01 7345/204 1720

44 4626 0,91 76 4626 0,90 C812_0340 IE2D180L4 3670 33 6 2183/65 1692

46 4426 1,5 80 4426 1,5 C912_0320 IE2D180L4 4574 32,13 3599/112 1708

52 3944 1,5 89 3944 1,5 C912_0290 IE2D180L4 4574 28,63 2405/84 1736

b4 3783 0,95 93 3783 0,95 C812_0270 IE2D180L4 3670 2747 412/15 1706

57 3589 1,2 98 3589 1.1 C812_0260 IE2D180L4 3670 26,06 3127/120 1698

58 3491 1,7 101 3491 1,7 C912_0250 IE2D180L4 4574 25,34 6893/272 1722

64 3194 1.1 110 3194 1.1 C812_0230 IE2D180L4 3670 23,19 1600/69 1714

63 3222 1,9 109 3222 1,9 C912_0230 IE2D180L4 4574 23,39 6175/264 1757

71 2847 0,84 = = = C712_0210 IE2D180L4 3074 20,67 1323/64 1691

73 2790 1,5 126 2790 1,3 C812_0200 IE2D180L4 3670 20,26 6077/300 1707

73 2776 2,0 127 2776 2,0 C912_0200 IE2D180L4 4574 20,15 2257/112 1740

85 2381 1,5 148 2381 1,4 C812_0175 IE2D180L4 3670 17,29 1504/87 1731

86 2355 1,7 149 23515 1,4 C812_0170 IE2D180L4 3670 17,10 1180/69 1715

88 2305 1,0 153 2305 0,89 C712_0165 IE2D180L4 3074 16,73 1071/64 1695

90 2268 21 58 2268 2,1 C912_0165 IE2D180L4 4574 16,46 5795/352 1762
107 1896 1,9 186 1896 1,6 C812_0140 IE2D180L4 3670 13,76 1280/93 1749
107 1891 1,1 186 1891 1,0 C712_0135 IE2D180L4 3074 13,73 4380/319 1710
112 1816 1,2 194 1816 1,0 C712_0130 IE2D180L4 3074 13,18 4851/368 1702
116 1756 21 200 1756 1,7 C812_0125 IE2D180L4 3670 12,75 5546/435 1734
125 1620 1,2 217 1620 1,1 C712_0120 IE2D180L4 3074 11,76 1035/88 1716
129 1578 0,82 = = = C612_0115 IE2D180L4 2721 11,46 928/81 1698

Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C8! c8! observations a la page C8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
22,00 kW (50Hz) 38,11 kW (87Hz)
128 1582 2,1 = = = C812_0115 IE2D180L4 3670 11,49 448/39 1767
146 1393 0,89 — — — C612_0100 IE2D180L4 272,1 10,11 3721/368 1695
145 1398 2,1 252 1398 2,0 C812_0100 IE2D180L4 3670 10,15 944/93 1754
149 1365 1,5 258 1365 1,3 C712_0099 IE2D180L4 3074 9,912 4599/464 1711
156 1300 1,5 271 1300 1,3 C712_0094 IE2D180L4 3074 9,435 3840/407 1727
162 1256 0,96 280 1256 0,80 C612_0091 IE2D180L4 2721 9,118 848/93 1703
163 1246 2,1 = = = C812_0090 IE2D180L4 3670 9,043 208/23 1801
174 1169 1,7 301 1169 1,4 C712_0085 IE2D180L4 3074 8,490 4347/512 1718
174 1167 2,1 = = = C812_0085 IE2D180L4 3670 8,472 1652/195 1773
180 1128 1,0 312 1128 0,86 C612_0082 IE2D180L4 272,1 8,190 1769/216 1699
200 1013 1,8 = = = C712_0074 IE2D180L4 3074 7357 3480/473 1745
202 1006 2,1 — — — C812_0073 IE2D180L4 3670 7304 168/23 1839
207 979 1.1 = = = C612_0071 IE2D180L4 2721 7111 64/9 1712
217 938 1.9 375 938 1,6 C712_0068 IE2D180L4 3074 6,811 252/37 1731
221 919 2,1 = = = C812_0067 IE2D180L4 3670 6,670 767/115 1812
226 898 1,2 392 898 1,0 C612_0065 IE2D180L4 272,1 6,518 3233/496 1706
274 742 2,1 = = = C812_0054 IE2D180L4 3670 5,387 1239/230 1855
278 732 2,1 = — — C712_0053 IE2D180L4 3074 5,311 1827/344 1751
290 700 1,4 = = = C612_0051 IE2D180L4 2721 5,083 61/12 1716
346 587 2,1 — — — C712_0043 IE2D180L4 3074 4,259 477/112 1776
353 576 1,6 = = = C612_0042 IE2D180L4 2721 4,184 2745/656 1727
349 582 2,1 — — — C812_0042 IE2D180L4 3670 4,225 1711/405 1924
529 384 1.1 = = = C502_0028 IE2D180L4 256,8 2,787 301/108 1700
602 337 1,2 — — — C502_0025 IE2D180L4 256,8 2,450 49/20 1702
656 310 1,3 = = = C502_0022 IE2D180L4 256,8 2,247 645/287 1708
746 272 1,4 = = = C502_0020 IE2D180L4 256,8 1,976 81/41 1710
30,00 kW (50Hz) 51,96 kW (87Hz)
41 6775 0,89 71 6775 0,89 C912_0360 IE2D200L4 519,4 36,01 7345/204 2790
46 6047 1.2 80 6047 1,2 C912_0320 IE2D200L4 519,4 32,13 3599/112 2778
52 5388 1.1 90 5388 1.1 C912_0290 IE2D200L4 519,4 28,63 2405/84 2806
58 4769 1,5 101 4769 1,5 C912_0250 IE2D200L4 519,4 25,34 6893/272 2792
64 4364 0,83 1M 4364 0,83 C812_0230 IE2D200L4 429,0 23,19 1600/69 2784
63 4402 1,4 110 4402 1,4 C912_0230 IE2D200L4 519,4 23,39 6175/264 2827
73 3812 1.1 127 3812 0,93 C812_0200 IE2D200L4 429,0 20,26 6077/300 2777
73 3792 1,8 127 3792 1,8 C912_0200 IE2D200L4 519,4 20,15 2257/112 2810
86 3253 1.1 148 8258 1,0 C812_0175 IE2D200L4 429,0 1729 1504/87 2801
84 3321 1,8 145 3321 1,8 C912_0175 IE2D200L4 519,4 1765 6565/372 2863
87 3218 1,2 150 3218 1,0 C812_0170 IE2D200L4 429,0 1710 1180/69 2785
90 3098 2,3 156 3098 2,0 C912_0165 IE2D200L4 519,4 16,46 5795/352 2832
108 2590 4 186 2590 1,2 C812_0140 IE2D200L4 429,0 13,76 1280/93 2819
106 2617 2,3 184 2617 2,3 C912_0140 IE2D200L4 519,4 13,91 6175/444 2906
116 2399 1,5 201 2399 1,3 C812_0125 IE2D200L4 429,0 12,75 5546/435 2804
119 2337 3.0 206 2337 2,5 C912_0125 IE2D200L4 519,4 12,42 6161/496 2871
126 2216 2,7 = = = C912_0120 IE2D200L4 519,4 11,78 1625/138 2942
129 2162 1,6 = = = C812_0115 IE2D200L4 429,0 11,49 448/39 2837
146 1910 1,8 253 1910 1,5 C812_0100 IE2D200L4 429,0 10,15 944/93 2824
151 1842 8.3 262 1842 2,9 C912_0098 IE2D200L4 519,4 9,789 5795/592 2920
160 1742 3,3 = = = C912_0093 IE2D200L4 519,4 9,258 611/66 3011
164 1702 1,9 = — — C812_0090 IE2D200L4 429,0 9,043 208/23 2871
175 1594 2,0 = = = C812_0085 IE2D200L4 429,0 8,472 1652/195 2843
179 1560 8.3 — — — C912_0083 IE2D200L4 519,4 8,288 1525/184 2961
200 1394 3,3 = = = C912_0074 IE2D200L4 519,4 7,406 4355/588 3104
203 1374 2,2 = — — C812_0073 IE2D200L4 429,0 7304 168/23 2909
222 1255 2,3 = = = C812_0067 IE2D200L4 429,0 6,670 767/115 2882
227 1226 8.3 — — — C912_0065 IE2D200L4 519,4 6,516 2867/440 3041
275 1014 2,7 = = = C812_0054 IE2D200L4 429,0 5,387 1239/230 2925
284 981 8.3 — — — C912_0052 IE2D200L4 519,4 5,213 4087/784 3151
350 795 3.1 = = = C812_0042 IE2D200L4 429,0 4,225 1711/405 2994
357 780 8.3 — — — C912_0041 IE2D200L4 519,4 4,147 1891/456 3298
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dere Drehzahlen siehe Seite C39! low-level speeds see page C39! pour faible vitesses voir page C39!
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Stirnradgetriebemotoren C
Helical Geared Motors C
Motoréducteurs coaxiaux C

£
%5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
c8! cs8! observations a la page C8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
37,00 kW (50Hz) 64,09 kW (87Hz)
46 7481 0,94 80 7481 0,94 C912_0320 IE2D225S54 555,4 32,13 3599/112 3158
52 6665 0,90 89 6665 0,90 C912_0290 IE2D225S4 555,4 28,63 2405/84 3186
58 5900 1.2 101 5900 1.2 C912_0250 |IE2D225S54 555,4 25,34 6893/272 3172
63 5445 1.1 109 5445 1.1 C912_0230 IE2D225S4 555,4 23,39 6175/264 3207
73 4691 1,5 127 4691 1,4 C912_0200 IE2D225S4 555,4 20,15 2257/112 3190
84 4108 1.5 145 4108 1.5 C912_0175 IE2D225S54 555,4 17.65 6565/372 3243
90 3833 1.8 165 3833 1,7 C912_0165 IE2D225S4 555,4 16,46 5795/352 3212
106 3238 1.9 184 3238 1.9 C912_0140 IE2D225S4 555,4 13,91 6175/444 3286
119 2892 2,4 206 2892 2,0 C912_0125 IE2D225S4 555,4 12,42 6161/496 3251
125 2741 2,2 = = = C912_0120 IE2D225S4 555,4 11,78 1625/138 3322
151 2279 2,7 261 2279 2,3 C912_0098 IE2D22554 555,4 9,789 5795/592 3300
159 2155 2,7 — — — C912_0093 IE2D22554 555,4 9,258 611/66 3391
178 1929 2,7 = = = C912_0083 IE2D225S54 555,4 8,288 1525/184 3341
199 1724 2,7 = = = C912_0074 IE2D225S4 555,4 7406 4355/588 3484
226 1517 2,7 = = = C912_0065 IE2D22554 555,4 6,516 2867/440 3421
283 1214 2,7 = = = C912_0052 IE2D225S4 555,4 5,213 4087/784 3531
356 965 2,7 = = = C912_0041 IE2D225S4 555,4 4,147 1891/456 3678
45,00 kW (50Hz) 77,94 kW (87Hz)
59 7129 0,98 101 7129 0,98 C912_0250 IE2D225M4 632,4 25,34 6893/272 5292
63 6580 0,91 110 6580 0,91 C912_0230 IE2D225M4 632,4 23,39 6175/264 5327
74 5669 1,2 127 5669 1,2 C912_0200 IE2D225V14 632,4 20,15 2257/112 5310
84 4964 1,2 146 4964 1,2 C912_0175 IE2D225M4 632,4 17,65 6565/372 5363
90 4631 1.5 156 4631 1.4 C912_0165 IE2D225M4 632,4 16,46 5795/352 5332
107 3912 1.5 185 3912 1,5 C912_0140 IE2D225M4 632,4 13,91 6175/444 5406
119 3494 2,0 207 3494 1,6 C912_0125 IE2D225M4 632,4 12,42 6161/496 5371
126 3312 1,8 = = = C912_0120 IE2D225M4 632,4 11,78 1625/138 5442
151 2754 2,2 262 2754 1,9 C912_0098 IE2D225V14 632,4 9,789 5795/592 5420
160 2604 2,2 = = = C912_0093 IE2D225V14 632,4 9,258 611/66 5511
179 2331 2,2 = = = C912_0083 IE2D225 V14 632,4 8,288 1525/184 5461
200 2083 2,2 — — — C912_0074 IE2D225M4 632,4 7,406 4355/588 5604
228 1833 2,2 = = = C912_0065 IE2D225V14 632,4 6,516 2867/440 5541
284 1466 2,2 = = = C912_0052 IE2D225V14 632,4 5,213 4087/784 5651
358 1167 2,2 = = = C912_0041 IE2D225V14 632,4 4,147 1891/456 5798

Leistungsubersicht Stirnradgetriebemotoren fiir nie-  Performance tables helical geared motors to provide  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
dere Drehzahlen siehe Seite C47! low-level speeds see page C47! pour faible vitesses voir page C47!
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Malibilder: Dimension drawings:  Croquis cotés:

MGS Stirnrad- MGS C Helical Geared Motoréducteurs co-
getriebemotoren C Motors axiaux MGS C
% STOBER
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Stirnradgetriebemotoren C FuRausfihrung
Helical Geared Motors C Foot mounting
Motoréducteurs coaxiaux C Exécution a pattes

£
£~ STOBER
- q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
CO..N....IE2D_ - C5..N....IE2D_ a0 = oo Bremso a1 = it Brers
q0 = sans frein / q1 = avec frein
m1 g1
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ a0 Dad b B ad f h H H1 i | 11 2 13 n1 n2 n3 nd @s s2 t u
Cco 62 60 110 92 20ke 132 82 144 - 55 40 44 57 3 1 35 20 95 7 M6 22,5 ABx6x32
C1 70 80 150 124 25k6 176 102 177 = 67 50 54 69 5 13 42 25 118 9 M10 28,0 A8x7x40
C2 85 95 170 138 30ke 200 115 195 - 79 60 65 8 5 14 50 30 135 11 M10 33,0 A8x7x50
C3 105 95 185 150 30k6 215 130 215 - 79 60 65 85 5 14 50 30 154 11 M10 33,0 A8x7x50
C4 110 110 220 175 40ke 255 145 245 - 105 80 86 106 5 19 60 35 180 14 M16 43,0 A12x8x70
C5 130 130 245 192 40ke 290 170 290 - 108 80 86 107 5 22 70 40 197 18 MI16 43,0 A12x8x70
C6 215 177 245 225 50ke 300 200 315 367 130 100 106 153 5 25 75 40 265 18 M16 53,56 A14x9x90
C7 235 192 300 265 60me 365 235 375 436 163 120 127 185 5 25 90 50 285 18 M20 64,0 A18x11x100
C8 300 223 340 310 70m6 435 290 450 511 190 140 148 218 5 29 95 55 360 22 M20 74,5 A20x12x125
C9 340 277 400 365 90me6 510 340 530 600 222 170 178 256 5 34 110 60 410 26 M24 95,0 A25x14x140
MafR m1 siehe nachste Seite. Dimension m1 see next page. Dimension m1 voir la page suivant.
Typ oa g p q0 ql W x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132V14 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160MV14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 6389 838 298 207 209 242,0
IE2D225S4 400 390 261 656 805 298 207 209 169,0
IE2D225MV14 400 439 294 788 936 322 207 209 242,0
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Stirnradgetriebemotoren C FuRausfihrung

Helical Geared Motors C Foot mounting

Motoréducteurs coaxiaux C Exécution a pattes

£
% STOBER

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

C6..N....IE2D_ - C9..N....IE2D_

m q1
12 q0
[ d
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d

Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12!

Output shaft can also be delivered without key.
Please also refer to the notes on page A12!

H1

o

—

n3

Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.

Regardez les remarques a la page A12!

Typ IE2D80 |IE2D90 IE2D100 IE2D 112 IE2D132 IE2D160 IE2D 180 IE2D200 IE2D225
m1 m1 m1 m1 m1 m1 m1 m1 m1
C002 158,0 158,0 - - - - - - -
C102 191,0 191,0 193,0 193,0 - - = = =
C202 219,0 219,0 221,0 221,0 - - - - -
C302 238,0 238,0 240,0 240,0 243,0 - - - -
C303 281,0" - - - - - - - -
C402 285,5 285,5 2875 2875 290,5 - - - =
C403 328,5 328,5 - - - - - - -
C502 - 3070 309,0 309,0 312,0 326,0 326,0 - -
C503 350,0 350,0 - - - - - - -
C612 - - 333,0" 333,0" 336,0" 349,0* 349,0* - -
C613 375,0" 375,0" 395,0" 395,0" - - - - -
C712 - - 386,0 386,0 388,0 401,0 401,0 - -
C713 - - 4470 4470 459,0" - - - -
C812 - - - - 455,0 468,0 468,0 491,0 -
C813 - - 514,0 514,0 526,0 - - - -
C912 - - - - - 535,0 535,0 558,0 558,0
C913 - - - - 593,0 618,0 618,0 - -

* Motor und Getriebe sind bei dieser Ausfiihrung
nicht koaxial. Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

* Motor and gear unit are not co-axial with this design.

* Dans cette exécution, les moteur et les réducteurs

ne sont pas coaxiaux.

Autres dimensions voir la page précédent.
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Stirnradgetriebemotoren C Gewindelochkreis
Helical Geared Motors C Pitch circle diameter
Motoréducteurs coaxiaux C Fixation a trous taraudes

7
%3 STOBER
co G IEZD - CS G |E2D q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
nETEmEs — nETmEes — qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) C5: 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) C5: 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) C5: 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ a4 ab B ad e 2 h H H1 i2 i3 | 13 s2 s4 t t4 u
Cco 87  5bj6 97  20k6 75 3,0 79,0 141,0 - 58 14 40 3 M6 M6 22,5 10 A6x6x32
C1 120 80j 130 25ke6 100 3,0 100,0 175,0 = 71 17 50 5 M10 M6 28,0 13 A8x7x40
C2 140 95i6 142 30k6 115 30 112,0 192,0 - 87 22 60 5 M10 M8 33,0 13 A8x7x50
C3 140 956 154 30k6 115 30 1270 212,0 = 87 22 60 5 M10 M8 33,0 13 A8x7x50
C4 160 1108 178 40ke 130 3,6 1425 2425 - 108 22 80 5 M16 M10 43,0 16 A12x8x70
C5 192 130js 195 40k6 165 3,6 166,0 286,0 - 109 283 80 5 M16 M10 43,0 16 A12x8x70
C6 180 1406 225 50k6 165 50 1950 3100 362 136 30 100 5 M16 M10 535 16 A14x9x90
C7 195 1b56 265 60m6 185 8,0 231,0 371,0 432 164 37 120 5 M20 M12 64,0 19 A18x11x100
C8 226 1856 310 70me 215 50 2850 4450 506 18 37 140 5 M20 M12 745 19 A20x12x125
C9 280 230 365 90m6 265 50 3340 5240 594 220 42 170 5 M24 M16 950 26 A25x14x140
MafR m siehe néachste Seite. Dimension m see next page. Dimension m voir la page suivant.
Typ oa g p q0 ql W x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132V14 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160MV14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 6389 838 298 207 209 242,0
IE2D225S4 400 390 261 656 805 298 207 209 169,0
IE2D225MV14 400 439 294 788 936 322 207 209 242,0
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Stirnradgetriebemotoren C Gewindelochkreis
Helical Geared Motors C Pitch circle diameter
Motoréducteurs coaxiaux C Fixation a trous taraudes

£
% STOBER

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake

q0 = sans frein / q1 = avec frein

C6..G....IE2D_ - C9..G....IE2D_
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12!

v

H1

Output shaft can also be delivered without key.

Please also refer to the notes on page A12!

Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Regardez les remarques a la page A12!

Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200 IE2D225
m m m m m m m m m
C002 100,0 100,0 - - - - - - -
C102 120,0 120,0 122,0 122,0 = = = = =
C202 132,0 132,0 134,0 134,0 - - - - -
C302 151,0 151,0 163,0 163,0 166,0 = = = =
C303 194,0% - - - - - - - -
C402 1775 1775 1795 1795 182,5 = = = =
C403 220,5 220,5 - - - - - - -
C502 = 198,0 200,0 200,0 203,0 2170 2170 = =
C503 241,0 241,0 - - - - - - -
C612 = = 197,0* 1970* 200,0" 213,0* 213,0* = =
C613 239,0" 239,0" 259,0* 259,0* - - - - -
C712 = = 222,0 222,0 2240 2370 2370 = =
C713 - - 283,0 283,0 295,0* - - - -
C812 = = = = 270,0 283,0 283,0 306,0 =
C813 - - 329,0 329,0 341,0 - - - -
C912 = = = = = 315,0 315,0 338.0 338.0
C913 - - - - 373,0 398,0 398,0 - -

* Motor und Getriebe sind bei dieser Ausfiihrung
nicht koaxial. Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

* Motor and gear unit are not co-axial with this design.

* Dans cette exécution, les moteur et les réducteurs

ne sont pas coaxiaux.

Autres dimensions voir la page précédent.
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Stirnradgetriebemotoren C Rundflansch
Helical Geared Motors € Round flange
Motoréducteurs coaxiaux C Bride ronde

7

%5 STOBER
co F |E2D - C5 F |E2D q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse

relommes — selomEes — qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Rundflansche siehe auch Seite C50. s?
Round flanges see also page C50.
Brides rondes voir aussi page C50. d
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ w@al 2b1 B T €2 ad oel f1 h H H1 I I3 @s1 s2 t u
Cco 160 110i6 97 10 18 20k6 130 3,0 79,0 141,0 - 40 3 9 M6 22,5 ABx6x32
C1 200 130j6 130 12 21 25k6 1656 3,5 100,0 175,0 = 50 " M10 28,0 A8x7x40
c2 200 130j6 142 12 27 30k6 165 3,5 112,0 192,0 - 60 I M10 33,0 A8x7x50
Cc3 250 180j6 154 12 27 30k6 215 4,0 1270 212,0 = 60 14 M10 33,0 A8x7x50
C4 250 180j6 178 14 28 40k6 215 4,0 142,5 242,5 - 80 14 M16 43,0 A12x8x70

14 M16 43,0 A12x8x70
14  M16 535  A14x9x90
18 M20 64,0 A18x11x100
18 M20 745  A20x12x125
18 M24 950  A25x14x140

C5 300 2306 195 16 29  40ke 265 4,0 1660 286,0 =
C6 300 2306 225 17 36  50k6 265 40 1950 3100 362 100
C7 350 250n6 265 18 44 60meé 300 50 2310 3710 432 120
C8 400 300n6 310 20 45 70meé 360 50 2850 4450 506 140
C9 450 350n6 365 283 50 90meé 400 50 3340 5240 594 170

[00]
o
1 o1 o1 o1 o1 01 01 O1 O

Maf m siehe nédchste Seite. Dimension m see next page. Dimension m voir la page suivant.

Typ @a g p q0 ql W x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132V14 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160MV14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 6389 838 298 207 209 242,0
IE2D225S4 400 390 261 656 805 298 207 209 169,0
IE2D225MV14 400 439 294 788 936 322 207 209 242,0
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Stirnradgetriebemotoren C Rundflansch
Helical Geared Motors C Round flange
Motoréducteurs coaxiaux C Bride ronde

£
% STOBER

90 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse C6..F...IE2D_ - C9..F....IE2D _

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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c
c? s? Rundflansche siehe auch Seite C50.
Round flanges see also page C50.
d Brides rondes voir aussi page C50.
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) C9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) C9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) C9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200 IE2D225
m m m m m m m m m
C002 118,0 118,0 - - - - - - -
C102 141,0 141,0 143,0 143,0 - - - - -
C202 159,0 159,0 161,0 161,0 - - - - -
C302 178,0 178,0 180,0 180,0 183,0 - - - =
C303 221,0* - - - - - - - -
C402 205,5 205,5 2075 2075 210,5 - - - -
C403 248,5 248,5 - - - - - - -
C502 - 2270 229,0 229,0 232,0 246,0 246,0 - -
C503 270,0 270,0 - - - - - - -
C612 - - 233,0" 233,0" 236,0" 249,0" 249,0* - -
C613 275,0" 275,0" 295,0" 295,0" - - - - -
C712 - - 266,0 266,0 268,0 281,0 281,0 - -
C713 - - 3270 3270 339,0" - - - -
C812 = = = = 315,0 328,0 328,0 351,0 -
C813 - - 374,0 374,0 386,0 - - - -
C912 = = = = = 365,0 365,0 388,0 388.,0
C913 - - - - 423,0 448,0 448,0 - -

* Dans cette exécution, les moteur et les réducteurs
* Motor und Getriebe sind bei dieser Ausfithrung * Motor and gear unit are not co-axial with this design. ne sont pas coaxiaux.
nicht koaxial. Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Stirnradgetriebemotoren C Quadratflansch
Helical Geared Motors C Square flange i
Motoréducteurs coaxiaux C Bride carré

£
£ STOBER

CO..Q_,_,IEZD_ - C4__Q____|E2D_ q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

{ m g1
(0]
13 X
r—-a)—D—
Z
— —® Q 0
o| bl © Ol it % @ o
—
U
f B
c N
s2
d
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ 0Oal Oa2 2b1 B €f ad oe'l 1 h H | I3 @si s2 t u
Cco 124 160 110i6 97 9 20k6 130 3,0 79,0 141,0 40 3 9 M6 22,5 ABx6x32
C1 145 192 130j6 130 1" 25k6 165 35 100,0 175,0 50 5 1" M10 28,0 A8x7x40
C2 145 192 130j6 142 1 30k6 165 3,5 112,0 192,0 60 5 1 M10 33,0 A8x7x50
C3 200 250 180j6 154 14 30k6 215 4,0 1270 212,0 60 B 14 M10 33,0 A8x7x50
Cc4 200 250 180j6 178 14 40k6 215 4,0 142,5 242,5 80 5 14 M16 43,0 A12x8x70
Maf m siehe nédchste Seite. Dimension m see next page. Dimension m voir la page suivant.
Typ @a g p (o]0} ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132V14 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
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Stirnradgetriebemotoren C Quadratflansch
Helical Geared Motors C Square flange
Motoréducteurs coaxiaux C Bride carré
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a0 - e remse a1 - e C0..Q...IE2D_- C4..Q....IE2D_

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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d
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m m m m m
C002 118,0 118,0 - - -
C102 141,0 141,0 143,0 143,0 =
C202 159,0 159,0 161,0 161,0 -
C302 178,0 178,0 180,0 180,0 183,0
C303 221,0* - - - -
C402 205,5 205,5 2075 2075 210,5
C403 248,5 248,5 - - -

* Motor und Getriebe sind bei dieser Ausfiihrung * Motor and gear unit are not co-axial with this design.
nicht koaxial. Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page.

* Dans cette exécution, les moteur et les réducteurs
ne sont pas coaxiaux.
Autres dimensions voir la page précédent.
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LeistungsUbersichten:
MGS Stirnrad-
getriebemotoren CC
fUr niedere Drehzahlen

Performance tables:
MGS CC Helical Gea-
red Motors to provide low-
level speeds

In den nachfolgenden Leistungsubersichten mit
STOBER-Strinradgetriebemotoren fiir niedere
Drehzahlen sind die wichtigsten technischen
Daten fur Netzbetrieb und Betrieb am Frequen-
zumrichter (FU) aufgeflhrt.

Weitere technische Daten siehe Katalog Ser-
voFit® Servogetriebe, ID 442257.

Fir Getriebemotoren mit Lastkennwerten
S < 2 sind dabei - soweit mdoglich - fur gleiche
oder éhnliche Abtriebsdrehzahlen, auch alterna-
tive Typen mit grofBeren Lastkennwerten dar-
gestellt (siehe hierzu auch Seite A9, Betriebs-
faktoren).

Umrichterbetrieb (Typenpunkt 87 Hz):

Die ausgegebenen Werte fur Drehzahl, Dreh-
moment und Lastkennwert gelten fir 87 Hz bei
Motorschaltung 230 V A und 3-phasigem Fre-
quenzumrichter, damit Betrieb mit konstantem
Drehmoment bis 87 Hz (Feldschwachbetrieb ist
moglich. Achtung! sinkendes Drehmoment).
Achtung! Bei diesen Werten ist die thermi-
sche Grenzleistung nicht berucksichtigt. Fir
Motoren mit Eigenliftung (nicht bei FremdIif-
tung) muissen aus thermischen Griinden Mo-
torstrom und somit das Drehmoment flr Fre-
quenzen < 30 Hz (bei ED > 50 %) reduziert wer-
den (Kennlinien zu den jeweiligen Betriebsarten
siehe Seite E3).

Anmerkung: Der Vorteil der Auslegung auf den
87Hz-Typenpunkt liegt in der hoéheren Leis-
tungsdichte des Antriebs. Verbunden ist damit
oftmals eine bessere Anpassung an die gege-
benen Fremd-Massentragheitsmomente. Dies
wiederum ist von Vorteil bei getakteten Bewe-
gungen.

Alternativ hierzu ist ein 50Hz-Betrieb mit Aus-
nutzung der Feldschwachung maéglich. Eine sol-
che Projektierung ist ggf. glinstiger, wenn bei
héheren Drehzahlen kein volles Drehmoment
bendtigt wird. Achtung! Sinkendes Drehmo-
ment.

Der Stellbereich der Antriebe ist abhdngig von
der Steuerart (U/f, Sensorless Vector Control,
Vector Control). )
Typenauswahl und technische Daten der STO-
BER-Frequenzumrichter FDS 5000 + MDS
5000 siehe Kapitel Frequenzumrichter
(E-Block).

Erlauterungen zu den Kennwerten:

n2(soHz) [min'] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Netzbetrieb und Nennlast (abhdngig von
Last- und Netzverhaltnissen sind geringe Ab-
weichungen maoglich)

n2(s7Hz) [min™'] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Umrichterbetrieb (87 Hz Typenpunkt)

M2 [Nm] - Abtriebsdrehmoment (resultierend
aus Motorleistung und Getriebewirkungsgrad)
S [-] - Lastkennwert, Quotient zwischen zul.
Getriebedauermoment (Nennmoment) und
rechnerischem Abtriebsmoment M2

G [kg] - Gewicht des Getriebemotors (Bau-
art N, Olmenge fur EL1)

i [-] - Getriebelbersetzung

iexakt [-] - math. genaue Getriebelbersetzung
J1 [10* kgm?] - Massentragheitsmoment des
Getriebemotors bezogen auf den Eintrieb

C40

Tableaux des puis-
sances: Motoréduc-
teurs coaxiaux MIGS
CC pour faible vitesses
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The following performance tables with
STOBER helical geared motors to provide low-
level speeds show the most important techni-
cal data for mains operation and operation with
frequency inverter.

For further technical data, please refer to the
ServoFit® Servo Gear Units -catalog,
ID 442257,

For geared motors with load factors S < 2, al-
ternative types with larger load characteristics
for the same or similar output speeds are also
shown, where possible (see also page A9, op-
erating factors).

Inverter Operation (brake point 87 Hz):

The values shown for speed, torque and load
factor apply for 87 Hz with motor circuit 230 V A
and 3-phase frequency inverter, and thus for
operation with constant torque up to 87 Hz
(field control mode is possible. Caution! De-
creasing torque).

Caution! These values do not take account of
the thermal power limit.

For thermal reasons, the motor current and thus
the torque must be reduced for frequencies <
30 Hz (with CDF > 50 %) for motors with inte-
gral fan (not with separately driven fan) (for
characteristic curves for the resp. operating
modes, see page E3).

Note: The advantage of the design for the 87 Hz
brake point lies in the higher power density of
the drive. This often provides a better adaptation
to the prevailing external mass moments of in-
ertia. This in turn is an advantage with cycle op-
erations.

As an alternative, a 50 Hz operation utilising the
field control is possible. This design may be
more favourable if, at higher speeds, the full
torque is not required.

Caution! Decreasing torque.

The control range of the drives depends on the
type of control (U/f, sensorless vector control,
vector control).

Type selection and technical data of the
STOBER frequency inverters FDS 5000 + MDS
5000 see chapter frequency inverters (E-Block).

Explanations of the characteristics:

nz(soHz) [ppm] - Output speed of the gear unit for
mains operation and rated load (depending on
load / mains rate a slight deviation is possible)
nz(s7Hz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
frequency inverter operation (87 Hz brake point)
Mz [Nm] - Output torque (resulting from motor
power and gear unit efficiency)

S [-] - Load factor, quotient of permissible gear
unit continuous torque (rated torque) and arith-
metic output torque M2

G [kg] - Weight of the geared motor (style N,
quantity of lubricant for EL1)

i [-]- Gear unit ratio

fexakt [-] - Exact math. ratio

J1 [10% kgn?’] - Drive inertia reduced to the in-
put

www.stober.com

Les tableaux de puissances des motoréduc-
teurs coaxiaux STOBER pour faible vitesses
contiennent ci-apres les principales données
techniques relatives a leur marche sur le sec-
teur et lorsque raccordés a un convertisseur de
fréquences (FU).

Le catalogue de réducteurs brushless
ServoFit®, ID 442257, contient d'autres
données techniques.

Dans le cas des motoréducteurs a caractéris-
tigues des charge S< 2, des types a caracté-
ristiques des charge plus élevées, a vitesses de
sortie identiques ou similaires, sont repré-
sentés lorsque possible a titre d'alternative (voir
aussi a ce sujet la page A9 sur les facteurs de
service).

Mode Convertisseur (fréquence type de
87 Hz): Les valeurs indiquées pour les pa-
rametres vitesse, couple et caractéristique des
charge s'entendent a une fréquence de 87 Hz,
moteur alimenté en 230 V A et avec convertis-
seur triphasé de fréquences, afin que le moteur
développe un couple constantjusqu'a 87 Hz (Le
mode shunt est possible mais. Attention : le
couple diminue !)

Attention : ces valeurs ne tiennent pas
compte de la puissance thermique limite.
Sur les moteurs auto-ventilés (pas ceux a ven-
tilation externe), il faudra pour des motifs de
température réduire l'intensité moteur donc le
couple lorsque les fréquences sont < 30 Hz
(avec une durée de fermeture > 50 %) (caract.
des modes d'exploitation resp., cf. page E3).
Remarque : L'avantage de la conception sur
une fréquence type de 87 Hz réside dans la plus
grande densité de puissance du moteur. A cet-
te densité vient souvent s'ajouter une meilleu-
re adaptation aux couples inertiels donnés de
masses externes. Ces couples constituent a
leur tour un avantage en présence de mouve-
ments cycliques.

A titre d'alternative s'offre une utilisation sous
50 Hz avec exploitation de I'affaiblissement du
champ. Une projection ainsi axée sera le cas
échéant plus favorable si vous n'avez pas be-
soin de I'intégralité du couple dans les hautes
vitesses. Attention : le couple diminue !

La plage de réglage des moteurs dépend de
leur mode de pilotage (U/f, Sensorless Vector
Control, Vector Control).

Sélection des types et données techniques des
convertisseurs de fréquence STOBER FDS
5000 + MDS 5000 : voir le chapitre convertis-
seurs de fréquence (Bloc E).

Commentaires sur les valeurs caracterist. :
n2(soHz) [Min™] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation secteur et charge nominale
(de faibles écarts sont possibles selon les rap-
ports de charge et de réseau)

n2(s7Hz) [min] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation par convertisseur de fré-
quences (fréquence type 87 Hz)

Mz [Nm] - Couple de sortie (résultat de la puis-
sance moteur et du rendement du réducteur)
S [-] - Caractéristique des charge, quotient
entre le couple permanent adm. du réducteur
(couple nom.) et le couple de sortie calculé M2
G [kg] - Poids du motoréducteur (exécution N,
quantité de remplissage pour EL1)

i [-] - Rapport de réducteur

iexakt [-] - Rapport math. exact

J1[10*kgm?] - Couple d'inertie de masse du ré-
ducteur correspondant a I'entrée
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Stirnradgetriebemotoren CC fir niedere Drehzahlen
Helical Geared Motors CC to provide low-level speeds
Motoréducteurs coaxiaux CC pour faible vitesses
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C40! c40! observations a la page C40!

n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i J1

[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]

0,75 kW (50Hz) 1,30 kW (87Hz)
2,1 3218 1,1 3,6 3218 1,1 C813_1780 C102F0039 IE2D80L4 194,7 692,6 27
2,6 2561 1.4 4,5 2561 1,4 C813_1780 C102F0031 IE2D80L4 194,7 551,38 27
2,9 2328 1,1 4,9 2328 1,1 C813_1080 C102F0047 IE2D80L4 194,7 501,1 27
3.1 2144 1,5 5,4 2144 1,5 C813_1380 C102F0033 IE2D80L4 194,7 461,4 27
3,1 2145 1,7 5,4 2145 1,7 C813_2120 C102F0022 IE2D80L4 194,7 461,7 28
3.9 1717 1,1 6,7 1717 1.1 C813_0790 C102F0047 IE2D80L4 194,7 369,6 27
4.1 1638 1,3 7.0 1638 1,3 C813_0910 C102F0039 IE2D80L4 194,7 352,7 27
4,0 1666 1,5 6,9 1666 1,5 C813_1080 C102F0033 IE2D80L4 194,7 358,7 27
4,0 1672 2,2 6,9 1672 2,2 C813_1780 C102F0020 IE2D80L4 194,7 359,9 28
5,1 1304 1,6 8,8 1304 1,6 C813_0910 C102F0031 IE2D80L4 194,7 280,7 27
5,0 1339 1,8 8,6 1339 1,8 C713_1320 C102F0022 IE2D80L4 135,7 288,2 28
5,1 1297 2,4 8,9 1297 2,4 C813_1380 C102F0020 IE2D80L4 194,7 279,3 28
5,8 1159 1,2 10 1159 1,2 C712_0099 C302F0250 IE2D80L4 1331 245,8 27
5,8 1165 1,3 10 1165 1,3 C712_0099 C402F0250 IE2D80L4 143,5 2470 27
5,7 1163 1,6 98 1163 1,6 C713_0810 C102F0031 IE2D80L4 135,7 250,3 27
6,1 1088 2,3 11 1088 2,3 C813_1080 C102F0022 IE2D80L4 194,7 234,2 28
8,0 832 1,6 14 832 1,6 C613_0890 C102F0020 IE2D80L4 95,7 179,2 28
78 851 2,4 14 851 2,4 C813_0910 C102F0020 IE2D80L4 194,7 183,3 29

1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
1,8 5523 1,1 3.1 5523 1,1 C913_1390 C302F0059 IE2D90S4 318,0 813,7 42
2,1 4733 1,1 3,6 4733 1.1 C913_1100 C302F0063 IE2D90S4 318,0 6973 42
2,4 3997 1,1 4,2 3997 1,1 C813_1010 C302F0059 IE2D90S4 21,2 588,9 41
2,5 3867 1,1 4.4 3867 1.1 C913_0900 C302F0063 IE2D90S4 318,0 569,6 42
3.1 3107 1,2 5,4 3107 1,2 C813_0780 C302F0059 IE2D90S4 21,2 4578 42
3.1 3182 1.9 5,8 3182 1.9 C913_2150 C302F0022 IE2D90S4 318,0 468,8 47
4,0 2435 1,0 6,9 2435 1,0 C813_1080 C102F0033 IE2D90S4 200,7 358,7 41
4,0 2482 1,1 6,9 2482 1.1 C812_0230 C302F0155 IE2D90S4 198,7 360,4 41
4,0 2408 1,5 7.0 2408 1,5 C813_1760 C302F0020 IE2D90S4 21,2 354,8 48
4,0 2415 2,4 7.0 2415 2,4 C913_1760 C302F0020 IE2D90S4 318,0 355,7 48
5,1 1904 2,4 8,9 1904 2,4 C913_1390 C302F0020 IE2D90S4 318,0 280,5 48
6,0 1611 1,4 10 1611 1,4 C713_0990 C102F0024 IE2D90S4 141,7 2373 42
6,1 1590 1,6 11 1590 1,6 C813_1080 C102F0022 IE2D90S4 200,7 234,2 42
6,1 1595 2,1 11 1595 2,1 C813_1080 C202F0022 IE2D90S4 204,8 235,0 44
79 1239 2,3 14 1239 2,3 C813_0910 C202F0020 IE2D90S4 204,8 182,5 45

1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)
3.1 4308 1,4 5,8 4308 1,4 C913_2150 C302F0022 IE2D90L4 319,0 468,8 52
4,0 3308 1,1 7.0 3308 1.1 C813_1780 C102F0020 IE2D90L4 201,7 81568). 8 47
4.1 3269 1,8 7.0 3269 1,8 C913_1760 C302F0020 IE2D90L4 319,0 355,7 53
5,2 2566 1,3 9,0 2566 1,3 C813_1380 C102F0020 IE2D90L4 201,7 279,3 47
5,2 2555 1,4 9,0 555 1,4 C813_1380 C202F0020 IE2D90L4 205,8 278,0 49
5,1 2592 1,6 8,9 2592 1,6 C813_1300 C302F0022 IE2D90L4 212,2 282,0 52
5,2 2578 1,8 8,9 2578 1,8 C913_1390 C302F0020 IE2D90L4 319,0 280,5 53
6,3 2120 1,7 1 2120 1,7 C813_1060 C302F0022 IE2D90L4 212,2 230,6 52
8,0 1660 1,2 14 1660 1,2 C713_0890 C302F0020 IE2D90L4 153,2 180,6 53
78 1675 1,8 14 1675 1,8 C913_0900 C302F0020 IE2D90L4 319,0 182,2 54

2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
3.1 6176 1,1 5,4 6176 1,1 C913_0790 C502F0059 IE2D100K4 355,2 462,5 96
41 4691 1,3 72 4691 1,3 C913_0900 C402F0039 IE2D100K4 341,4 851,38 96
4,0 4887 1,4 6,9 4887 1,4 C913_0790 C502F0046 IE2D100K4 355,2 366,0 99
5,2 3746 1,2 9,0 3746 1,2 C913_1390 C302F0020 IE2D100K4 331,0 280,5 98
4,9 3992 1,4 8,4 3992 1,4 C913_0650 C502F0046 IE2D100K4 355,2 299,0 99
5,7 3435 1,0 9,9 3435 1,0 C812_0540 C402F0047 IE2D100K4 222,1 258 5 95
5,8 3369 1,1 10,0 3369 1.1 C813_1010 C302F0025 IE2D100K4 224,2 252,3 96

Leistungsiibersicht Stirnradgetriecbemotoren siehe  Performance tables helical geared motors see page C7!  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
Seite C7! voir page C7!
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Stirnradgetriebemotoren CC fir niedere Drehzahlen
Helical Geared Motors CC to provide low-level speeds
Motoréducteurs coaxiaux CC pour faible vitesses
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
C40! c40! observations a la page C40!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
6,1 3210 1,2 10 3210 1,2 C913_1100 C302F0022 IE2D100K4 331,0 240,4 98
6,1 3247 1,5 1 3247 1.5 C912_0360 C502F0067 IE2D100K4 326,3 239,6 97
6,1 3257 1,5 10 3257 1.5 C912_0460 C502F0053 IE2D100K4 326,3 240,4 99
8,0 2465 1,4 14 2465 1.4 C912_0390 C502F0046 IE2D100K4 326,3 181,9 99
77 2568 1,9 13 2568 1.9 C912_0360 C502F0053 IE2D100K4 326,3 189,6 99
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
4,0 6685 1,0 6,9 6685 1,0 C913_0790 C502F0046 IE2D100L4 364,2 366,0 119
4,9 5462 1,0 84 5462 1,0 C913_0650 C502F0046 IE2D100L4 364,2 299,0 119
6,1 4441 1.1 1 4441 1,1 C912_0360 C502F0067 IE2D100L4 335,3 239,6 17
6,1 4456 1.1 10 4456 1,1 C912_0460 C502F0053 IE2D100L4 385,3 240,4 119
8,0 3388 1,1 14 3388 1.1 C812_0270 C502F0067 IE2D100L4 244.9 182,8 116
76 3532 1,3 13 3532 1.3 C912_0290 C502F0067 IE2D100L4 335,3 190,5 117
8,0 3366 1,3 14 3366 1.3 C912_0230 C502F0078 IE2D100L4 335,3 181,6 115
77 3514 1,4 13 3514 1.4 C912_0360 C502F0053 IE2D100L4 335,3 189,6 119
4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)
76 4709 1,0 13 4709 1,0 C912_0360 C502F0053 IE2D112M4 340,3 189,6 139
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
8.3 5881 1,0 — — — C913_0790 C502F0022 IE2D132S4 409,2 1776 379

Leistungsiibersicht Stirnradgetriebemotoren siehe  Performance tables helical geared motors see page C7!  Tableaux des puissances motoréducteurs coaxiaux
Seite C7! voir page C7!
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Stirnradgetriebemotoren CC FuRausfiihrung
Helical Geared Motors CC Foot mounting
Motoréducteurs coaxiaux CC Exécution a pattes

£
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C6..N....C....IE2D_- C9..N....C....IE2D_ q0 = ohne Bremse /q1 = mit Bremse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

m1 g1
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ a0 Dad b B ad f h H H1 i | 11 2 13 nl n2 n3 nd @s s2 t u
C6 215 177 245 225 50ke 300 200 315 367 130 100 106 153 5 25 75 40 265 18 M16 53,56 A14x9x90
C7 235 192 300 265 60me 365 235 375 436 163 120 127 185 5 25 90 50 285 18 M20 64,0 A18x11x100
C8 300 223 340 310 70m6 435 290 450 511 190 140 148 218 5 29 95 55 360 22 M20 74,5 A20x12x125
C9 340 277 400 365 90me6 510 340 530 600 222 170 178 256 5 34 110 60 410 26 M24 95,0 A25x14x140
Mald m1 siehe nachste Seite. Dimension m1 see next page. Dimension m1 voir la page suivant.
Typ 2a g p g0 gl w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 142
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Stirnradgetriebemotoren CC FuRausfiihrung
Helical Geared Motors CC Foot mounting
Motoréducteurs coaxiaux CC Exécution a pattes

£
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qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

a0 = ofne Bremee / a1 = mi Blemse C6..N....C....IE2D_ - C9..N....C....IE2D_

* Motor und Getriebe sind bei dieser Ausfiihrung * Motor and gear unit are not co-axial with this design.
nicht koaxial. Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page.
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m1 m1 m1 m1 m1
C612_....C102 474,0* - - - -
C612_....C202 492,0* 492,0* - - -
C613_....C102 536,0" 536,0" - - -
C712_....C102 5270 - - - -
C712_....C202 545,0 545,0 - - -
C712_....C302 566,0 566,0 - - -
C712_....C402 593,5 - - - -
C713_....C102 588,0 588,0 - - -
C713_....C202 - 606,0 - - -
C713_....C302 = 6370" - - -
C812_....C302 - 633,0 635,0 - -
C812_....C402 = = 662,5 - -
C812_....C502 - - 6970 - -
C813._....C102 655,0 655,0 - - -
C813_....C202 - 673,0 - - -
C813._....C302 = 704,0 706,0 - -
C912_....C502 - - 764,0 764,0 -
C913._....C302 = 771,0 773,0 - -
C913 ....C402 - - 800,5 - -
C913._....C502 = = 8470 = 850,0

* Dans cette exécution, les moteur et les réducteurs

ne sont pas coaxiaux.
Autres dimensions voir la page précédent.
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Stirnradgetriebemotoren CC Gewindelochkreis
Helical Geared Motors CC Pitch circle diameter
Motoréducteurs coaxiaux CC Fixation a trous taraudes

£
£ STOBER

C6..G....C....IE2D_ - C9..G....C....IE2D_ a0 = ofhne Bremse /a1 = mit Blemee

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ a4 ab B od e 2 h H H1 i2 i3 | 13 s2 s4 t t4 u
C6 180 1406 225 50k6 165 50 1950 3100 362 136 30 100 5 M16 M10 535 16 A14x9x90
C7 195 1556 265 60m6 185 80 231,0 371,0 432 164 37 120 5 M20 M12 64,0 19 A18x11x100
C8 226 1856 310 70me6 215 50 2850 4450 506 18 37 140 5 M20 M12 745 19 A20x12x125
C9 280 230 365 90m6 265 50 3340 5240 594 220 42 170 5 M24 M16 950 26 A25x14x140
Maf m siehe nédchste Seite. Dimension m see next page. Dimension m voir la page suivant.
Typ oa g p g0 gl w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 142
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Stirnradgetriebemotoren CC Gewindelochkreis
Helical Geared Motors CC Pitch circle diameter
Motoréducteurs coaxiaux CC Fixation a trous taraudes

£
% STOBER

a0 = ofne Bremee / a1 = mit Blemse C6..G....C....IE2D_ - C9..G....C....IE2D_

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

12 m g’
t q0
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m m m m m

C612_....C102 338,0" - - - -
C612_....C202 356,0" 356,0" - - -
C613_....C102 400,0" 400,0" - - -
C712_....C102 363,0 - - - -
C712_....C202 381,0 381,0 - - -
C712_....C302 402,0 402,0 - - -
C712_....C402 429,5 - - - -
C713_....C102 424,0 424,0 - - -
C713_....C202 - 442,0 - - -
C713_....C302 = 473,0" - - -
C812_....C302 - 448,0 450,0 - -
C812_....C402 = = 4775 - -
C812_....C502 - - 512,0 - -
C813._....C102 470,0 470,0 - - -
C813_....C202 - 488,0 - - -
C813._....C302 = 519,0 521,0 - -
C912_....C502 - - 544,0 544,0 -
C913._....C302 = 551,0 553,0 - -
C913 ....C402 - - 580,5 - -
C913._....C502 = = 6270 = 630,0

* Dans cette exécution, les moteur et les réducteurs
* Motor und Getriebe sind bei dieser Ausfithrung * Motor and gear unit are not co-axial with this design. ne sont pas coaxiaux.
nicht koaxial. Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Stirnradgetriebemotoren CC Rundflansch
Helical Geared Motors CC Round flange
Motoréducteurs coaxiaux CC Bride ronde

£
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C6..F....C...IE2D_- C9..F...C...IE2D_ a0 - ano premse /1 it Bremso

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

l m g1
a0
(3 X1 4)
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® | T
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f1 =
- >
c
c? s? Rundflansche siehe auch Seite C50.
Round flanges see also page C50.
d Brides rondes voir aussi page C50.
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) C9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) C9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) C9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ wal 2b1 B Gl c2 ad gel f1 h H H1 | I3 @s1 s2 t u
C6 300 230i6 225 17 36 50k6 265 4 195,0 310,0 362 100 5 14 M16 53,6  A14x9x90
C7 350 250h6 265 18 44 60m6e 300 5 231,0 371,0 432 120 5 18 M20 64,0 A18x11x100
C8 400 300n6 310 20 45 70m6 350 5 2850 4450 506 140 5 18 M20 74,5  A20x12x125
C9 450 350h6 365 23 50 90me6 400 5 334,00 5240 594 170 5 18 M24 950  A25x14x140
Mal m siehe nachste Seite. Dimension m see next page. Dimension m voir la page suivant.
Typ oa g p q0 ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 142
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Stirnradgetriebemotoren CC Rundflansch
Helical Geared Motors CC Round flange
Motoréducteurs coaxiaux CC Bride ronde

£
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a0 = ofne Bremee / a1 = mit Blemse C6..F...C....IE2D_- C9..F...C....IE2D_

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

l m g1
a0
(3 X1 4)
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c
c2 s? Rundflansche siehe auch Seite C50.
Round flanges see also page C50.
d Brides rondes voir aussi page C50.
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) C9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) C9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) C9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m m m m m
C612_....C102 374,0* - - - -
C612_....C202 392,0* 392,0* - - -
C613_....C102 436,0" 436,0" - - -
C712_....C102 4070 - - - -
C712_....C202 425,0 425,0 - - -
C712_....C302 446,0 446,0 - - -
C712_....C402 473,5 - - - -
C713_....C102 468,0 468,0 - - -
C713_....C202 - 486,0 - - -
C713_....C302 = 5170" - - -
C812_....C302 - 493,0 495,0 - -
C812_....C402 = = 522,5 - -
C812_....C502 - - 5570 - -
C813._....C102 515,0 515,0 - - -
C813_....C202 - 533,0 - - -
C813._....C302 = 564,0 566,0 - -
C912_....C502 - - 594,0 594,0 -
C913._....C302 = 601,0 603,0 - -
C913 ....C402 - - 630,5 - -
C913._....C502 = = 6770 = 680,0

* Dans cette exécution, les moteur et les réducteurs
* Motor und Getriebe sind bei dieser Ausfithrung * Motor and gear unit are not co-axial with this design. ne sont pas coaxiaux.
nicht koaxial. Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.

ID 442356.00 - 06.11 www.stober.com C49



Stirnradgetriebe C mit Rundflansch
Helical Gear Units C with round flange
Réducteurs coaxiaux C avec bride ronde

£
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12!
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Output shaft can also be delivered without key.
Please also refer to the notes on page A12!

Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Regardez les remarques a la page A12!

Typ oal ob1 cl ad oel f1 | 13 251 s2 t u

Cco 120 80i6 10 20k6 100 3,0 40 3 7 M6 22,5 ABx6x32

co 140 95i6 10 20k6 115 3.0 40 8 ) M6 22,5 ABX6x32
Cco 160 110j6 10 20k6 130 3,0 40 3 9 M6 22,5 ABx6x32

C1 140 95j6 8 25k6 115 &5 50 ) ) M10 28,0 A8x7x40

C1 160 110j6 10 25k6 130 3,5 50 5 9 M10 28,0 A8x7x40

C1 200 130j6 12 25k6 165 &5 50 ) 1" M10 28,0 A8x7x40

C2 160 110j6 10 30k6 130 3,5 60 5 9 M10 33,0 A8x7x50
c2 200 130i6 12 30k6 165 3,5 60 5 n M10 33,0 ABx7x50

C2 250 180i6 12 30k6 215 4,0 60 5 14 M10 33,0 A8x7x50
Cc3 160 110j6 10 30k6 130 3,5 60 5 9 M10 33,0 ABx7x50

C3 200 130i6 12 30k6 165 3,5 60 5 11 M10 33,0 A8x7x50
Cc3 250 180j6 12 30k6 215 4,0 60 5 14 M10 33,0 A8X7x50
Cc4 200 130i6 14 40k6 165 3,5 80 5 11 M16 43,0 A12x8x70
Cc4 250 180j6 14 40k6 215 4,0 80 ) 14 M16 43,0 A12x8x70
Cc4 300 230i6 14 40k6 265 4,0 80 5 14 M16 43,0 A12x8x70
C5 250 1806 14 40k6 215 4,0 80 ) 14 M16 43,0 A12x8x70
C5 300 230i6 16 40k6 265 4,0 80 5 14 M16 43,0 A12x8x70
Cé6 300 230j6 17 50k6 265 4,0 100 ) 14 M16 51635 A14x9x90
C7 350 250h6 18 60me6 300 5,0 120 5 18 M20 64,0 A18x11x100
c8 350 250h6 18 70mé 300 5,0 140 B 18 M20 74,5 A20x12x125
C8 400 300n6 20 70me6 350 5,0 140 5 18 M20 74,5 A20x12x125
C84) 450 350h6 20 70m6 400 5,0 140 B 18 M20 74,5 A20x12x125
C94) 450 350h6 23 90me 400 5,0 170 5 18 M24 95,0 A25x14x140

Weitere Getriebeabmale sind aus den Stan-
dard-Mafbildzeichnungen zu entnehmen. Mal3-
anderungen durch technische Weiterentwick-
lungen vorbehalten.

4) 8 Bohrungen um 22,5° versetzt.

C50

Refer to the standard dimension drawings for
further gear unit dimensions. Subject to di-
mensional changes in the interests of technical
development.

4) 8 holes are turned by 22.5 degrees.

www.stober.com

Les autres cotes de réducteurs sont a prendre
dans les plans d'encombrements standard.
Sous réserve de modification des cotes en rai-
son de perfectionnements techniques.

4) 8 forages transposés de 22,5°.
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MGS Flachgetriebemotoren F nach Wirkungsgradklasse IE2
MGS F Shaft-Mounted Helical Geared Motors acc. to efficiency level IE2
Motoréducteurs a arbres paralléles MGS F selon classe de rendement IE2

7
%5 STOBER

schragverzahnte
Flachgetriebemotoren mit
groRer Achsdistanz

® Motorleistung (50 Hz):
0,75-75 kW

® Abtriebsdrehzahl (50 Hz):
5,3-675 min’

® Nenndrehmoment:
55—-1100 Nm

©® Drehspiel Standard: 10 - 11 arcmin

©® Drehspiel Klasse II: 5 - 8 arcmin

©® Bauarten: Flansch, Gewindelochkreis
und Seitenbefestigung

® Wellenformen: Vollwelle, Hohlwelle mit
Schrumpfscheibe oder Passfedernut,
optional mit Abdeckung

® Hohlwelle mit Spiralnut (als Fettdepot)
zur einfachen Montage / Demontage
der Maschinenwelle

® Durch die flachen Getriebegehéuse und
die groRe Achsdistanz fir raumlich enge
Situationen geeignet

©® Dichtring aus FKM am Eintrieb

® symmetrische, reibungsoptimierte Ab-
triebslagerung

©® Uberlegene Verzahnungtechnologie

©® extrem laufruhig

® Wirkungsgrad:
2-stufig =97 %
3-stufig >96 %

Shaft-Mounted
Helical Geared Motors
with widely spaced axles

® Motor performance (50 Hz):
0.75-75 kW

® Output speed (50 Hz):
5.3-675rpm

® Nominal torque: 55 - 1100 Nm

® Backlash standard: 10 - 11 arcmin

® Backlash class II: 5 - 8 arcmin

® Styles: Flange mounting, pitch circle di-
ameter and side fastening

© Type of shaft: solid shaft, hollow shaft
with shrink disk or key groove, as option
with cover

® Hollow shaft with spiral groove (as
grease depot) to make installing and re-
moving the machine shaft easier

© Their flat gear case design and the large
shaft-centre distance makes these gear
units suitable for applications where
space is limited

® FKM seal at input

® Symmetrically, friction-optimized output
bearings

® Advanced gear technology

® Quiet running

© Efficiency:
2 stage >97 %
3 stage >96 %

MGS F
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Motoréducteurs a arbres pa-
ralleles a denture oblique a
grande distance entre les axes

® Puissance de moteur (50 Hz):
0,75-75 kW

® Vitesse de sortie (50 Hz):
5,3-675 min’

® Couple nominal: 55 - 1100 Nm

® Jeu standard: 10 - 11 arcmin

® Jeuclasse Il: 5 -8 arcmin

® Exécutions: Exécution a bride, fixation a
trous taraudés et fixation latérale

© Exécution d'arbre:
Arbre plein, Arbre creux avec frette de
serrage ou rainure de clavette, en option
avec couvercle

® Pour faciliter le montage ou le démonta-
ge de I'arbre machine, les arbres creux
sont munis d'une rainure hélicoidale
(faisant fonction de dép6t de graisse)

® Vu I'épaisseur faible du carter de ce ré-
ducteur et la grande distance séparant
les arbres, ce modeéle est intéressant
en cas de manque de place

©® Bague d'étanchéité FKM

© Paliers de sortie symétriques a frotte-
ment optimisé

® Haute technologie de denture

® Marche extrémement silencieuse

® Rendement:
2-trains  >97 %
3-trains  >96 %






MGS Flachgetriebe-
motoren F nach IE2

MGS F Shaft-Mounted
Helical Geared Motors
acc. to IE2
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Typenbezeichnung -
Ausfuhrungsformen

Type designation -
Available combinations

Désignation des
types - Types de
constructions

£
£ STOBER

0135 ...
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02AG
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3 45 6

F202 AG 0135 IE2D80L4

F202 AQ 0135 IE2D80L4

1 Getriebetyp 1 Gear unit type 1 Type de réducteur
2 GetriebegroRe 2 Gear unit size 2 Taille du réducteur
3 Generationsziffer 3 Generation number 3 No. de génération
4 Stufenzahl 4 Stages 4 Nombre de vitesses
5 Wellenausfiihrung (z.B. A = Hohlwelle) 5 Shaft version (e.g. A = hollow shaft) 5 Exécution de I'arbre (par ex. A=arbre creux)
6 Bauart (z.B. G=Gewindelochkreis) 6 Style (e.g. G = pitch circle diameter) 6 Type de construction
7 Ubersetzungskennzahl i x 10 7 Transmission ratio i x 10 (par ex. G=trous taraudes)
8 Anbaugruppen: 8 Mounting series: 7 Rapport de transmission i x 10
* Motor z.B. IE2D80L4 e Motor e.g. IE2D80L4 8 Groupes d'éléments annexes:
* Moteur par ex. IE2D80L4
Wellenform Bauarten Design of gear units Types des constructions
Type of shaft
Exécution d’arbre F G Q FN GN QN
Hohiwelle A AF AG AQ  AFN  AGN  AQN
Hollow shaft
Arbre creux
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe S SF SG SO SFN SGN SQON
Hollow shaft for shrink ring connection
Arbre creux pour assemblage par
frette de serrage
Vollwelle V VF = VQ VFN = VQN
Solid shaft
Arbre plein

Bestellangaben entsprechend obiger Typisie-
rung. Weitere Bestellangaben:

- Einbaulage "EL" entsprechend Seite F4

- Position Klemmenkasten entspr. Seite F5
Beispiele flir die Typenbezeichnung Seite F6.

* Achtung! Bei Befestigung des Getriebes Uber
Gewindelochkreis, ist flr die Gewahrleistung
der katalogmafigen Drehmomente notwendig,
dass die maschinenseitige Befestigung mit
Schrauben in Qualitdt 10.9 erfolgt.

F2

Ordering data according to the type designation
above. Further ordering details:

- Mounting position “"EL” acc. to page F4

- Position of terminal box acc. to page F5
Examples for type designations see page F6.

*Warning! In order to ensure that the specified
torques are attained when using gear units with
pitch circle diameter fastening it is essential to
attach them at the machine with screws of
grade 10.9.
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Pour toute commande, indiquer les spécifica-
tions de la dénomination du moteur concernée.
Autres références de commande:

- Position de montage “EL” conf. a la page F4
- Position de la boite a bornes conf. a la page F5
Exemples de désignations de type: page F6.

*Attention ! pour que soient garantis les
couples spécifiés en catalogue et affectés aux
modeéles avec fixation & trous taraudés il faut
que la fixation, c6té machine, ait lieu avec des
vis en qualité 10.9.

ID 442356.00 - 06.11



Typenbezeichnung - Design of gear units -
Bauarten Styles

Types de construc-
tions - Exécutions

£
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G *
Gewindelochkreis

Pitch circle diameter
Fixation a trous taraudés

F

Flanschausfihrung
Flange mounting
Exécution a bride

Q

Quadratflansch
Square flange
Bride carré

FN

Flanschausflhrung +
Seitenbefestigung
Flange mounting +
Side fastening
Exécution a bride +
Fixation latérale

QN

Quadratflansch +
Seitenbefestigung
Square flange +
Side fastening
Bride carré +
Fixation latérale

GN *

Gewindelochkreis +
Seitenbefestigung

Pitch circle diameter +
Side fastening

Fixation a trous taraudés+
Fixation latérale

ID 442356.00 - 06.11
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Einbaulagen

Mounting positions

Positions de montage

EL1

EL3

EL4

EL5

Die Getriebe sind mit der auf demTypschild an-
gegebenen Menge und Art des Schmierstoffs
beflllt. Die Schmierstoff-Flllmenge und der
Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage
abhangig.

Die Getriebe diirfen deshalb nicht ohne
Riicksprache mit STOBER umgebaut wer-
den.

Ausfuhrliche Informationen zu Schmierstoffsor-

ten und -mengen konnen Sie dem Internet ent-
nehmen (ID 441871).

F4

The gear units are filled with the quantity and
type of lubricant specified on the rating plate.
The lubricant fill level and the setup of the gear
units depend on the mounting position.
Therefore, any modification of the gear units
is permitted only after consulting STOBER.

Please visit our web site for more detailed infor-

mation about oil grades and quantities (ID
441871).
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Les réducteurs sont remplis avec la quantité et
le type de lubrifiant comme spécifié sur la
plague signalétique. Le remplissage de lubrifi-
ant et la structure du réducteur dépendent de la
position de montage.

C’est pourquoi les réducteurs ne doivent pas
étre montés difféeremment sans consulta-
tion préalable de STOBER.

Vous trouverez également de plus amples infor-

mations sur les sortes et quantités de lubrifiant
en consultant notre site Internet (ID 441871).
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Lage des
Klemmmenkastens

Position of terminal
box

Position de la bolte a
bornes

£
% STOBER

EL1

EL3

Beispiel:

Einbaulage EL1 / EL3 mit Klemmenkasten und
HandlUftung in 0°-Position (Kabeleinflihrung
Seite R) (Standard)

Achtung! Handliftung nur auf Position
Klemmenkasten maglich.

Der Klemmenkasten ist standardmafig in 0°-
Position, wie in den Bauformbildern auf der vor-
hergehenden Seite F4 dargestellt.

Weicht die gewlinschte Klemmenkastenlage
von der 0°-Position ab, ist sie entsprechend obi-
gen Beispielen anzugeben.

Achtung! Bei Drehung des Getriebes in eine
andere Einbaulage, dreht sich die Klemmen-
kastenposition mit.

Example:

Mounting position EL1 / EL3 with terminal box
and release device in position 0° (cable entry
side R) (standard)

Attention! Release device is only possible
on the same position as the terminal box.

It is standard to fit the terminal box in the 0°
position, as shown in the mounting position di-
agram on the previous page, F4.

Should the terminal box be desired other than
in the 0° position, this should be specified as in
the above examples.

Caution:When the gearbox rotates in anoth-
er mounting position, the terminal box posi-
tion rotates too!

Kabeleinfiihrung / Cable entry / Sortie de cable

ID 442356.00 - 06.11
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Exemple:

Exécution EL1 / EL3 avec boite a bornes et dé-
verouillage manuel en position 0° (sortie de
céble cote R) (standard)

Attention! La déverouillage manuel est seu-
lement possible en méme position que la
boite a bornes.

La boite a bornes est standard en position 0°
comme indiqué dans les figures sur la page pré-
cédente F4.

Tout changement de la position de la boite a
bornes différement de 0°, doit étre indiquée sur
base des exemples précites.

Attention : en cas de rotation du réducteur
dans une autre position de montage, il y a
également rotation de la position de la boi-
te a bornes !
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Einbaulagen -
Erklarung

Mounting positions -
Explanation

£
£ STOBER

Positions de montage-
Explication des posi-
tions de montage

F...AF

Beispiel EL1: Einbaulage - Seite 1 unten, Hohlwelle - Einsteckseite 5, Klemmen-
kasten 0°-Position (Standard)

Example EL1: Mounting - side 1 downwards, hollow shaft - entry side 5, termi-
nal box position 0° (standard)

Exemple EL1: Position de montage - c6te 1 en bas, arbre creux - cote d'entrée
5, bofte a bornes en position 0° (standard)

F..AG

Beispiel EL5: Einbaulage - Seite 5 unten, Hohlwelle - Einsteckseite 5, Klemmen-
kasten 270°-Position

Example EL5: Mounting - side 5 downwards, hollow shaft - entry side 5, termi-
nal box position 270°

Exemple EL5: Position de montage - cote 5 en bas, arbre creux - cote d'entrée
5, bolte a bornes en position 270°

F...VF

Beispiel EL4: Einbaulage - Seite 4 unten, Vollwelle - Getriebeseite 5, Flansch -
Seite 5, Klemmenkasten 270°-Position

Example EL4: Mounting - side 4 downwards, solid shaft - gear unit side 5, flange
- side 5, terminal box position 270°

Exemple EL4: Position de montage - cote 4 en bas, arbre plein - cote du réduc-
teur 5, bride - cOte 5, boite a bornes en position 270°

F..VQ

{7
=Y

N

0°

270°

Beispiel EL6: Einbaulage - Seite 6 unten, Vollwelle - Getriebeseite 5, Flansch -
Seite 5, Klemmenkasten 0°-Position

Example EL6: Mounting - side 6 downwards, solid shaft - gear unit side 5, flange
- side 5, terminal box position 0°

Exemple EL6: Position de montage - cote 6 en bas, arbre plein - cote du réduc-
teur 5, bride - cote 5, boite a bornes en position 0°

Fe www.stober.com
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LeistungsUbersichten:
MGS Flachgetriebe-
motoren F

Performance tables:
MGS F Shaft-Mounted
Helical Geared Motors

£
%5 STOBER

In den nachfolgenden LeistungsUbersichten mit
STOBER-Flachgetriebemotoren sind die wich-
tigsten technischen Daten fir Netzbetrieb und
Betrieb am Frequenzumrichter (FU) aufgefihrt.
Weitere technische Daten siehe Katalog
ServoFit® Servogetriebe, ID 442257.

Fir Getriebemotoren mit Lastkennwerten
S < 2 sind dabei - soweit maoglich - fur gleiche
oder éhnliche Abtriebsdrehzahlen, auch alterna-
tive Typen mit groBeren Lastkennwerten darge-
stellt (siehe hierzu auch Seite A9, Betriebsfak-
toren).

Umrichterbetrieb (Typenpunkt 87 Hz):

Die ausgegebenen Werte fur Drehzahl, Dreh-
moment und Lastkennwert gelten fir 87 Hz bei
Motorschaltung 230 V A und 3-phasigem Fre-
quenzumrichter, damit Betrieb mit konstantem
Drehmoment bis 87 Hz (Feldschwachbetrieb ist
maoglich. Achtung! sinkendes Drehmoment).

Achtung! Bei diesen Werten ist die thermi-
sche Grenzleistung nicht beriicksichtigt. Fir
Motoren mit Eigenliftung (nicht bei FremdIif-
tung) mussen aus thermischen Griinden Motor-
strom und somit das Drehmoment flr Frequen-
zen < 30 Hz (bei ED > 50 %) reduziert werden
(Kennlinien zu den jeweiligen Betriebsarten sie-
he Seite E3).

Anmerkung: Der Vorteil der Auslegung auf den
87Hz-Typenpunkt liegt in der hoheren Leis-
tungsdichte des Antriebs. Verbunden ist damit
oftmals eine bessere Anpassung an die gege-
benen Fremd-Massentragheitsmomente. Dies
wiederum ist von Vorteil bei getakteten Bewe-
gungen.

Alternativ hierzu ist ein 50Hz-Betrieb mit Aus-
nutzung der Feldschwachung maéglich. Eine sol-
che Projektierung ist ggf. glnstiger, wenn bei
hoheren Drehzahlen kein volles Drehmoment
bendtigt wird. Achtung! Sinkendes Drehmo-
ment.

Der Stellbereich der Antriebe ist abhéngig von
der Steuerart (U/f, Sensorless Vector Control,
Vector Control). )
Typenauswahl und technische Daten der STO-
BER-Frequenzumrichter FDS 5000 + MDS
5000 siehe Kapitel Frequenzumrichter
(E-Block).

Erlauterungen zu den Kennwerten:

n2(soHz) [min'] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Netzbetrieb und Nennlast (abhangig von
Last- und Netzverhaltnissen sind geringe Ab-
weichungen maoglich)

n2(s7Hz) [min™] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Umrichterbetrieb (87 Hz Typenpunkt)

Mz [Nm] - Abtriebsdrehmoment (resultierend
aus Motorleistung und Getriebewirkungsgrad)
S [-] - Lastkennwert, Quotient zwischen zul.
Getriebedauermoment (Nennmoment) und
rechnerischem Abtriebsmoment M2

G [kg] - Gewicht des Getriebemotors
(Bauart B, Olmenge fur EL1)

i [-]- Getriebelbersetzung

iexakt [-] - math. genaue Getriebelbersetzung
J1 [10“ kgm?] - Massentragheitsmoment des
Getriebemotors bezogen auf den Eintrieb

F8

Tableaux des puis-
sances: Motoréduc-
teurs a arbres
paralleles MGS F

The following performance tables with
STOBER shaft mounted helical geared motors
show the most important technical data for
mains operation and operation with frequency
inverter.

For further technical data, please refer to the
ServoFit® Servo Gear Units catalog,
ID 442257,

For geared motors with load factors S < 2, alter-
native types with larger load characteristics for
the same or similar output speeds are also
shown, where possible (see also page A9, op-
erating factors).

Inverter Operation (brake point 87 Hz):

The values shown for speed, torque and load
factor apply for 87 Hz with motor circuit 230 V A
and 3-phase frequency inverter, and thus for
operation with constant torque up to 87 Hz
(field control mode is possible. Caution! De-
creasing torque).

Caution!These values do not take account of
the thermal power limit.

For thermal reasons, the motor current and thus
the torque must be reduced for frequencies <
30 Hz (with CDF > 50 %) for motors with inte-
gral fan (not with separately driven fan) (for char-
acteristic curves for the resp. operating modes,
see page E3).

Note: The advantage of the design for the 87 Hz
brake point lies in the higher power density of
the drive. This often provides a better adaptation
to the prevailing external mass moments of in-
ertia. This in turn is an advantage with cycle op-
erations.

As an alternative, a 50 Hz operation utilising the
field control is possible. This design may be
more favourable if, at higher speeds, the full
torque is not required.

Caution! Decreasing torque.

The control range of the drives depends on the
type of control (U/f, sensorless vector control,
vector control).

Type selection and technical data of the
STOBER frequency inverters FDS 5000 + MIDS
5000 see chapter Frequency inverters (E-Block).

Explanations of the characteristics:

nzsorz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
mains operation and rated load (depending on
load / mains rate a slight deviation is possible)
nz(s7Hz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
frequency inverter operation (87 Hz brake point)
Mz [Nm] - Output torque (resulting from motor
power and gear unit efficiency)

S [-] - Load factor, quotient of permissible gear
unit continuous torque (rated torque) and arith-
metic output torque M2

G [kg] - Weight of the geared motor (style B,
quantity of lubricant for EL1)

i [-]- Gear unit ratio

Iexakt [-] - Exact math. ratio

J1 [10¢ kgn?’] - Drive inertia reduced to the in-
put

www.stober.com

Les tableaux de puissances des motoréduc-
teurs a arbres paralléles STOBER contiennent
ci-aprés les principales données techniques re-
latives a leur marche sur le secteur et lorsque
raccordés a un convertisseur de fréquences
(FU).

Le catalogue de réducteurs brushless
ServoFit®, ID 442257, contient d'autres don-
nées techniques.

Dans le cas des motoréducteurs a caractéris-
tigues des charge S< 2, des types a caracté-
ristiques des charge plus élevées, a vitesses de
sortie identiques ou similaires, sont représen-
tés lorsque possible a titre d'alternative (voir
aussi a ce sujet la page A9 sur les facteurs de
service).

Mode Convertisseur (fréquence type de
87 Hz): Les valeurs indiquées pour les para-
metres vitesse, couple et caractéristique des
charge s'entendent a une fréquence de 87 Hz,
moteur alimenté en 230 V A et avec convertis-
seur triphasé de fréquences, afin que le moteur
développe un couple constantjusqu'a 87 Hz (Le
mode shunt est possible mais. Attention : le
couple diminue !)

Attention : ces valeurs ne tiennent pas
compte de la puissance thermique limite.
Sur les moteurs auto-ventilés (pas ceux a ven-
tilation externe), il faudra pour des motifs de
température réduire l'intensité moteur donc le
couple lorsque les fréquences sont < 30 Hz
(avec une durée de fermeture > 50 %) (caract.
des modes d'exploitation resp., cf. page E3).
Remarque : L'avantage de la conception sur
une fréquence type de 87 Hz réside dans la plus
grande densité de puissance du moteur. A cet-
te densité vient souvent s'ajouter une meilleu-
re adaptation aux couples inertiels donnés de
masses externes. Ces couples constituent a
leur tour un avantage en présence de mouve-
ments cycliques.

A titre d'alternative s'offre une utilisation sous
50 Hz avec exploitation de I'affaiblissement du
champ. Une projection ainsi axée sera le cas
échéant plus favorable si vous n'avez pas be-
soin de I'intégralité du couple dans les hautes
vitesses. Attention : le couple diminue !

La plage de réglage des moteurs dépend de
leur mode de pilotage (U/f, Sensorless Vector
Control, Vector Control).

Sélection des types et données techniques des
convertisseurs de fréquence STOBER FDS
5000 + MDS 5000 : voir le chapitre convertis-
seurs de fréquence (Bloc E).

Commentaires sur les valeurs caractérist. :
n2(soHz) [Min™] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation secteur et charge nominale
(de faibles écarts sont possibles selon les rap-
ports de charge et de réseau)

n2(s7Hz) [min] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation par convertisseur de fré-
quences (fréquence type 87 Hz)

Mz [Nm] - Couple de sortie (résultat de la puis-
sance moteur et du rendement du réducteur)
S [-] - Caractéristique des charge, quotient
entre le couple permanent adm. du réducteur
(couple nom.) et le couple de sortie calculé M2
G [kg] - Poids du motoréducteur (exécution B,
quantité de remplissage pour EL1)

i [-] - Rapport de réducteur

iexakt [-] - Rapport math. exact

J1[10*kgm?] - Couple d'inertie de masse du ré-
ducteur correspondant a I'entrée
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Flachgetriebemotoren F
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F
Motoréducteurs a arbres paralléles F

Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite

£
5 STOBER

Please take notice of the indications on page

Veuillez s. v. p. prendre en considération les

F8! F8! observations a la page F8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kgl [10-4kgm2]
0,75 kW (50Hz) 1,30 kW (87Hz)
5,3 1290 0,85 9,2 1290 0,85 F603_2690 IE2D80L4 83,8 269,3 1885/7 26
6,6 1032 1.1 i 1032 1.1 F603_2150 IE2D80L4 83,8 215,4 1508/7 26
79 869 0,81 14 869 0,81 F403_1820 IE2D80L4 56,5 181,5 4901/27 26
79 865 1,3 14 865 1,3 F603_1810 IE2D80L4 83,8 180,6 8671/48 26
10 679 1,0 18 679 1,0 F402_1400 IE2D80L4 52,3 139,8 559/4 26
10 679 1.4 18 679 14 F602_1400 IE2D80L4 79,3 139,8 559/4 26
13 546 1,3 22 546 1,3 F402_1120 IE2D80L4 52,3 12,3 1235/11 26
13 545 1,6 22 545 1,6 F602_1120 IE2D80L4 79,3 12,2 9425/84 26
15 455 0,88 26 455 0,88 F302_0940 IE2D80L4 44,0 93,64 4214/45 26
15 454 1,5 27 454 1,5 F402_0930 IE2D80L4 52,3 S5, 358 280/3 26
20 342 1,2 8B 342 1,2 F302_0700 IE2D80L4 44,0 70,36 2744/39 26
20 340 2,1 85 340 2,1 F402_0700 IE2D80L4 52,3 70,06 1261/18 26
25 276 0,87 44 276 0,87 F202_0570 IE2D80L4 36,4 56,73 624/11 26
25 275 1,5 44 275 1,5 F302_0560 IE2D80L4 44,0 56,49 4067/72 26
26 272 2,4 44 272 2,4 F402_0560 IE2D80L4 52,3 55,97 2015/36 27
30 229 1.1 58 229 1.1 F202_0470 IE2D80L4 36,4 4705 1035/22 26
30 229 1,7 52 229 1,7 F302_0470 IE2D80L4 44,0 4719 1274127 26
40 172 1.4 70 172 1,4 F202_0350 IE2D80L4 36,4 35,46 390/11 26
41 170 2,3 71 170 2.3 F302_0350 IE2D80L4 44,0 35,03 7252/207 27
51 137 0,88 — — — F102_0280 IE2D80L4 28,2 28,17 169/6 26
51 137 1,8 88 137 1,6 F202_0280 IE2D80L4 36,4 28,11 4020/143 27
62 12 1.1 107 12 0,91 F102_0230 IE2D80L4 28,2 23,08 3185/138 26
61 14 2,1 106 114 1,8 F202_0230 IE2D80L4 36,4 23,43 2320/99 27
77 90 1,2 134 90 1.1 F102_0185 IE2D80L4 28,2 18,46 1495/81 26
77 91 2,4 133 91 2,1 F202_0185 IE2D80L4 36,4 18,65 6360/341 27
105 66 1,5 182 66 1,3 F102_0135 IE2D80L4 28,2 13,59 231/17 26
105 66 2,4 182 66 2,4 F202_0135 IE2D80L4 36,4 13,63 109/8 27
131 53 1,8 227 58 1,5 F102_0110 IE2D80L4 28,2 10,92 273/25 26
132 52 2,4 229 52 2,4 F202_0110 IE2D80L4 36,4 10,80 7303/676 27
159 44 2,4 275 44 2,4 F202_0090 IE2D80L4 36,4 9,006 3161/351 27
160 43 2,0 277 43 1,7 F102_0089 IE2D80L4 28,2 8,948 1029/115 26
200 €5 2,3 346 E5) 2,0 F102_0072 IE2D80L4 28,2 7156 322/45 27
221 31 2,4 383 3 2,1 F102_0065 IE2D80L4 28,2 6,462 84/13 27
306 23 2,4 529 23 2,4 F202_0047 IE2D80L4 36,4 4,680 2616/559 30
332 21 2,4 BYLS) 21 2,4 F102_0043 IE2D80L4 28,2 4,308 56/13 28
402 17 3,8 = — = F102_0072 IE2D80K2 26,2 7156 322/45 14
446 16 4,0 = = = F102_0065 IE2D80K2 26,2 6,462 84/13 14
615 1" 4,8 = — = F202_0047 IE2D80K2 34,4 4,680 2616/559 17
669 10 4,8 — — — F102_0043 IE2D80K2 26,2 4,308 56/13 15
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
79 1264 0,87 14 1264 0,87 F603_1810 IE2D90S4 89,8 180,6 8671/48 40
10 992 1.1 18 992 1.1 F602_1400 IE2D90S4 85,3 139,8 559/4 40
13 797 0,88 22 797 0,88 F402_1120 IE2D90S4 58,3 12,3 1235/11 40
13 797 1.4 22 797 14 F602_1120 IE2D90S4 85,3 12,2 9425/84 40
15 663 1,1 27 663 1.1 F402_0930 IE2D90S4 58,3 93,33 280/3 40
15 663 1,7 27 663 1,7 F602_0930 IE2D90S4 85,3 SB35 280/3 41
20 500 0,80 85 500 0,80 F302_0700 IE2D90S4 50,0 70,36 2744/39 40
20 497 1.4 85 497 1,4 F402_0700 IE2D90S4 58,3 70,06 1261/18 40
21 494 2,2 36 494 2,2 F602_0700 IE2D90S4 85,3 69,64 975/14 41
25 401 1,00 44 401 1,00 F302_0560 IE2D90S4 50,0 56,49 4067/72 40
26 397 1,8 44 397 1,8 F402_0560 IE2D90S4 58,3 55,97 2015/36 41
26 396 2,8 45 396 2,8 F602_0560 IE2D90S4 85,3 55,71 390/7 41
30 335 1,2 58 335 1,2 F302_0470 IE2D90S4 50,0 4719 1274/27 40
31 gEs 2,1 53 333 2,1 F402_0470 IE2D90S4 58,3 46,94 845/18 41
40 252 0,95 70 252 0,93 F202_0350 IE2D90S4 42,4 35,46 390/11 40
41 249 1,6 71 249 1,6 F302_0350 IE2D90S4 50,0 35,03 7252/207 41
41 249 2,8 71 249 2,6 F402_0350 IE2D90S4 58,3 35,08 2210/63 41
51 200 1,2 88 200 1.1 F202_0280 IE2D90S4 42,4 28,11 4020/143 41
51 200 2,0 88 200 1,8 F302_0280 IE2D90S4 50,0 28,23 6860/243 41
61 167 2,4 106 167 2,0 F302_0240 IE2D90S4 50,0 23,62 588/25 41
61 166 1.4 106 166 1,2 F202_0230 IE2D90S4 42,4 23,43 2320/99 41
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Flachgetriebemotoren F
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F
Motoréducteurs a arbres paralleles F
£
=3 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
F8! F8! observations a la page F8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
76 133 2,8 132 133 2,4 F302_0190 IE2D90S4 50,0 18,77 4900/261 42
78 131 0,85 — — — F102_0185 IE2D90S4 34,2 18,46 1495/81 40
77 132 1,7 133 132 1,4 F202_0185 IE2D90S4 42,4 18,65 6360/341 41
106 96 1.0 183 96 0,88 F102_0135 IE2D90S4 34,2 13,59 231/17 40
105 97 2,1 182 97 1,8 F202_0135 IE2D90S4 42,4 13,63 109/8 41
131 78 1,2 228 78 1,0 F102_0110 IE2D90S4 34,2 10,92 273/25 40
133 77 2,4 230 77 2,0 F202_0110 IE2D90S4 42,4 10,80 7303/676 41
159 64 2,7 276 64 2,3 F202_0090 IE2D90S4 42,4 9,006 3161/351 41
160 64 1,4 278 64 1,2 F102_0089 IE2D90S4 34,2 8,948 1029/115 40
201 51 1,6 347 51 1.4 F102_0072 IE2D90S4 34,2 7156 322/45 41
200 51 3,2 347 51 2,7 F202_0072 IE2D90S4 42,4 7167 5777/806 42
222 46 1,7 385 46 1.4 F102_0065 IE2D90S4 34,2 6,462 84/13 41
258 39 3.3 448 39 3.2 F202_0056 IE2D90S4 42,4 5,552 5341/962 43
307 33 3.3 531 33 3.3 F202_0047 IE2D90S4 42,4 4,680 2616/559 44
309 33 3.3 535 33 3.3 F302_0046 IE2D90S4 50,0 4,644 4992/1075 48
333 31 2,2 577 31 1,9 F102_0043 IE2D90S4 34,2 4,308 56/13 42
403 25 2,6 = = = F102_0072 IE2D80L2 29,2 7,156 322/45 18
446 23 2,8 = = — F102_0065 IE2D80L2 29,2 6,462 84/13 18
616 17 3,3 = = = F202_0047 IE2D80L2 374 4,680 2616/559 21
670 15 3.3 — — — F102_0043 IE2D80L2 29,2 4,308 56/13 19
1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)
10 1343 0,82 18 1343 0,82 F602_1400 IE2D90L4 86,3 139,8 5569/4 45
13 1079 1,0 22 1079 1,0 F602_1120 IE2D90L4 86,3 112,2 9425/84 45
15 897 1,2 27 897 1,2 F602_0930 IE2D90L4 86,3 93,33 280/3 46
21 673 1,0 36 673 1,0 F402_0700 IE2D90L4 59,3 70,06 1261/18 45
21 669 1,6 36 669 1,6 F602_0700 IE2D90L4 86,3 69,64 975/14 46
26 538 1.3 45 538 1,3 F402_0560 IE2D90L4 59,3 55,97 2015/36 46
26 536 2,1 45 536 2,1 F602_0560 IE2D90L4 86,3 55,71 390/7 46
31 454 0,88 53 454 0,88 F302_0470 IE2D90L4 51,0 4719 1274/27 45
31 451 1,6 53 451 1,6 F402_0470 IE2D90L4 59,3 46,94 845/18 46
41 387 1,2 71 337 1.1 F302_0350 IE2D90L4 51,0 315,03 7252/207 46
41 337 2,1 71 337 1,9 F402_0350 IE2D90L4 59,3 35,08 2210/63 46
51 270 0,89 = = — F202_0280 IE2D90L4 43,4 28,11 4020/143 46
51 271 1,5 89 271 1,3 F302_0280 IE2D90L4 51,0 28,23 6860/243 46
61 226 1,8 106 226 1,5 F302_0240 IE2D90L4 51,0 23,52 588/25 46
62 225 1,1 107 225 0,90 F202_0230 IE2D90L4 43,4 23,43 2320/99 46
77 180 2,1 133 180 1,7 F302_0190 IE2D90L4 51,0 18,77 4900/261 47
77 179 1,2 134 179 1,0 F202_0185 IE2D90L4 43,4 18,65 6360/341 46
106 131 1,5 184 131 1,3 F202_0135 IE2D90L4 43,4 13,63 109/8 46
108 129 2,4 187 129 2,2 F302_0135 IE2D90L4 51,0 13,38 7696/575 46
132 105 0,89 = = = F102_0110 IE2D90L4 35,2 10,92 273/25 45
134 104 1,8 232 104 1,5 F202_0110 IE2D90L4 43,4 10,80 7303/676 46
134 104 2,4 232 104 2,4 F302_0110 IE2D90L4 51,0 10,79 1456/135 47
160 87 2,0 278 87 1,7 F202_0090 IE2D90L4 43,4 9,006 3161/351 46
161 86 1.0 280 86 0,86 F102_0089 IE2D90L4 35,2 8,948 1029/115 45
202 69 1,2 350 69 1,00 F102_0072 IE2D90L4 35,2 7,156 322/45 46
202 69 2,3 349 69 2,0 F202_0072 IE2D90L4 43,4 7167 5777/806 47
224 62 1,3 387 62 1.1 F102_0065 IE2D90L4 35,2 6,462 84/13 46
260 53 2,4 451 53 2,3 F202_0056 IE2D90L4 43,4 5,552 5341/962 48
309 45 2,4 535 45 2,4 F202_0047 IE2D90L4 43,4 4,680 2616/559 49
311 45 2,4 539 45 2,4 F302_0046 IE2D90L4 51,0 4,644 4992/1075 53
335 41 1,7 581 41 1,4 F102_0043 IE2D90L4 35,2 4,308 56/13 47
407 34 1,9 = = — F102_0072 IE2D90S2 34,7 7156 322/45 28
406 34 3,8 = = = F202_0072 IE2D90S2 42,9 7167 5777/806 29
450 31 2,0 — — — F102_0065 IE2D90S2 34,7 6,462 84/13 28
524 26 4,5 — — — F202_0056 IE2D90S2 42,9 5,552 5341/962 31
622 22 4,9 = = — F202_0047 IE2D90S2 42,9 4,680 2616/559 32
627 22 4,9 — — — F302_0046 IE2D90S2 50,5 4,644 4992/1075 36
675 21 2,7 = = — F102_0043 IE2D90S2 34,7 4,308 56/13 29
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Flachgetriebemotoren F
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F
Motoréducteurs a arbres paralléles F

£
5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
F8! F8! observations a la page F8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kgl [10-4kgm2]
2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
16 1304 0,84 27 1304 0,84 F602_0930 IE2D100K4 98,3 93,33 280/3 91
21 973 1.1 36 973 1.1 F602_0700 IE2D100K4 98,3 69,64 975/14 91
26 782 0,90 45 782 0,90 F402_0560 IE2D100K4 71,3 55,97 2015/36 91
26 778 1,4 45 778 1,4 F602_0560 IE2D100K4 98,3 55,71 390/7 91
31 656 1,1 54 656 1,1 F402_0470 IE2D100K4 71,3 46,94 845/18 91
31 653 1,7 54 653 1,7 F602_0470 IE2D100K4 98,3 46,72 1495/32 92
42 489 0,82 = = = F302_0350 IE2D100K4 63,0 35,03 7252/207 91
41 490 1,4 72 490 1,3 F402_0350 IE2D100K4 71,3 35,08 2210/63 91
41 492 2,2 72 492 2,2 F602_0350 IE2D100K4 98,3 35,21 845/24 93
52 394 1,0 89 394 0,91 F302_0280 IE2D100K4 63,0 28,23 6860/243 91
52 391 1,8 90 391 1,5 F402_0280 IE2D100K4 71,3 2799 2015/72 92
52 391 2,8 90 391 2,5 F602_0280 IE2D100K4 98,3 27,99 2015/72 94
62 329 1,2 107 329 1,0 F302_0240 IE2D100K4 63,0 23,52 588/25 91
63 324 2,0 109 324 1,7 F402_0230 IE2D100K4 71,3 23,21 325/14 92
78 262 1,4 134 262 1,2 F302_0190 IE2D100K4 63,0 18,77 4900/261 92
78 261 0,85 — — — F202_0185 IE2D100K4 55,4 18,65 6360/341 91
78 260 2,4 135 260 2,0 F402_0185 IE2D100K4 71,3 18,62 3575/192 93
107 190 1.1 185 190 0,89 F202_0135 IE2D100K4 55,4 13,63 109/8 91
109 187 1,8 188 187 1,5 F302_0135 IE2D100K4 63,0 13,38 7696/575 91
107 190 2,9 186 190 2,4 F402_0135 IE2D100K4 71,3 13,57 5984/441 92
135 151 1,2 233 151 1,0 F202_0110 IE2D100K4 55,4 10,80 7303/676 91
135 151 2,0 234 151 1,7 F302_0110 IE2D100K4 63,0 10,79 1456/135 92
162 126 1,4 280 126 1,2 F202_0090 IE2D100K4 55,4 9,006 3161/351 91
162 126 2,3 280 126 1.9 F302_0090 IE2D100K4 63,0 8,986 5616/625 93
203 100 1,6 352 100 1,4 F202_0072 IE2D100K4 55,4 7167 5777/306 92
203 100 2,7 351 100 2,3 F302_0072 IE2D100K4 63,0 7172 208/29 94
250 81 4,2 434 81 4,2 F402_0058 IE2D100K4 71,3 5,813 3784/651 100
254 80 3.1 441 80 2,6 F302_0057 IE2D100K4 63,0 5,720 143/25 96
262 78 1,9 454 78 1,6 F202_0056 IE2D100K4 55,4 5,652 5341/962 93
31 65 2,1 538 65 1,8 F202_0047 IE2D100K4 55,4 4,680 2616/559 94
313 65 3,6 543 65 3.0 F302_0046 IE2D100K4 63,0 4,644 4992/1075 98
320 64 2,2 — — — F202_0090 IE2D90L2 42,9 9,006 3161/351 29
322 63 1,1 = = = F102_0089 IE2D90L2 34,7 8,948 1029/115 28
402 51 1,3 = = = F102_0072 IE2D90L2 34,7 7156 322/45 28
402 51 2,6 = = = F202_0072 IE2D90L2 42,9 7167 5777/306 29
446 46 1,4 = = = F102_0065 IE2D90L2 34,7 6,462 84/13 28
519 39 3,0 = = = F202_0056 IE2D90L2 42,9 5,652 5341/962 31
615 88 8.3 — — — F202_0047 IE2D90L2 42,9 4,680 2616/559 32
620 33 3,3 = = = F302_0046 IE2D90L2 50,5 4,644 4992/1075 36
669 31 1.8 — — — F102_0043 IE2D90L2 34,7 4,308 56/13 29
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
21 1331 0,83 36 1331 0,83 F602_0700 IE2D100L4 1073 69,64 975/14 1M
26 1065 1,0 45 1065 1,0 F602_0560 IE2D100L4 1073 55,71 390/7 11
31 893 1,2 54 893 1,2 F602_0470 IE2D100L4 1073 46,72 1495/32 112
41 670 1,0 72 670 0,95 F402_0350 IE2D100L4 80,3 35,08 2210/63 11
41 673 1,6 72 673 1,6 F602_0350 IE2D100L4 1073 35,21 845/24 113
52 585 1,3 90 585) 1,1 F402_0280 IE2D100L4 80,3 2799 2015/72 112
52 535 2,1 90 585 1,8 F602_0280 IE2D100L4 1073 2799 2015/72 114
62 449 0,89 — — — F302_0240 IE2D100L4 72,0 23,52 588/25 1M
63 444 1,5 109 444 1,2 F402_0230 IE2D100L4 80,3 23,21 325/14 112
63 445 2,5 108 445 2,1 F602_0230 IE2D100L4 1073 23,27 1885/81 115
78 359 1,0 134 859 0,87 F302_0190 IE2D100L4 72,0 18,77 4900/261 112
78 356 1,7 135 356 1,4 F402_0185 IE2D100L4 80,3 18,62 3575/192 113
109 256 1,3 188 256 1,1 F302_0135 IE2D100L4 72,0 13,38 7696/575 111
107 259 2,1 186 259 1,8 F402_0135 IE2D100L4 80,3 13,57 5984/441 112
135 206 0,90 = = = F202_0110 IE2D100L4 64,4 10,80 7303/676 111
135 206 1,5 234 206 1,3 F302_0110 IE2D100L4 72,0 10,79 1456/135 112
134 207 2,5 233 207 2,1 F402_0110 IE2D100L4 80,3 10,83 682/63 113
162 172 1,0 280 172 0,85 F202_0090 IE2D100L4 64,4 9,006 3161/351 1M
162 172 1,7 280 172 1,4 F302_0090 IE2D100L4 72,0 8,986 5616/625 113
162 172 2,8 281 172 2,3 F402_0090 IE2D100L4 80,3 8,980 440/49 115
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Flachgetriebemotoren F
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F
Motoréducteurs a arbres paralleles F
£
=3 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
F8! F8! observations a la page F8!
n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
203 137 1,2 362 137 0,99 F202_0072 IE2D100L4 64,4 7167 5777/806 12
203 137 2,0 351 137 1,7 F302_0072 IE2D100L4 72,0 7172 208/29 14
202 138 3,0 350 138 2,7 F402_0072 IE2D100L4 80,3 7,202 605/84 117
250 1M 3,0 434 11 3,0 F402_0058 IE2D100L4 80,3 5,813 3784/651 120
254 109 2,3 441 109 1.9 F302_0057 IE2D100L4 72,0 5,720 143/25 116
262 106 1,4 454 106 1,2 F202_0056 IE2D100L4 64,4 5,552 5341/962 113
311 89 1,6 538 89 1,3 F202_0047 IE2D100L4 64,4 4,680 2616/559 14
311 89 3.0 539 89 3,0 F402_0047 IE2D100L4 80,3 4,678 1408/301 125
313 89 2,6 543 89 2,2 F302_0046 IE2D100L4 72,0 4,644 4992/1075 118
325 86 1,6 — — — F202_0090 IE2D100L2 50,4 9,006 3161/351 46
326 86 2,7 — — — F302_0090 IE2D100L2 58,0 8,986 5616/625 48
409 68 1,9 = = — F202_0072 IE2D100L2 50,4 7167 5777/806 47
409 69 3,1 — — — F302_0072 IE2D100L2 58,0 7172 208/29 49
512 55 3,7 — — — F302_0057 IE2D100L2 58,0 5,720 143/25 51
528 53 2,2 — — — F202_0056 IE2D100L2 50,4 5,552 5341/962 48
626 45 2,5 — — — F202_0047 IE2D100L2 50,4 4,680 2616/559 49
631 44 4,2 = = = F302_0046 IE2D100L2 58,0 4,644 4992/1075 53
4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)
31 1196 0,92 54 1196 0,92 F602_0470 IE2D112M4 12,3 46,72 1495/32 132
41 902 1,2 71 902 1,2 F602_0350 IE2D112M4 112,3 35,21 845/24 133
52 717 0,98 89 717 0,82 F402_0280 IE2D112M4 85,3 2799 2015/72 132
52 717 1,5 89 717 1.4 F602_0280 IE2D112M4 112,3 2799 2015/72 134
62 594 1,1 108 594 0,93 F402_0230 IE2D112M4 85,3 23,21 325/14 132
62 596 1.8 108 596 1,6 F602_0230 IE2D112M4 112,3 23,27 1885/81 135
78 477 1,3 134 477 1.1 F402_0185 IE2D112M4 85,3 18,62 3575/192 133
108 343 0,97 187 343 0,82 F302_0135 IE2D112M4 770 13,38 7696/575 131
106 347 1,6 184 347 1,3 F402_0135 IE2D112M4 85,3 13,57 5984/441 132
106 348 2,1 184 348 2,1 F602_0135 IE2D112M4 112,3 13,61 871/64 135
134 276 1,1 232 276 0,94 F302_0110 IE2D112M4 770 10,79 1456/135 132
133 277 1,8 231 277 1,6 F402_0110 IE2D112M4 85,3 10,83 682/63 133
134 277 2,3 231 277 2,3 F602_0110 IE2D112M4 12,3 10,82 2077/192 138
161 230 1,3 279 230 1.1 F302_0090 IE2D112M4 770 8,986 5616/625 133
161 230 2,1 279 230 1,8 F402_0090 IE2D112M4 85,3 8,980 440/49 135
202 184 0,88 = = — F202_0072 IE2D112M4 69,4 7167 5777/806 132
201 184 1,5 349 184 1,2 F302_0072 IE2D112M4 770 7172 208/29 134
201 184 2,3 348 184 2,0 F402_0072 IE2D112M4 85,3 7202 605/84 137
249 149 2,3 431 149 2,3 F402_0058 IE2D112M4 85,3 5,813 3784/651 140
258 146 1,7 438 146 1.4 F302_0057 IE2D112M4 770 5,720 143/25 136
260 142 1,0 451 142 0,88 F202_0056 IE2D112M4 69,4 5,552 5341/962 133
309 120 1.2 535 120 0,99 F202_0047 IE2D112M4 69,4 4,680 2616/559 134
309 120 2,3 535 120 2,3 F402_0047 IE2D112M4 85,3 4,678 1408/301 145
311 119 2,0 539 119 1,7 F302_0046 IE2D112M4 770 4,644 4992/1075 138
324 14 1,2 — — — F202_0090 IE2D112M2 574 9,006 3161/351 56
25 114 2,0 = = — F302_0090 IE2D112M2 65,0 8,986 5616/625 58
407 91 1,4 = = = F202_0072 IE2D112M2 574 7167 5777/806 57
407 91 2,4 = = — F302_0072 IE2D112M2 65,0 7172 208/29 59
510 73 2,8 = = = F302_0057 IE2D112M2 65,0 5,720 143/25 61
526 71 1,7 = = — F202_0056 IE2D112M2 574 5,552 5341/962 58
624 59 1,9 — — — F202_0047 IE2D112M2 574 4,680 2616/559 59
629 59 3,2 = = — F302_0046 IE2D112M2 65,0 4,644 4992/1075 63
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Flachgetriebemotoren F
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F
Motoréducteurs a arbres paralléles F

£
%3 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
F8! F8! observations a la page F8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kgl [10-4kgm2]
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
42 1219 0,90 72 1219 0,87 F602_0350 IE2D132S4 152,3 35,21 845/24 353
58 969 1.1 91 969 1,0 F602_0280 IE2D132S4 152,3 2799 2015/72 354
63 804 0,82 = = = F402_0230 IE2D132S4 125,3 23,21 325/14 352
63 806 1,4 109 806 1,1 F602_0230 IE2D132S4 152,3 23,27 1885/81 855
79 645 0,95 = = = F402_0185 IE2D132S4 125,3 18,62 3575/192 353
79 641 1,6 137 641 1,3 F602_0185 IE2D132S4 152,3 18,52 3445/186 358
108 470 1,2 188 470 0,98 F402_0135 IE2D132S4 125,3 13,57 5984/441 352
108 471 2,0 187 471 1,6 F602_0135 IE2D132S4 152,3 13,61 871/64 855
136 375 1,4 235 375 1,1 F402_0110 IE2D132S4 125,3 10,83 682/63 353
136 37 2,3 23 87 1.9 F602_0110 IE2D132S4 152,3 10,82 2077/192 358
164 311 1,5 284 311 1,3 F402_0090 IE2D132S4 125,3 8,980 440749 355
163 311 2,6 283 311 2,2 F602_0090 IE2D132S4 152,3 8,995 1943/216 361
204 249 1,8 354 249 1,5 F402_0072 IE2D132S4 125,3 7,202 605/84 357
205 248 3.0 356 248 2,5 F602_0072 IE2D132S4 152,3 7159 3551/496 366
253 201 2,1 438 201 1,7 F402_0058 IE2D132S4 125,3 5,813 3784/651 360
259 196 8.8 — — — F602_0057 IE2D132S4 152,3 5,673 1407/248 374
314 162 2,4 544 162 2,0 F402_0047 IE2D132S4 125,3 4,678 1408/301 365
323 157 41 = = = F602_0045 IE2D132S4 152,3 4,546 1273/280 386
325 157 2,4 = = = F402_0090 IE2D132S2 92,3 8,980 440/49 115
405 126 2,8 = = = F402_0072 IE2D132S2 92,3 7,202 605/84 117
7,50 kW (50Hz) 12,99 kW (87Hz)
53 1322 0,83 = = = F602_0280 IE2D132M4 154,3 27,99 2015/72 354
63 1099 1,0 109 1099 0,84 F602_0230 IE2D132M4 154,3 23,27 1885/81 855
79 875 1,2 137 875 0,98 F602_0185 IE2D132M4 154,3 18,52 3445/186 358
108 641 0,86 — = = F402_0135 IE2D132M4 1273 13,57 5984/441 352
108 643 1,4 187 643 1,2 F602_0135 IE2D132M4 154,3 13,61 871/64 355
136 511 1,00 235 511 0,84 F402_0110 IE2D132M4 1273 10,83 682/63 858
136 511 1,7 235 511 1,4 F602_0110 IE2D132M4 154,3 10,82 2077/192 358
164 424 1.1 284 424 0,95 F402_0090 IE2D132M4 1273 8,980 440/49 855
163 425 1,9 283 425 1,6 F602_0090 IE2D132M4 154,3 8,995 1943/216 361
204 340 1,3 354 340 1,1 F402_0072 IE2D132M4 1273 7202 605/84 357
205 338 2,2 356 338 1,8 F602_0072 IE2D132M4 154,3 7,159 3551/496 366
253 275 1,5 438 275 1,3 F402_0058 IE2D132M4 1273 5,813 3784/651 360
259 268 2,6 = = = F602_0057 IE2D132M4 154,3 5,673 1407/248 374
314 221 1,7 544 221 1, F402_0047 IE2D132M4 1273 4,678 1408/301 365
323 215 3,0 = = = F602_0045 IE2D132M4 154,3 4,546 1273/280 386
325 218 1,8 = = = F402_0090 IE2D132M2 110,3 8,980 440/49 173
405 175 2,0 = = = F402_0072 IE2D132M2 110,3 7,202 605/84 175
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Flachgetriebemotoren F Gewindelochkreis
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F Pitch circle diameter
Motoréducteurs a arbres paralleles F Fixation a trous taraudés

£
£ STOBER

F1_.AG_,_,IE2D_ - FG._AG____IEZD_ q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

_m qf u m1-Ful [ Fe
16 q0 |
‘ ‘ s5 X S/ \
I
A
f2 ‘ z W
d ’_g—@
b5
=ﬁ o i L
L— - BIER > W) ;
- “ 4 2250 |
= S
o /,/< ’\ T
(&7
7D ,D L
}ﬂ & 2
LE \\( =
+
3 - 1)
0)] y
14 U nAn === Mg a4
- IAAAR)
B1 2) B
-
v T4 LH LH
Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft-mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
Typ @al Dad ob b1 b5 B B1 cl c2 od od5 oD e eel 1
F1 160 100 70j6 110j6 20 145 87 10 32 20H7 52 35 85 130 3,6
F2 200 130 95i6 130i6 22 180 105 14 38 25H7 65 45 15 165 3,5
F3 250 150 110j6 180j6 30 206 120 15 40 30H7 72 50 130 215 4,0
F4 250 150 110j6 180j6 30 230 135 15 40 40H7 72 5] 130 215 4,0
F6 300 180 130j6 230i6 35 265 166 17 40 50H7 80 70 165 265 4,0
Typ 2 h H 14 16 LE LH m1 m2 2s s4 2s5 t t4 u vl
F1 2,5 74 238,0 4 35 73 95 44,5 25,5 9 M8 N 22,8 13 659 150
F2 3,0 93 299,0 5 40 92 15 53,0 30,0 n M8 n 28,3 13 8JS9 181
F3 3,5 106 335,56 5 45 103 130 56,5 31,5 14 M10 14 33,3 16 8J59 205
F4 &9 116 370,0 5 45 114 145 56,5 31,6 14 M10 14 43,3 16 12JS9 228
F6 35 137 433,0 7 55 143 180 60,5 29,5 14 M10 22 53,8 16 14JS9 270
Malke m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ 2a g p a0 ql W x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 58] 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132M4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5

F1e www.stober.com ID 442356.00 - 06.11




Flachgetriebemotoren F Rundflansch

Shaft-Mounted Helical Geared Motors F Round flange
Motoréducteurs a arbres paralleles F Bride ronde

£
%3 STOBER

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

F1..AF...IE2D_ - F6..AF....IE2D_

g u
cZ, m q0
I L
m1 X1 . @
'é;—cg
cl |, z =
¢ d b5
® | :o|_='\o O ::E H
N
— o @ @ O & <
YT [
LA T
5| 5| 4] o — *
- LE £~
. 1)
I nay === i g
LLLLY
m2 2)
LH LH

Aufsteckausfiithrung: 1), 2) siehe Seite A12

Shaft-mounted: 1), 2) see page A12

Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12

Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m n m n m n m n m n

F102 101,5 102,0 101,5 102,0 - - - - - -
F202 119,0 131,0 119,0 131,0 121,0 131,0 121,0 131,0 = =
F302 133,56 149,5 133,56 149,5 135,5 149,5 135,5 149,5 - -
F402 148,5 169,0 148,5 169,0 160,5 169,0 150,5 169,0 163,56 169,0
F403 191,56 132,0 - - - - - - - -
F602 179,5 196,0 1725 196,0 181,56 196,0 181,56 196,0 184,5 196,0
F603 222,5 196,0 222,5 196,0 - - - - - -

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

Autres dimensions voir la page précédent.
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Flachgetriebemotoren F Rundflansch
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F Round flange
Motoréducteurs a arbres paralleles F Bride ronde

£
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F1..VF...IE2D_ - F6..VF....I[E2D_ a0 - oo Bremse /a1 - mi Bremse

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

‘ m g’
I
m’ qo
t X1
r—-a)—D—
13 z
b5
_ @\
($] o ] L
L— Dy (@) ;\
|| _’ - T
o 5| © . [
~ £
1 T~ = @
i i o A
f1 /
c s2 B
c” d
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ @al Dal Da2 @bl bb B ¢l c2 ed g@el fl h H | I3 m1 @sl s2 t u
F1 160 125 160 1108 20 145 10 32 25k6 130 3,5 74 238,0 50 b 94,5 9 M10 28,0 A8x7x40
F2 200 150 195 1306 22 180 14 38 30k6 165 3,5 93 299,0 60 5 113,0 11 M10 33,0 A8x7x50
F3 250 200 260 180j6 30 206 15 40 35k6 215 40 106 3355 70 5 1265 14 M12 38,0 A10x8x60
F4 250 200 260 180 30 230 15 40 40k 215 4,0 116 370,0 80 5 1365 14 M16 43,0 A12x8x70
F6 300 250 325 230 35 265 17 40 5Ok 265 4,0 137 4330 100 5 160,5 14 M16 53,56 A14x9x90
Malde m, n siehe néchste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ @a g p (o]0} ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132V14 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
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Flachgetriebemotoren F Quadratflansch
Shaft-Mounted Helical Geared Motors F Square flange

Motoréducteurs a arbres paralleles F Bride carré

£
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q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

F1..VQ....IE2D_ - F6..VQ....IE2D _

‘ m g1
m1 qo
l X1
(3 z
© a
= @ O
N1 J/ /
©| o] | U
1
C s2
c2 d

Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12!

Output shaft can also be delivered without key.

Please also refer to the notes on page A12!

YAl

Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Regardez les remarques a la page A12!

Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m n m n m n m n m n

F102 133,5 102,0 133,5 102,0 - - - - - -
F202 1570 131,0 1570 131,0 1569,0 131,0 169,0 131,0 = =
F302 173,56 149,5 173,56 149,5 175,5 149,5 175,5 149,5 - -
F402 188,56 169,0 188,56 169,0 190,5 169,0 190,5 169,0 18185 169,0
F403 231,5 132,0 - - - - - - - -
F602 219,56 196,0 219,56 196,0 221,5 196,0 221,5 196,0 224.,5 196,0
F603 262,5 196,0 262,5 196,0 - - - - - -

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

Autres dimensions voir la page précédent.

ID 442356.00 - 06.11
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Flachgetriebe F mit Schrumpfscheibenhohlwelle

Shaft-Mounted Helical Gear Units F with hollow shaft for shrink ring connect.
Réd. a arbres paralléles F avec arbre creux pour assemblage par frette de serrage

£
£ STOBER

F1.S-F6..S
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
*)  Maschinenwelle kundenseitig
Typ @d od1 @d3 @d4 oD eD1 DS @e2 IG IHS 14 m2 m3 m4 mb s3 t3 1)  Abdeckung - Nachriistmdglichkeit auf Anfrage !
MaRanderungen durch technische Weiterentwicklungen
F1 20nh9 20H7hg 24 20,5 35 63 50 58 150 146 4 20 31 25 26 M5 9 vorbehalten.
F2 2b5ng 25H7hg 30 255 45 73 60 72 180 175 5 20 37 25 32 M5 9 ) )
F3 30n9 30H7h9 36 30,5 50 83 72 78 196 192 5 25 37 30 32 M5 9 K ’éfvcgr"jzgg;gfeorgiggtvggrequest,
F4 40ng 40H7h9 50 40,5 55 108 90 83 215 210 5 40 45 45 40 M5 9 Subject to dimensional changes in the/’nferestsoftechni—
F6 50h9 50H7h9 62 50,5 70 128 106 102 251 248 7 40 47 45 42 M5 9 ca/deve/opment

F20
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*)  Arbre de la machine a entrainer

1) Gaine de protection - sur demande !

Sous réserve de modifications des cotes en raison de per-
fectionnements techniques.
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Flachgetriebe F mit Hohlwelle und Drehmomentstiitze
Shaft-Mounted Helical Gear Units F with hollow shaft and torque arm
Réducteurs a arbres paralléles F avec arbre creux et bras de couple
%5 STOBER
F1-F4 || F6
1 - = A
©O| ©
16 wi
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3 £ e
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/ |
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14
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
d2=Aulendurchmesser der Gummipuffer im entspannten
Zustand. Der Gummipuffer kann auf Wunsch gegen Mehr- Typ oA @d1 @d2 1 |14 16 IG vl wi
preis geliefert werden.
I]Bzeg;gg:\': F2); 126851 (F3 - F4); 126852 (F6) a e Hoes 2 = . > 110 20 29
1) Abdeckung o;ﬁtional ' F2 82 11,0+0.5 30 15 5 40 130,5 181 22
F3 88 12,5+0,5 40 20 5 45 155,5 205 30
d2=outside dia of the rubber in the uncompressed state. F4 100 12,5+0,5 40 20 5 45 174,5 228 30
The rubber buffer can, if required, be supplied at a price ex- F6 115 21.0+0,5 60 30 7 55 192.5 270 35

tra.

Order No.:

126850 (F1 - F2); 126851 (F3 - F4); 126852 (F6)
1) Cover optional

d2=diametre extérieur de la butée en caoutchouc non com-
primée. La butée caoutchouc peut étre sur demande livré
avec supplément de prix.

No. de commande:

126850 (F1 - F2); 126851 (F3 - F4); 126852 (F6)

1) couvercle en option

ID 442356.00 - 06.11 www.stober.com F21
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Flachgetriebe F mit Hohlwelle und Seitenbefestigung
Shaft-Mounted Helical Gear Units F with hollow shaft and lateral fastening
Réducteurs a arbres paralléles F avec arbre creux et fixation latérale

F1..N-F6.._N

F22
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F1-F4 || F6
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Weitere Getriebeabmalfe sind aus den Stan-
Typ A B C D E E1 S t2 dard-MaRbildzeichnungen zu entnehmen. Maf3-
F1 50 71 29.0 10,0 40 140 M6 1 &nderungen durch technische Weiterentwick-
F2 64 88 33,5 10,5 55 175 M8 13 lungen vorbehalten.
F3 72 102 375 12,5 60 200 M10 16 ) ) )
Fa 87 14 375 12,5 70 220 M10 i3 Refer to the standard dimension drawings for
F6 108 131 46,5 15,5 85 270 M12 19 further gear unit dimensions. Subject to dimen-

sional changes in the interests of technical de-
velopment.

Les autres cotes de réducteurs sont a prendre
dans les plans d'encombrements standard.
Sous réserve de modification des cotes en rai-
son de perfectionnements techniques.
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MGS Kegelradgetriebemotoren K nach Wirkungsgradklasse 1E2
MGS K Helical Bevel Geared Motors acc. to efficiency level IE2
Motoréducteurs a couple coniqgue MGS K selon classe de rendement IE2

hochsteife schragverzahnte
Winkelgetriebemotoren

® Motorleistung (50 Hz):
0,75 -45 kW

©® Abtriebsdrehzahl (50 Hz):
3,8-733 min"

® Nenndrehmoment:
52 — 12000 Nm

©® Drehspiel Standard: 10 - 12 arcmin

©® Drehspiel Klasse II: 4 - 6 arcmin

® Drehspiel Klasse I: 1,5 - 3 arcmin

® Bauarten: Gewindelochkreis und
Flanschausflhrung (optional mit FuR-
leisten oder Drehmomentsttze)

©® Wellenformen:
- Vollwelle mit Passfeder
- K1 bis K4 optional auch ohne Passfe-
der, ab K5 auf Anfrage
- Hohlwelle mit Schrumpfscheibe oder
Passfedernut, optional mit Abdeckung

@ Hohlwelle mit Spiralnut (als Fettdepot)
zur einfachen Montage / Demontage
der Maschinenwelle

@ verwindungssteife Blockbauweise

® Dichtring aus FKM am Eintrieb

® symmetrische, reibungsoptimierte Ab-
triebslagerung (verstarkte Ausflihrung
K5 - K8 auf Anfrage)

1 Uberlegene Verzahnungtechnologie

@ extrem laufruhig

1 Wirkungsgrad:

2-stufig >97 %
3-stufig >96 %
4-stufig >94 %

7
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Highly Rigid Helical Geared Motoréducteurs a angle droit

Right-Angle Geared Motors

® Motor performance (50 Hz):
0.75-45 kW

® Output speed (50 Hz):
3.8-733mpm

® Nominal torque:
52 - 12000 Nm

® Backlash standard: 10 - 12 arcmin

® Backlash class Il: 4 - 6 arcmin

® Backlash class I: 1.5 - 3 arcmin

® Styles: pitch circle diameter and flange
mounting (as option with foot plates or
torque arm)

© Type of shaft:
- Solid shaft with key
- K1 to K4 with plain shaft as an option,
from K5 on request
- Hollow shaft with shrink disk or
key groove, as option with cover

® Hollow shaft with spiral groove (as
grease depot) to make installing and re-
moving the machine shaft easier

® Torsionally rigid block design

® FKM seal at input

© Symmetrically friction-optimized output
bearings (enforced bearing version K5 -
K8 on request)

® Advanced gear technology

® Quiet running

© Efficiency:
2 stage >97 %
3 stage >96 %
4 stage >94 %

MGS K

www.stober.com

résistant a la torsion
a denture oblique

® Puissance de moteur (50 Hz):
0,75-45 kW

® Vitesse de sortie (50 Hz):
3,8-733 min"

® Couple nominal:
52 - 12000 Nm

® Jeu standard: 10 - 12 arcmin

® Jeuclass II: 4 - 6 arcmin

® Jeuclass I: 1,5-3 arcmin

® Exécutions: Fixation a trous taraudés et
exécution a bride (en option avec pattes
ou support de couple)

© Exécution d'arbre:
- Arbre plein avec clavette
- K1 a K4 avec arbre lisse en option, a
partir de Kb sur demande
- Arbre creux avec frette de serrage ou rai-
nure de clavette, en option avec couvercle

® Pour faciliter le montage ou le démonta-
ge de l'arbre machine, les arbres creux
sont munis d'une rainure hélicoidale (fai-
sant fonction de dép6t de graisse)

® Grande rigidité de leur carter

® Bague d'étanchéité FKM

© Paliers de sortie symétriques a frotte-
ment optimisé (version haute rési-
stance K5-K8 sur demande)

® Haute technologie de denture

® Marche extrémement silencieuse

® Rendement:
2-trains  >97 %
3-trains > 96 %
4-trains >94 %



MGS Kegelradgetriebemotoren KC nach Wirkungsgradklasse IE2
MGS KC Helical Bevel Geared Motors acc. to efficiency level IE2
Motoréducteurs a couple coniqgue MGS KC selon classe de rendement IE2

£
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hochsteife schragverzahnte
Winkelgetriebemotoren
fir niedere Drehzahlen

® Motorleistung (50 Hz):
0,75-5,5 kW

® Abtriebsdrehzahl (50 Hz):
1-8,3 min”

® Nenndrehmoment:
900 - 12000 Nm

® Drehspiel Standard: 10 - 12 arcmin

©® Drehspiel Klasse II: 5 - 6 arcmin

©® Drehspiel Klasse |: 2 - 5 arcmin

® Bauarten: Gewindelochkreis und
Flanschausflhrung (optional mit Fuf3-
leisten oder Drehmomentstutze)

® Wellenformen:
- Vollwelle mit Passfeder
- K1 bis K4 optional auch ohne Passfe-
der, ab K5 auf Anfrage
- Hohlwelle mit Schrumpfscheibe oder
Passfedernut

® Hohlwelle mit Spiralnut (als Fettdepot)
zur einfachen Montage / Demontage
der Maschinenwelle

® verwindungssteife Blockbauweise

® Dichtring aus FKM am Eintrieb

® symmetrische, reibungsoptimierte Ab-
triebslagerung (verstarkte Ausflhrung
K5 - K8 auf Anfrage)

©® Uberlegene Verzahnungtechnologie

® extrem laufruhig

® Wirkungsgrad:
5-stufig >94 %
6-stufig >91 %

Highly Rigid Helical Geared
Right-Angle Geared Motors
to provide low-level speeds

® Motor performance (50 Hz):
0.75-5.5 kW

® Output speed (50 Hz):
1-83rmm

® Nominal torque:
900 - 12000 Nm

® Backlash standard: 10 - 12 arcmin

® Backlash class II: 5 - 6 arcmin

® Backlash class I: 2 - 5 arcmin

© Styles: pitch circle diameter and flange
mounting (as option with foot plates or
torque arm)

© Type of shaft:
- Solid shaft with key
- K1 to K4 with plain shaft as an option,
from K5 on request
- Hollow shaft with shrink disk or
key groove

© Hollow shaft with spiral groove (as
grease depot) to make installing and re-
moving the machine shaft easier
Torsionally rigid block design

©® FKM seal at input

© Symmetrically friction-optimized output
bearings (enforced bearing version K5 -
K8 on request)

® Advanced gear technology

© Quiet running

© Efficiency:
5stage >94 %
6 stage >91 %

MGS KC

Motoréducteurs a angle droit
résistant a la torsion a dentu-
re oblique pour faible vitesses

© Puissance de moteur (50 Hz):
0,75-5,5 kW

® Vitesse de sortie (50 Hz):
1-8,3 min’

® Couple nominal:
900 - 12000 Nm

® Jeu standard: 10 - 12 arcmin

® Jeuclass II: 5 -6 arcmin

® Jeuclass I: 2 -5 arcmin

® Exécutions: Fixation a trous taraudés et
exécution a bride (en option avec pattes
ou support de couple)

© Exécution d'arbre:
- Arbre plein avec clavette
- K1 a K4 avec arbre lisse en option, a
partir de K5 sur demande
- Arbre creux avec frette de serrage ou
rainure de clavette

© Pour faciliter le montage ou le démonta-
ge de |'arbre machine, les arbres creux
sont munis d’une rainure hélicoidale
(faisant fonction de dépot de graisse)

® Grande rigidité de leur carter

©® Bague d'étanchéité FKM

©® Paliers de sortie symétriques a frotte-
ment optimisé (version haute rési-
stance Kb-K8 sur demande)

® Haute technologie de denture

® Marche extrémement silencieuse

® Rendement:
5-trains  >94 %
6-trains  >91 %

www.stober.com



MGS Kegelrad- MGS K + KC Helical ~ Motoréducteurs a
getriebemotoren Bevel Geared Motors  couple coniqgue MGS
K + KC nach IE2 acc. to IE2 K + KC selon IE2

£
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Typenbezeichnung -
Ausfuhrungsformen

Type designation -
Available combinations

Désignation des
types - Types de
constructions

£
£ STOBER

S A
» — Ol
W —

K514 VG1250 IE2D90S4

K 714 AG 1150 C102F 0020 IE2D80L4

1 Getriebetyp 1 Gear unit type 1 Type de réducteur
2 Getriebegrofe 2 Gear unit size 2 Taille du réducteur
3 Generationsziffer 3 Generation number 3 No. de génération
4 Stufenzahl 4 Stages 4 Nombre de vitesses
5 Wellenausfihrung (z.B. V = Vollwelle) 5 Shaft version (e.g. V = solid shaft) 5 Exécution de I'arbre (par ex. V=arbre plein)
6 Bauart (z.B. G = Gewindelochkreis) 6 Style (e.g. G = pitch circle diameter) 6 Type de construction (par ex. G = Fixation
7 Ubersetzungskennzahl i x 10 7 Transmission ratio i x 10 a trous taraudeés)
8 Anbaugruppen 8 Mounting series 7 Rapport de transmission i x 10
e Motor z.B. IE2D90S4 e Motor e.g. IE2D90S4 8 Groupes d'éléments annexes:
e Stirnradgetriebe z.B. C102 F 0020 IE2D80L4 e Helical gear unit e.g. * Moteur par ex. IE2D90S4
C102 F 0020 IE2D80L4 e Réducteur coaxial par ex.
C102 F 0020 IE2D80L4
Wellenform Bauarten Design of gear units Types des constructions
Type of shaft
Exécution d’arbre G F GD NG NF
Hohlwelle
Hollow shaft A AG AF AGD ANG ANF
Arbre creux
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Hollow shaft for shrink ring connection S SG SF SGD SNG SNF
Arbre creux pour assemblage par
frette de serrage
Vollwelle
Solid shaft \) VG VF - VNG VNF
Arbre plein

Bestellangaben entsprechend obiger Typisie-
rung. Weitere Bestellangaben:

- Einbaulage "EL” entsprechend Seite K4
Position Klemmenkasten entspr. Seite K5
Vollwelle Getriebeseite 3, 4 oder beidseitig

- Hohlwelle Einsteckseite 3 oder 4

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Einsteckseite 3 oder 4

(Schrumpfscheibe gegeniber Einsteckseite)
FuRleisten Getriebeseite 1 oder 5

Flansch Getriebeseite 3 oder 4

- Gewindelochkreis Getriebeseite 3 oder 4

- Drehmomentstitze Getriebeseite 1 oder 5,
Auge Getriebeseite 3 oder 4

Beispiele fir die Typenbezeichnung Seite K6.

* Achtung! Bei Befestigung des Getriebes Uber
Gewindelochkreis, ist flr die Gewahrleistung
der katalogmafigen Drehmomente notwendig,
dass die maschinenseitige Befestigung mit
Schrauben in Qualitdt 10.9 erfolgt.

K2

Ordering data according to the type designation
above. Further ordering details:
- Mounting position “EL” acc. to page K4
- Position of terminal box acc. to page K5
- Solid shaft gear unit side 3, 4 or both sides
- Hollow shaft entry side 3 or 4
- Hollow shaft for shrink ring connection
entry side 3 or 4
(shrink disk opposite to entry side)
- Foot plates gear unit side 1 or 5
- Flange gear unit side 3 or 4
- Pitch circle diameter gear unit side 3 or 4
- Torque arm gear unit side 1 or 5, eye gear unit
side 3or4
Examples for type designations see page K6.

*Warning! In order to ensure that the specified
torques are attained when using gear units with
tapped hole fastening it is essential to attach
them at the machine with screws of grade 10.9.

www.stober.com

Pour toute commande, indiquer les spécifica-
tions de la dénomination du moteur concernée.
Autres références de commande:
- Position de montage “EL” conf. a la page K4
- Position de la boite a bornes conf. a la page K5
- Arbre plein cété du réduct. 3, 4 ou a deux cotés
- Arbre creux coté d'entrée 3 ou 4
- Arbre creux pour assemblage par frette de
serrage coté d'entrée 3ou 4
(frette de serrage face a coté d'entrée)
- Pattes coté du réducteur 1 ou 5
- Bride c6té du réducteur 3 ou 4
- Trous taraudés c6té du reducteur 3 ou 4
- Bras de couple c6té du réducteur 1 ou 5, an-
neau coté du réducteur 3 ou 4
Exemples de désignations de type: page K6.

*Attention! pour que soient garantis les
couples spécifiés en catalogue et affectés aux
modeéles avec fixation & trous taraudés il faut
que la fixation, coté machine, ait lieu avec des
vis en qualité 10.9.
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Typenbezeichnung -

Bauarten Styles

Design of gear units -

£
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Types de construc-
tions - Exécutions

G* Gewindelochkreise Pitch circle diam.eFixation a trous taraudés

¢ bei K10 Bauart NG ¢ for K10 NG style ® pour K10 exécution NG

F e Flanschausfihrung e Flange mounting ® Exécution a bride

* bei K10 Bauart NF ¢ for K10 NF style * pour K10 exécution NF

NG* e Fufdausfiihrung + Gewindelochkreis
e foot mounting + Pitch circle diameter
e Exécution a pattes + Fixation a trous taraudés

NF e FuRRausfihrung + Flanschausfiihrung
e foot mounting + Flange mounting
e Exécution a pattes + Exécution a bride

e nicht fiir alle BaugréRen maoglich ¢ not valid for all sizes * non valable
pour toutes les tailles

GD* e Gewindelochkreis + Drehmomentstitze
e Pjtch circle diameter + Torque arm
e Fixation a trous taraudés + Bras de couple

¢ bei K10 Bauart NGD ¢ for K10 NGD-style ® pour K10 exécution NGD

ID 442356.00 - 06.11
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Einbaulagen

Mounting positions

Positions de montage

I =K

£
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EL 2

Die Getriebe sind mit der auf dem Typschild an-
gegebenen Menge und Art des Schmierstoffs
beflllt. Die Schmierstoff-Flllmenge und der
Aufbau der Getriebe sind von der Einbaulage
abhangig.

Die Getriebe diirfen deshalb nicht ohne
Riicksprache mit STOBER umgebaut wer-
den.

Ausfuhrliche Informationen zu Schmierstoffsor-
ten und -mengen kénnen Sie dem Internet ent-
nehmen (ID 441871).

Bei den Getriebegrofien K5 - K10 sind stan-
dardmaRig Entliftungsventile montiert.

K4

The gear units are filled with the quantity and
type of lubricant specified on the rating plate.
The lubricant fill level and the setup of the gear
units depend on the mounting position.
Therefore, any modification of the gear units
is permitted only after consulting STOBER.

Please visit our web site for more detailed in-
formation about oil grades and quantities (ID
441871).

Ventilation valves are supplied as standard for
gear unit sizes K5 - K10.

www.stober.com

Les réducteurs sont remplis avec la quantité et
le type de lubrifiant comme spécifié sur la
plague signalétique. Le remplissage de lubrifi-
ant et la structure du réducteur dépendent de la
position de montage.

C’est pourquoi les réducteurs ne doivent pas
étre montés différemment sans consulta-
tion préalable de STOBER.

Vous trouverez également de plus amples in-
formations sur les sortes et quantités de lubri-
fiant en consultant notre site Internet (ID
441871).

Pour les tailles de réducteur K5 - K10 il est pré-

vu de monter des bouchons de vidange/rem-
plissage standards.
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Lage des
Klemmmenkastens

Position of terminal
box

Position de la bolte a
bornes

£
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EL1

EL3

Beispiel:

Einbaulage EL1 / EL3 mit Klemmenkasten und
HandlUftung in 0°-Position (Kabeleinflihrung
Seite R) (Standard)

Achtung! Handliftung nur auf Position
Klemmenkasten maglich.

Der Klemmenkasten ist standardmafig in 0°-
Position, wie in den Bauformbildern auf der vor-
hergehenden Seite K4 dargestellt.

Weicht die gewlinschte Klemmenkastenlage
von der 0°-Position ab, ist sie entsprechend obi-
gen Beispielen anzugeben.

Achtung! Bei Drehung des Getriebes in eine
andere Einbaulage, dreht sich die Klemmen-
kastenposition mit.

Example:

Mounting position EL1 / EL3 with terminal box
and release device in position 0° (cable entry
side R) (standard)

Attention! Release device is only possible
on the same position as the terminal box.

It is standard to fit the terminal box in the 0°
position, as shown in the mounting position di-
agram on the previous page, K4.

Should the terminal box be desired other than
in the 0° position, this should be specified as in
the above examples.

Caution: When the gearbox rotates in an-
other mounting position, the terminal box
position rotates too!

Kabeleinfiihrung / Cable entry / Sortie de cable

ID 442356.00 - 06.11
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Exemple:

Exécution EL1 / EL3 avec boite a bornes et dé-
verouillage manuel en position 0° (sortie de
céble cote R) (standard)

Attention! La déverouillage manuel est seu-
lement possible en méme position que la
boite a bornes.

La boite a bornes est standard en position 0°
comme nous indiqué dans les figures sur la pa-
ge précédente K4.

Tout changement de la position de la boite a
bornes différement de 0°, doit étre indiquée sur
base des exemples précités.

Attention : en cas de rotation du réducteur I(

dans une autre position de montage, il y a
également rotation de la position de la boi-
te a bornes !

K5



Einbaulagen -
Erklarung

Mounting positions -
Explanation

£
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Positions de montage-
Explication des posi-
tions de montage

Beispiel EL1: Einbaulage - Seite 1 unten, Hohlwelle - Einsteckseite 4, Drehmo-
mentstltze - Seite 5, Befestigungsauge - Seite 4, Klemmenkasten 0°-Position
(Standard)

Example EL1: Mounting - side 1 downwards, hollow shaft - entry side 4, torque
arm - side 5, mounting hole - side 4, terminal box position 0° (standard)
Exemple EL1: Position de montage - cote 1 en bas, arbre creux - cote d'entrée
4, appui-couple - cote b5, trou de fixation - cote 4, boite a bornes en position (stan-
dard) 0°

K...AG

Beispiel EL5: Einbaulage - Seite 5 unten, Hohlwelle - Einsteckseite 4, Klem-
menkasten 270°-Position

Example EL5: Mounting - side 5 downwards, hollow shaft - entry side 4, ter-
minal box position 270°

Exemple EL5: Position de montage - cote 5 en bas, arbre creux - cote d'entrée
4, boite a bornes en position 270°

K...VNG

Beispiel EL1: Einbaulage - Seite 1 unten, Vollwelle - Getriebeseite 4, Fuldleisten
- Seite 1, Klemmenkasten 270°-Position

Example EL1: Mounting - side 1 downwards, solid shaft - gear unit side 4, foot-
plates - side 1, terminal box position 270°

Exemple EL1: Position de montage - cote 1 en bas, arbre plein - cote du ré-
ducteur 4, socles - cote 1, boite a bornes en position 270°

K...VF

180°

Beispiel EL6: Einbaulage - Seite 6 unten, Vollwelle - Getriebeseite 4, Flansch -
Seite 4, Klemmenkasten 270°-Position

Example EL6: Mounting - side 6 downwards, solid shaft - gear unit side 4, flange
- side 4, terminal box position 270°

Exemple EL6: Position de montage - cote 6 en bas, arbre plein - cote du ré-
ducteur 4, bride - cdte 4, boite a bornes en position 270°

K6 www.stober.com
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LeistungsUbersichten:
MGS Kegelrad-
getriebemotoren K

Performance tables:
MGS K Helical Bevel
Geared Motors

£
%5 STOBER

In den nachfolgenden Leistungsubersichten mit
STOBER-Kegelradgetriebemotoren sind die
wichtigsten technischen Daten fur Netzbetrieb
%J_Iﬁhd Betrieb am Frequenzumrichter (FU) aufge-
uhrt.

Weitere technische Daten siehe Katalog
ServoFit® Servogetriebe, ID 442257.

Fir Getriebemotoren mit Lastkennwerten
S < 2 sind dabei - soweit mdglich - fur gleiche
oderahnllche Abtriebsdrehzahlen, auch alterna-
tive Typen mit groRReren Lastkennwerten dar-
gestellt (siehe hierzu auch Seite A9, Betriebs-
faktoren).

Umrichterbetrieb (Typenpunkt 87 Hz):

Die ausgegebenen Werte fur Drehzahl, Dreh-
moment und Lastkennwert gelten fir 87 Hz bei
Motorschaltung 230 V A und 3-phasigem Fre-
quenzumrichter, damit Betrieb mit konstantem
Drehmoment bis 87 Hz (Feldschwachbetrieb ist
moglich. Achtung! sinkendes Drehmoment).

Achtung! Bei diesen Werten ist die thermi-
sche Grenzleistung nicht berucksichtigt. Fir
Motoren mit EigenlUftung (nicht bei FremdIif-
tung) muissen aus thermischen Griinden Mo-
torstrom und somit das Drehmoment fir Fre-
quenzen < 30 Hz (bei ED > 50 %) reduziert wer-
den (Kennlinien zu den jeweiligen Betriebsarten
siehe Seite E3).

Anmerkung: Der Vorteil der Auslegung auf den
87Hz-Typenpunkt liegt in der hoheren Leis-
tungsdichte des Antriebs. Verbunden ist damit
oftmals eine bessere Anpassung an die gege-
benen Fremd-Massentragheitsmomente. Dies
wiederum ist von Vorteil bei getakteten Bewe-
gungen.

Alternativ hierzu ist ein 50Hz-Betrieb mit Aus-
nutzung der Feldschwachung maéglich. Eine sol-
che Projektierung ist ggf. glnstiger, wenn bei
hoheren Drehzahlen kein volles Drehmoment
benotigt wird. Achtung! Sinkendes Drehmo-

ment.

Der Stellbereich der Antriebe ist abhangig von
der Steuerart (U/f, Sensorless Vector Control,
Vector Control).

Typenauswahl und technische Daten der STO-
BER-Frequenzumrichter FDS 5000 + MDS
5000 siehe Kapitel Frequenzumrichter
(E-Block).

Erlauterungen zu den Kennwerten:

n2(soHz) [min] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Netzbetrieb und Nennlast (abhangig von
Last- und Netzverhéltnissen sind geringe Ab-
weichungen maoglich)

n2(s7Hz) [min'] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Umrichterbetrieb (87 Hz Typenpunkt)

M2 [Nm] - Abtriebsdrehmoment (resultierend
aus Motorleistung und Getriebewirkungsgrad)
S [-] - Lastkennwert, Quotient zwischen zul.
Getriebedauermoment (Nennmoment) und
rechnerischem Abtriebsmoment M2

G [kg] .- Gewicht des Getriebemotors (Bau-
art G, Olmenge fur EL1)

i [-] - Getriebelbersetzung

iexakt [-] - math. genaue Getriebelbersetzung
J1 [10“ kgm?] - Massentragheitsmoment des
Getriebemotors bezogen auf den Eintrieb

Planschverluste:

Bei den nachfolgenden Getrieben konnen unter
bestimmten Betriebsbedingungen erhohte
Planschverluste auftreten. Diese kénnen zu Ol-
austritt ~ bzw. zu  unzuldssig  hohen
Betriebstemperaturen flhren. Bitte halten Sie
fur die aufgelisteten Kombinationen, sowie ge-
nerell bei Umgebungstemperaturen < -10°C
bzw. > +40°C Ricksprache, zur Festlegung ge-

Tableaux des puissan-
ces: Motoréduct. a
couple conique MGS K

The, following performance tables with
STOBER helical bevel geared motors show the
most important technical data for mains opera-
tion and operation with frequency inverter.

For further technical data, please refer to the
ServoFit® Servo Gear Units catalog,
ID 442257

For geared motors with load factors S < 2, al-
ternative types with larger load characteristics
for the same or similar output speeds are also
shown, where possible (see also page A9, op-
erating factors).

Inverter Operation (brake point 87 Hz):

The values shown for speed, torque and load
factor apply for 87 Hz with motor circuit 230 V A
and 3-phase frequency inverter, and thus for
operation with constant torque up to 87 Hz
(field control mode is possible. Caution! De-
creasing torque).

Caution! These values do not take account of
the thermal power limit.

For thermal reasons, the motor current and thus
the torque must be reduced for frequencies <
30 Hz (with CDF > 50 %) for motors with inte-
gral fan (not with separately driven fan) (for char-
acteristic curves for the resp. operating modes,
see page E3).

Note: The advantage of the design for the 87 Hz
brake point lies in the higher power density of
the drive. This often provides a better adaptation
to the prevailing external mass moments of in-
ertia. This in turn is an advantage with cycle op-
erations.

As an alternative, a 50 Hz operation utilising the
field control is pOSS/b/e This design may be
more favourable if, at higher speeds, the full
torque is not required.

Caution! Decreasing torque.

The control range of the drives depends on the
type of control (U/f, sensorless vector control,
vector control).

Sype selection and technical data of the
TOBER frequency inverters FDS 5000 + MIDS
5000 see chapter Frequency inverters (E-Block).

Explanations of the characteristics:

nz(sonz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
mains operation and rated load (depending on
load / mains rate a slight deviation is possible)
nz(s7Hz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
frequency inverter operation (87 Hz brake point)
M: [Nm] - Output torque (resulting from motor
power and gear unit efficiency)

S [-] - Load factor, quotient of permissible gear
unit continuous torque (rated torque) and arith-
metic output torque M:

G [kg] - Weight of the geared motor (style G,
quantity of lubricant for EL1)

i [-]- Gear unit ratio

fexakt [-] - Exact math. ratio

J1 [10° kgm?] - Drive inertia reduced to the in-
put

Splash losses:

nder specific operating conditions higher
splash losses can occur with the gear units list-
ed below. These can cause oil leckage or unac-
ceptably high operating temperatures. Please
contact us when using any of the listed gear
units and generally with ambient temperatures
< -10°C or > +40°C to determine the appropri-

Les tableaux de puissanges des motoréduc-
teurs a couple conique STOBER contiennent ci-
apres les principales données techniques rela-
tives a leur marche sur le secteur et lorsque rac-
cordés a un convertisseur de fréquences (FU).
Le catalogue de réducteurs brushless
ServoFit®, ID 442257, contient d'autres
données techniques.

Dans le cas des motoréducteurs a caractéris-
tiques des charge S< 2, des types a caracté-
ristiques des charge plus elevees avitesses de
sortie identiques ou similaires, sont repré-
sentés lorsque possible a titre d' alternative (voir
aussi a ce sujet la page A9 sur les facteurs de
service).

Mode Convertisseur (fréquence type de
87 Hz): Les valeurs indiquées pour les pa-
rametres vitesse, couple et caractéristique des
charge s'entendent & une fréquence de 87 Hz,
moteur alimenté en 230V A et avec convertis-
seur triphasé de fréquences, afin que le moteur
développe un couple constant jusqu'a 87 Hz (Le
mode shunt est possible mais. Attention : le
couple diminue !)

Attention : ces valeurs ne tiennent pas
compte de la puissance thermique limite.
Sur les moteurs auto-ventilés (pas ceux a ven-
tilation externe), il faudra pour des motifs de
température réduire l'intensité moteur donc le
couple lorsque les fréquences sont < 30 Hz
(avec une durée de fermeture > 50 %) (caract.
des modes d’exploitation resp., cf. page E3).
Remarque : L'avantage de la conception sur
une fréquence type de 87 Hz réside dans la plus
grande densité de puissance du moteur. A cet-
te densité vient souvent s'ajouter une meilleu-
re adaptation aux couples inertiels donnés de
masses externes. Ces couples constituent a
leur tour un avantage en présence de mouve-
ments cycliques.

A titre d'alternative s'offre une utilisation sous
50 Hz avec exploitation de I'affaiblissement du
champ. Une projection ainsi axée sera le cas
échéant plus favorable si vous n'avez pas be-
soin de l'intégralité du couple dans les hautes
vitesses. Attention : le couple diminue !

La plage de réglage des moteurs dépend de
leur mode de pilotage (U/f, Sensorless Vector
Control, Vector Control).

Sélection des types et données techniques des
convertisseurs de fréquence STOBER FDS
5000 + MDS 5000 : voir le chapitre convertis-
seurs de fréquence (Bloc E)

Commentaires sur les valeurs caractéris-
tiques :

n2(soHz) [Min™] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation secteur et charge nominale
(de faibles écarts sont possibles selon les rap-
ports de charge et de réseau)

n2(s7Hz) [Min™] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation par convertisseur de fré-
quences (fréquence type 87 Hz)

M2 [Nm] - Couple de sortie (résultat de la puis-
sance moteur et du rendement du réducteur)
S [-] - Caractéristique des charge, quotient
entre le couple permanent adm. du réducteur
(couple nom.) et le couple de sortie calculé M2
G [kg] - Poids du motoréducteur (exécution G,
quantité de remplissage pour EL1)

i [-] - Rapport de réducteur

iexakt [-] - Rapport math. exact

J1[10“kgm?] - Couple d'inertie de masse du ré-
ducteur correspondant a I'entrée

Pertes lors de mouvement de liquide:

Des pertes lors de mouvement de liquide peu-
vent apparaitre sous certaines conditions de
fonctionnement, pour les réducteurs suivants.
Elles peuvent conduire a des fuites d’huile ou
encore a des températures de fonctionnement
élevées non admises. Veuillez nous contacter
afin de prendre des mesures adéquates, en ce
qui concerne les ensembles listés et en géné-

eigneter MalRnahmen (siehe auch Seite ate actions (also see page A9/A15): ral en ce qui concerne des températures am-
A9/A1D): biantes <-10° ou > +40°C (voir aussi & page
A9/A15):
. . n i Gear Mounting ni i z Position de n1
Getriebe | Einbaulage [min-1] ED L unit position | [rom] ED [ Réduct. montage |[min-1] ED [
K5, K6 >2500 <18 K5, K6 >2500 <18 K5, K6 >2500 <18
K7.K8 | EL5 EL6 [>2000| >00% [J75| [K7K8 | EL5 EL6 [>2000] o0 I<75| [K7K8 | EL5 EL6 [2000] 20% <15
K9, K10 >1750 <15 K9, K10 >1750 <15 K9, K10 >1750 <15

K8
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K

Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite

£
5 STOBER

Please take notice of the indications on page

Veuillez s. v. p. prendre en considération les

K8! K8! observations a la page K8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
0,75 kW (50Hz) 1,30 kW (87Hz)
3,8 1796 1,0 6,5 1796 1,0 K714_3810 IE2D80L4 116,7 381,0 195083/512 26
4,2 1622 1,0 72 1622 1,0 K714_3440 IE2D80L4 116,7 3441 44051/128 26
4,7 1437 1,7 8,1 1437 1,5 K714_3050 IE2D80L4 116,7 304,8 195083/640 26
4,9 1388 1,0 8,4 1388 1,0 K614_2940 IE2D80L4 83,9 294.4 3674213/12480 26
5,2 1298 1,7 9,0 1298 1,5 K714_2750 IE2D80L4 116,7 275,3 44051/160 26
5,4 1254 1,0 )3 1254 1,0 K614_2660 IE2D80L4 83,9 265,9 829661/3120 26
5,7 1182 1,7 9,9 1182 1,7 K714_2510 IE2D80L4 116,7 250,7 320943/1280 26
5,8 1161 1,2 10 1161 1,2 K614_2460 IE2D80L4 83,9 246,3 1261297/5120 26
6,3 1068 1,7 1 1068 1,7 K714_2260 IE2D80L4 116,7 226,5 72471/320 26
6.3 1063 0,85 il 1063 0,85 K514_2250 IE2D80L4 63,0 225,4 659344/2925 26
6,4 1049 1.4 1 1049 1,4 K614_2230 IE2D80L4 83,9 222,5 284809/1280 26
74 909 1,7 13 909 1,7 K714_1930 IE2D80L4 116,7 192,9 320943/1664 26
77 878 1,0 13 878 1,0 K514_1860 IE2D80L4 63,0 186,2 26071/140 26
77 870 1,7 13 870 1,7 K614_1850 IE2D80L4 83,9 184,6 383873/2080 26
8,2 821 1,7 14 821 1,7 K714_1740 IE2D80L4 116,7 174,2 72471/416 26
8,5 793 1.1 15 793 1.1 K514_1680 IE2D80L4 63,0 168,2 841/5 26
8,6 786 1,7 15 786 1,7 K614_1670 IE2D80L4 83,9 166,7 86681/520 26
94 715 1,7 16 715 1,7 K714_1520 IE2D80L4 116,7 151,7 24273/160 27
9,6 702 1,3 17 702 1,3 K514_1490 IE2D80L4 63,0 149,0 26071/175 26
9,7 699 1,7 17 699 1,7 K614_1480 IE2D80L4 83,9 148,2 4551637/30720 26
10 646 1,7 18 646 1,7 K714_1370 IE2D80L4 116,7 1370 5481/40 27
1 634 1.4 18 634 1,4 K514_1350 IE2D80L4 63,0 134,6 3364/25 26
M 644 0,85 18 644 0,85 K403_1340 IE2D80L4 56,9 134,4 120959/900 26
1 631 1,7 19 631 1,7 K614_1340 IE2D80L4 83,9 133,8 1027789/7680 26
N 589 1,5 20 589 1,5 K514_1250 IE2D80L4 63,0 124,9 599633/4800 26
1 591 1,7 20 591 1,7 K714_1250 IE2D80L4 116,7 125,4 320943/2560 27
12 581 1,7 20 581 1,7 K614_1230 IE2D80L4 83,9 123,2 1261297/10240 26
13 532 1,7 22 532 1,7 K514_1130 IE2D80L4 63,0 112,8 135401/1200 26
13 524 1,7 22 524 1,7 K614_1110 IE2D80L4 83,9 11,3 284809/2560 26
13 514 1.1 23 514 1.1 K403_1070 IE2D80L4 56,9 1074 38657/360 26
15 463 1,4 26 463 1,4 K513_0970 IE2D80L4 58,5 96,64 38657/400 26
15 444 1,7 26 444 1,7 K514_0940 IE2D80L4 63,0 94,15 338923/3600 26
15 438 1,7 27 438 1,7 K614_0930 IE2D80L4 83,9 92,83 712907/7680 27
16 431 0,81 28 431 0,81 K303_0900 IE2D80L4 44,1 90,06 16211/180 26
16 431 1,3 28 431 1,3 K403_0900 IE2D80L4 56,9 90,06 16211/180 26
16 418 1.4 28 418 1,4 K513_0870 IE2D80L4 58,5 8729 8729/100 26
17 401 1,7 29 401 1,7 K514_0850 IE2D80L4 63,0 85,03 76531/900 26
17 395 1,7 30 395 1,7 K614_0840 IE2D80L4 83,9 83,84 160979/1920 27
18 376 0,93 32 376 0,93 K303_0780 IE2D80L4 44,1 78,41 103501/1320 26
18 374 1,5 32 374 1,5 K403_0780 IE2D80L4 56,9 78,10 38657/495 26
18 372 1,6 32 372 1,6 K513_0780 IE2D80L4 58,5 7759 26071/336 26
20 336 1,6 35 336 1,6 K513_0700 IE2D80L4 58,5 70,08 841/12 26
21 337 1,1 36 337 1,1 K402_0690 IE2D80L4 52,7 69,34 5547/80 26
21 320 1.1 37 320 1.1 K303_0670 IE2D80L4 441 66,87 46139/690 26
21 322 1,7 37 322 1,7 K403_0670 IE2D80L4 56,9 6730 21199/315 26
22 314 1.1 38 314 1.1 K303_0650 IE2D80L4 441 65,50 32422/495 26
22 314 1,7 38 314 1,7 K403_0650 IE2D80L4 56,9 65,50 32422/495 26
26 271 0,98 44 271 0,98 K302_0560 IE2D80L4 39,2 55,71 2451/44 26
26 271 1,6 44 271 1,6 K402_0560 IE2D80L4 52,7 55,71 2451/44 26
27 258 1.4 46 258 1,4 K303_0540 IE2D80L4 441 53,88 8729/162 26
27 257 1,7 46 257 1,7 K403_0540 IE2D80L4 56,9 53,69 38657/720 26
28 245 1.1 49 245 1.1 K402_0500 IE2D80L4 52,7 50,43 5547/110 26
29 233 1,5 51 233 1,5 K303_0490 IE2D80L4 441 48,63 184556/3795 26
29 234 1,7 51 234 1,7 K403_0490 IE2D80L4 56,9 48,94 169592/3465 26
31 225 0,89 54 225 0,89 K202_0460 IE2D80L4 34,2 46,23 1849/40 26
3 225 1,5 54 225 1,5 K302_0460 IE2D80L4 39,2 46,23 1849/40 26
31 225 1,8 5 225 1,8 K402_0460 IE2D80L4 52,7 46,31 602/13 26
32 215 1,6 515 215 1,6 K303_0450 IE2D80L4 441 44,89 11223/250 26
32 213 1,7 56 213 1,7 K403_0450 IE2D80L4 56,9 44,54 1247/28 26
35 197 0,98 61 197 0,98 K302_0410 IE2D80L4 39,2 40,51 4902/121 26
35 197 1,6 61 197 1,6 K402_0410 IE2D80L4 52,7 40,51 4902/121 26
36 188 1,7 63 188 1.7 K303_0390 IE2D80L4 441 39,19 34916/891 26

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir
niedere Drehzahlen siehe Seite K43!

Performance tables helical bevel geared motors to pro-

vide low-level speeds see page K43!

Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
conique pour faible vitesses voir page K43!

ID 442356.00 - 07.11
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
£; STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
0,75 kW (50Hz) 1,30 kW (87Hz)
37 185 2,4 64 185 2,4 K513_0390 IE2D80L4 58,5 38,63 2697/70 27
40 172 1,7 69 172 1,7 K303_0360 IE2D80L4 441 35,83 215/6 26
41 168 1,2 72 168 1,2 K202_0350 IE2D80L4 34,2 34,55 1935/56 26
41 169 2,0 71 169 2,0 K302_0350 IE2D80L4 39,2 34,73 903/26 26
43 163 0,94 74 163 0,94 K202_0340 IE2D80L4 34,2 33,62 1849/55 26
43 163 1,5 74 163 1,5 K302_0340 IE2D80L4 39,2 33,62 1849/55 26
42 164 1,8 74 164 1,8 K402_0340 IE2D80L4 52,7 33,68 4816/143 26
44 156 1,7 76 156 1,7 K303_0330 IE2D80L4 441 32,65 44892/1375 26
44 155 1,7 76 155 1,7 K403_0320 IE2D80L4 56,9 32,39 249477 26
51 136 0,88 = — — K102_0280 IE2D80L4 26,7 28,05 589/21 26
51 136 1,5 89 136 1,4 K202_0280 IE2D80L4 34,2 2795 559/20 26
51 136 2,4 89 136 2,4 K302_0280 IE2D80L4 39,2 27,88 3569/128 26
57 122 1,6 99 122 1,5 K202_0250 IE2D80L4 34,2 25,13 1935/77 26
57 123 2,0 98 123 2,0 K302_0250 IE2D80L4 39,2 25,26 3612/143 26
61 113 1,0 106 113 0,88 K102_0230 IE2D80L4 26,7 23,27 1140/49 26
62 113 1,8 107 113 1,6 K202_0230 IE2D80L4 34,2 23,18 2967/128 26
61 113 2,4 106 113 2,4 K302_0230 IE2D80L4 39,2 23,29 569/24 26
71 98 1,1 123 98 0,97 K102_0200 IE2D80L4 26,7 20,15 403/20 26
70 99 2,0 122 99 1,7 K202_0200 IE2D80L4 34,2 20,33 1118/55 26
81 85 1,3 141 85 1.1 K102_0175 IE2D80L4 26,7 17,56 2090/119 26
82 85 2,2 142 85 1,9 K202_0175 IE2D80L4 34,2 1747 559/32 26
85 82 2,3 147 82 1,9 K202_0170 IE2D80L4 34,2 16,86 2967/176 26
86 81 1,3 148 81 1,1 K102_0165 IE2D80L4 26,7 16,71 117/7 26
101 69 1,4 175 69 1,2 K102_0140 IE2D80L4 26,7 14,11 494/35 26
103 67 2,4 179 67 2,2 K202_0140 IE2D80L4 34,2 13,85 2881/208 27
13 61 1,6 196 61 1,3 K102_0125 IE2D80L4 26,7 12,62 429/34 26
13 62 2,4 195 62 2,3 K202_0125 IE2D80L4 34,2 12,71 569/44 26
124 56 1,7 214 56 14 K102_0115 IE2D80L4 26,7 11,57 266/23 26
124 56 2,4 215 56 2,4 K202_0115 IE2D80L4 34,2 11,55 1247/108 27
141 49 1,8 244 49 1,5 K102_0100 IE2D80L4 26,7 10,14 507/50 26
142 49 2,4 246 49 2,4 K202_0100 IE2D80L4 34,2 10,07 2881/286 27
155 45 1,9 268 45 1,6 K102_0092 IE2D80L4 26,7 9,249 1748/189 26
156 45 2,4 270 45 2,4 K202_0092 IE2D80L4 34,2 9,190 2279/248 27
170 41 2,4 295 41 2,4 K202_0084 IE2D80L4 34,2 8,397 2494/297 27
172 40 2,1 298 40 1,7 K102_0083 IE2D80L4 26,7 8,309 1911/230 26
214 32 2,4 371 32 2,4 K202_0067 IE2D80L4 34,2 6,683 2279/341 27
215 32 2,4 373 32 2,0 K102_0066 IE2D80L4 26,7 6,644 299/45 26
238 29 2,4 413 29 2,2 K102_0060 IE2D80L4 26,7 6,000 6/1 26
257 27 2,4 445 27 2,3 K102_0056 IE2D80L4 26,7 5,668 1520/273 27
328 21 2,4 568 21 2,4 K202_0044 IE2D80L4 34,2 4,364 48/11 28
358 19 2,4 619 19 2,4 K102_0040 IE2D80L4 26,7 4,000 41 27
431 16 4,8 — — — K202_0067 IE2D80K2 32,2 6,683 2279/341 14
433 16 3,9 = = = K102_0066 IE2D80K2 24,7 6,644 299/45 14
480 14 4.1 — — — K102_0060 IE2D80K2 24,7 6,000 6/1 14
517 13 4,4 = — = K102_0056 IE2D80K2 24,7 5,668 1520/273 14
660 1" 4,8 — — — K202_0044 IE2D80K2 32,2 4,364 48/11 15
720 9,7 4,8 == — = K102_0040 IE2D80K2 24,7 4,000 an 14
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
4,7 2100 1,1 8,2 2100 1,0 K714_3050 IE2D90S4 122,7 304,8 195083/640 40
5,2 1896 11 9,0 1896 1,0 K714_2750 IE2D90S4 122,7 275,3 44051/160 40
5,7 1727 1,3 9,9 1727 1,2 K714_2510 IE2D90S4 122,7 250,7 320943/1280 40
5,8 1697 0,86 10 1697 0,86 K614_2460 IE2D90S4 89,9 246,3 1261297/5120 40
6,3 1560 1,3 1 1560 1,2 K714_2260 IE2D90S4 122,7 226,5 72471/320 40
6.4 1533 0,95 1" 1533 0,95 K614_2230 IE2D90S4 89,9 222,5 284809/1280 40
74 1329 1,5 13 1329 1,5 K714_1930 IE2D90S4 122,7 192,9 320943/1664 40
78 1271 1,1 13 1271 1.1 K614_1850 IE2D90S4 89,9 184,6 383873/2080 40
8,2 1200 1,5 14 1200 1,5 K714_1740 IE2D90S4 122,7 174,2 72471/416 40
8,6 1148 1,3 15 1148 1,3 K614_1670 IE2D90S4 89,9 166,7 86681/520 40
9,5 1045 1,7 16 1045 1,7 K714_1520 IE2D90S4 122,7 151,7 24273/160 41
Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
9,6 1026 0,88 17 1026 0,88 K514_1490 IE2D90S4 69,0 149,0 26071/175 40
9,7 1021 1,4 17 1021 1,4 K614_1480 IE2D90S4 89,9 148,2 4551637/30720 40
10 944 1,7 18 944 1,7 K714_1370 IE2D90S4 122,7 1370 5481/40 41
1 927 0,97 18 927 0,97 K514_1350 IE2D90S4 69,0 134,6 3364/25 40
1 922 1,6 19 922 1,6 K614_1340 IE2D90S4 89,9 133,8 1027789/7680 40
1 860 1,0 20 860 1,0 K514_1250 IE2D90S4 69,0 124,9 599633/4800 40
1 864 1,9 20 864 1,9 K714_1250 IE2D90S4 122,7 125,4 320943/2560 41
12 848 1,7 20 848 1,7 K614_1230 IE2D90S4 89,9 123,2 1261297/10240 40
13 777 1,2 22 777 1,2 K514_1130 IE2D90S4 69,0 112,8 135401/1200 40
13 780 1,9 22 780 1,9 K714_1130 IE2D90S4 122,7 113,2 72471/640 41
13 766 1,9 22 766 1,8 K614_1110 IE2D90S4 89,9 11,3 284809/2560 40
15 676 1,1 26 676 1,1 K513_0970 IE2D90S4 64,5 96,64 38657/400 40
15 668 1,6 26 668 1,6 K613_0950 IE2D90S4 86,0 95,41 293105/3072 41
15 648 1,4 26 648 1,4 K514_0940 IE2D90S4 69,0 94,15 338923/3600 40
15 639 2,0 27 639 2,0 K614_0930 IE2D90S4 89,9 92,83 712907/7680 41
16 630 0,87 28 630 0,87 K403_0900 IE2D90S4 62,9 90,06 16211/180 40
16 611 1,1 28 611 1,1 K513_0870 IE2D90S4 64,5 8729 8729/100 40
17 603 1,6 29 603 1,6 K613_0860 IE2D90S4 86,0 86,18 66185/768 41
17 586 1,5 29 586 1,5 K514_0850 IE2D90S4 69,0 85,03 76531/900 40
17 578 2,0 30 578 2,0 K614_0840 IE2D90S4 89,9 83,84 160979/1920 41
18 547 1,0 32 547 1,0 K403_0780 IE2D90S4 62,9 78,10 38657/495 40
18 543 1,7 32 543 1,7 K513_0780 IE2D90S4 64,5 77,59 26071/336 40
19 533 2,2 88 533 2,2 K613_0760 IE2D90S4 86,0 76,14 126697/1664 41
20 490 1,7 85 490 1,7 K513_0700 IE2D90S4 64,5 70,08 841/12 40
21 481 2,2 36 481 2,2 K613_0690 IE2D90S4 86,0 68,77 28609/416 41
21 471 1,2 37 471 1,2 K403_0670 IE2D90S4 62,9 67,30 21199/315 40
22 458 1,2 38 458 1,2 K403_0650 IE2D90S4 62,9 65,50 32422/495 40
22 452 2,0 39 452 2,0 K513_0650 IE2D90S4 64,5 64,54 12586/195 41
23 446 2,4 39 446 2,4 K613_0640 IE2D90S4 86,0 63,71 130479/2048 41
25 408 2,2 43 408 2,2 K513_0580 IE2D90S4 64,5 58,30 11368/195 41
26 396 1,1 45 396 1,1 K402_0560 IE2D90S4 58,7 55,71 2451/44 40
27 377 0,93 46 377 0,93 K303_0540 IE2D90S4 50,1 53,88 8729/162 40
27 376 1,5 46 376 1,5 K403_0540 IE2D90S4 62,9 53,69 38657/720 40
30 340 1,0 51 340 1,0 K303_0490 IE2D90S4 50,1 48,63 184556/3795 40
29 343 1,6 51 343 1,6 K403_0490 IE2D90S4 62,9 48,94 169592/3465 40
30 337 2,6 52 337 2,6 K513_0480 IE2D90S4 64,5 48,16 2697/56 41
31 328 1,0 54 328 1,0 K302_0460 IE2D90S4 45,2 46,23 1849/40 40
31 329 1,6 54 329 1,6 K402_0460 IE2D90S4 58,7 46,31 602/13 40
32 314 1,1 55 314 1,1 K303_0450 IE2D90S4 50,1 44,89 11223/250 40
32 312 1.8 56 312 1,8 K403_0450 IE2D90S4 62,9 44,54 1247/28 40
33 304 2,6 57 304 2,6 K513_0440 IE2D90S4 64,5 43,50 87/2 41
35 288 1.1 61 288 1,1 K402_0410 IE2D90S4 58,7 40,51 4902/121 40
37 274 1,3 63 274 1,3 K303_0390 IE2D90S4 50,1 39,19 34916/891 40
37 273 2,0 64 273 2,0 K403_0390 IE2D90S4 62,9 39,05 38657/990 40
40 251 1,4 69 251 1,4 K303_0360 IE2D90S4 50,1 35,83 215/6 40
40 250 2,0 70 250 2,0 K403_0360 IE2D90S4 62,9 35,72 13717/384 40
42 245 0,8 72 245 0,82 K202_0350 IE2D90S4 40,2 34,55 1935/56 40
41 247 1,4 72 247 1,4 K302_0350 IE2D90S4 45,2 34,73 903/26 40
41 247 2,2 72 247 2,2 K402_0350 IE2D90S4 58,7 34,76 4171/120 40
43 239 1,0 74 239 1,0 K302_0340 IE2D90S4 45,2 33,62 1849/55 40
43 239 1,6 74 239 1,6 K402_0340 IE2D90S4 58,7 33,68 4816/143 40
44 228 1,5 76 228 1,5 K303_0330 IE2D90S4 50,1 32,65 44892/1375 40
44 227 2,0 77 227 2,0 K403_0320 IE2D90S4 62,9 32,39 2494/77 40
51 198 1,0 89 198 0,95 K202_0280 IE2D90S4 40,2 2795 559/20 40
51 198 1,8 89 198 1,7 K302_0280 IE2D90S4 45,2 2788 3569/128 40
52 197 2,8 90 197 2,5 K402_0280 IE2D90S4 58,7 2777 1333/48 41
57 178 1,1 99 178 1,0 K202_0250 IE2D90S4 40,2 25,13 1935/77 40
57 179 1,9 98 179 1,8 K302_0250 IE2D90S4 45,2 25,26 3612/143 40
57 179 2,6 98 179 2,6 K402_0250 IE2D90S4 58,7 25,28 4171/165 41
62 165 1,2 107 165 1,1 K202_0230 IE2D90S4 40,2 23,18 2967/128 40
62 165 2,1 107 165 1,9 K302_0230 IE2D90S4 45,2 23,29 559/24 40
71 144 1,4 122 144 1,2 K202_0200 IE2D90S4 40,2 20,33 1118/55 40

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
71 144 2,4 123 144 2,1 K302_0200 IE2D90S4 45,2 20,28 3569/176 40
82 125 0,86 — — — K102_0175 IE2D90S4 32,7 1756 2090/119 40
82 124 1,5 142 124 1,3 K202_0175 IE2D90S4 40,2 1747 559/32 40
83 123 2,7 144 123 2,3 K302_0175 IE2D90S4 45,2 17,29 1591/92 41
85 120 1,6 147 120 1,3 K202_0170 IE2D90S4 40,2 16,86 2967/176 40
85 120 2,7 147 120 2,3 K302_0170 IE2D90S4 45,2 16,94 559/33 41
102 100 0,99 176 100 0,84 K102_0140 IE2D90S4 32,7 14,11 494/35 40
104 98 1,8 179 98 1,5 K202_0140 IE2D90S4 40,2 13,85 2881/208 41
103 99 3,1 178 99 2,6 K302_0140 IE2D90S4 45,2 13,94 1505/108 41
14 90 1,1 197 90 0,90 K102_0125 IE2D90S4 32,7 12,62 429/34 40
113 90 1,9 196 90 1,6 K202_0125 IE2D90S4 40,2 12,71 569/44 40
114 89 3.3 198 89 2,8 K302_0125 IE2D90S4 45,2 12,58 3182/253 41
124 82 1,1 215 82 0,96 K102_0115 IE2D90S4 32,7 11,57 266/23 40
124 82 2,0 215 82 1,7 K202_0115 IE2D90S4 40,2 11,55 1247/108 41
142 72 1,2 245 72 1,0 K102_0100 IE2D90S4 32,7 10,14 507/50 40
142 72 2,2 247 72 1,9 K202_0100 IE2D90S4 40,2 10,07 2881/286 41
155 66 3.3 268 66 3,3 K302_0093 IE2D90S4 45,2 9,267 1075/116 42
155 66 1.3 269 66 1.1 K102_0092 IE2D90S4 32,7 9,249 1748/189 40
156 65 2,4 270 65 2,0 K202_0092 IE2D90S4 40,2 9,190 2279/248 41
171 60 2,5 296 60 2,1 K202_0084 IE2D90S4 40,2 8,397 2494/297 41
173 59 1.4 299 59 1,2 K102_0083 IE2D90S4 32,7 8,309 1911/230 40
202 51 2,8 349 51 2,4 K202_0071 IE2D90S4 40,2 7118 2107/296 41
215 47 2,9 372 47 2,5 K202_0067 IE2D90S4 40,2 6,683 2279/341 41
216 47 1,6 374 47 14 K102_0066 IE2D90S4 32,7 6,644 299/45 40
239 43 1,8 414 43 1,5 K102_0060 IE2D90S4 32,7 6,000 6/1 40
239 43 3,1 414 43 2,6 K202_0060 IE2D90S4 40,2 6,000 6/1 42
258 40 1.8 446 40 1,6 K102_0056 IE2D90S4 32,7 5,568 1520/273 41
277 37 33 480 37 2,9 K202_0052 IE2D90S4 40,2 5,177 2107/407 42
329 31 3,3 570 3 33 K202_0044 IE2D90S4 40,2 4,364 48/11 42
3J518) 28 2,3 621 28 1,9 K102_0040 IE2D90S4 32,7 4,000 4/1 41
432 24 3,3 = = = K202_0067 IE2D80L2 35,2 6,683 2279/341 18
434 23 2,6 = = = K102_0066 IE2D80L2 277 6,644 299/45 17
481 21 2,8 = = = K102_0060 IE2D80L2 277 6,000 6/1 17
518 20 3,0 — — — K102_0056 IE2D80L2 277 5,568 1520/273 18
661 15 3.3 — — — K202_0044 IE2D80L2 35,2 4,364 48/1 19
721 14 33 = = = K102_0040 IE2D80L2 277 4,000 4/1 18
1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)
4,7 2843 0,84 = = = K714_3050 IE2D90L4 123,7 304,8 195083/640 45
5,2 2567 0,85 — — — K714_2750 IE2D90L4 123,7 275,3 44051/160 45
5,8 2338 0,97 10,0 2338 0,90 K714_2510 IE2D90L4 123,7 250,7 320943/1280 45
6,4 2112 0,97 1 2112 0,90 K714_2260 IE2D90L4 123,7 226,5 72471/320 45
75 1799 1,1 13 1799 1,1 K714_1930 IE2D90L4 123,7 192,9 320943/1664 45
78 1721 0,84 14 1721 0,84 K614_1850 IE2D90L4 90,9 184,6 383873/2080 45
8,3 1625 1,1 14 1625 1,1 K714_1740 IE2D90L4 123,7 174,2 72471/416 45
87 1554 0,93 15 1654 0,93 K614_1670 IE2D90L4 90,9 166,7 86681/520 45
9,5 1415 1,3 16 1415 1,3 K714_1520 IE2D90L4 123,7 151,7 24273/160 46
9,8 1382 1,0 17 1382 1,0 K614_1480 IE2D90L4 90,9 148,2 4551637/30720 45
1 1278 1,3 18 1278 1,3 K714_1370 IE2D90L4 123,7 1370 5481/40 46
1 1248 1,2 19 1248 1,2 K614_1340 IE2D90L4 90,9 133,8 1027789/7680 45
12 1169 1,4 20 1169 1,4 K714_1250 IE2D90L4 123,7 125,4 320943/2560 46
12 1149 1,3 20 1149 1,3 K614_1230 IE2D90L4 90,9 123,2 1261297/10240 45
13 1052 0,86 22 1052 0,86 K514_1130 IE2D90L4 70,0 112,8 135401/1200 45
13 1056 1,4 22 1056 1,4 K714_1130 IE2D90L4 123,7 113,2 72471/640 46
13 1037 1,4 22 1037 1,4 K614_1110 IE2D90L4 90,9 11,3 284809/2560 45
15 916 0,83 26 916 0,83 K513_0970 IE2D90L4 65,5 96,64 38657/400 45
15 904 1,2 26 904 1,2 K613_0950 IE2D90L4 870 95,41 293105/3072 46
15 878 1.0 27 878 1,0 K514_0940 IE2D90L4 70,0 94,15 338923/3600 45
16 866 1.5 27 866 1,5 K614_0930 IE2D90L4 90,9 92,83 712907/7680 46
17 827 0,83 29 827 0,83 K513_0870 IE2D90L4 65,5 8729 8729/100 45

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K

Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite
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Please take notice of the indications on page

Veuillez s. v. p. prendre en considération les

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir
niedere Drehzahlen siehe Seite K43!

Performance tables helical bevel geared motors to pro-

vide low-level speeds see page K43!

K8! K8! observations a la page K8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)
17 816 1,2 29 816 1.2 K613_0860 IE2D90L4 870 86,18 66185/768 46
17 793 1.1 29 793 1.1 K514_0850 IE2D90L4 70,0 85,03 76531/900 45
17 782 1,5 30 782 1,5 K614_0840 IE2D90L4 90,9 83,84 160979/1920 46
19 735 1,2 32 735 1,2 K513_0780 IE2D90L4 65,5 7759 26071/336 45
19 721 1,7 &3 721 1,7 K613_0760 IE2D90L4 870 76,14 126697/1664 46
21 664 1,2 36 664 1,2 K513_0700 IE2D90L4 65,5 70,08 841/12 45
21 652 1,7 36 652 1.7 K613_0690 IE2D90L4 870 68,77 28609/416 46
21 638 0,86 37 638 0,86 K403_0670 IE2D90L4 63,9 6730 21199/315 45
22 621 0,89 38 621 0,89 K403_0650 IE2D90L4 63,9 65,50 32422/495 45
22 611 1,5 39 611 1,5 K513_0650 IE2D90L4 65,5 64,54 12586/195 46
23 604 1,8 39 604 1.8 K613_0640 IE2D90L4 870 63,71 130479/2048 46
25 552 1,6 43 552 1,6 K513_0580 IE2D90L4 65,5 58,30 11368/195 46
25 545 1,8 43 545 1.8 K613_0580 IE2D90L4 870 5755 29463/512 46
27 509 1.1 47 509 1.1 K403_0540 IE2D90L4 63,9 53,69 38657/720 45
30 464 1,2 51 464 1,2 K403_0490 IE2D90L4 63,9 48,94 169592/3465 45
30 456 1,9 52 456 1.9 K513_0480 IE2D90L4 65,5 48,16 2697/56 46
31 445 1,2 54 445 1,2 K402_0460 IE2D90L4 59,7 46,31 602/13 45
32 425 0,82 56 425 0,82 K303_0450 IE2D90L4 51,1 44,89 11223/250 45
32 422 1,3 56 422 1,3 K403_0450 IE2D90L4 63,9 44,54 1247/28 45
38 412 1.9 58 412 1,9 K513_0440 IE2D90L4 65,5 43,50 87/2 46
37 371 0,94 64 371 0,94 K303_0390 IE2D90L4 51,1 39,19 34916/891 45
37 370 1,5 64 370 1.4 K403_0390 IE2D90L4 63,9 39,05 38657/990 45
38 365 2,2 65 365 2,2 K513_0390 IE2D90L4 65,5 38,53 2697/70 46
40 339 1,0 70 339 1,0 K303_0360 IE2D90L4 51,1 35,83 215/6 45
40 338 1,5 70 338 1,5 K403_0360 IE2D90L4 63,9 35,72 13717/384 45
42 334 1,0 72 334 1,0 K302_0350 IE2D90L4 46,2 34,73 903/26 45
42 334 1,6 72 334 1,6 K402_0350 IE2D90L4 59,7 34,76 4171/120 45
42 330 2,2 72 330 2,2 K513_0350 IE2D90L4 65,5 34,80 174/5 47
43 324 1,2 74 324 1,2 K402_0340 IE2D90L4 59,7 33,68 4816/143 45
44 309 11 77 309 1.1 K303_0330 IE2D90L4 51,1 32,65 44892/1375 45
45 307 1,5 77 307 1,5 K403_0320 IE2D90L4 63,9 32,39 2494/77 45
52 268 1,3 90 268 1.2 K302_0280 IE2D90L4 46,2 2788 3569/128 45
52 267 2,1 90 267 1,8 K402_0280 IE2D90L4 59,7 2777 1333/48 46
58 242 0,83 — — — K202_0250 IE2D90L4 41,2 25,13 1935/77 45
57 243 1.4 99 243 1,3 K302_0250 IE2D90L4 46,2 25,26 3612/143 45
57 243 1.9 99 243 1,9 K402_0250 IE2D90L4 59,7 25,28 4171/165 46
62 223 0,90 = = = K202_0230 IE2D90L4 41,2 23,18 2967/128 45
62 224 1,6 107 224 1,4 K302_0230 IE2D90L4 46,2 23,29 559/24 45
62 224 2,4 107 224 2,1 K402_0230 IE2D90L4 59,7 23,29 559/24 46
71 195 1,0 123 195 0,86 K202_0200 IE2D90L4 41,2 20,33 1118/55 45
71 195 1,8 123 195 1,5 K302_0200 IE2D90L4 46,2 20,28 3569/176 45
72 194 2,2 124 194 2,2 K402_0200 IE2D90L4 59,7 20,20 1333/66 46
83 168 1.1 143 168 0,96 K202_0175 IE2D90L4 41,2 1747 559/32 45
84 166 2,0 145 166 1,7 K302_0175 IE2D90L4 46,2 17,29 1591/92 46
83 167 2,4 144 167 2,4 K402_0175 IE2D90L4 59,7 1741 731/42 46
86 162 1,2 148 162 0,98 K202_0170 IE2D90L4 41,2 16,86 2967/176 45
85 163 2,0 148 163 1,7 K302_0170 IE2D90L4 46,2 16,94 559/33 46
104 133 1,3 181 133 1.1 K202_0140 IE2D90L4 41,2 13,85 2881/208 46
104 134 2,3 180 134 1,9 K302_0140 IE2D90L4 46,2 13,94 1505/108 46
114 122 1.4 197 122 1,2 K202_0125 IE2D90L4 41,2 12,71 559/44 45
115 121 2,4 199 121 2,1 K302_0125 IE2D90L4 46,2 12,58 3182/253 46
125 m 0,8 = — = K102_0115 IE2D90L4 33,7 11,57 266/23 45
125 m 1,5 217 m 1,3 K202_0115 IE2D90L4 41,2 11,55 1247/108 46
124 112 2,4 216 112 2,2 K302_0115 IE2D90L4 46,2 11,61 1161/100 46
143 97 0,91 — — — K102_0100 IE2D90L4 33,7 10,14 507/50 45
143 97 1,6 248 97 1,4 K202_0100 IE2D90L4 41,2 10,07 2881/286 46
143 97 2,4 247 97 2,4 K302_0100 IE2D90L4 46,2 10,14 3010/297 46
156 89 2,4 270 89 2,4 K302_0093 IE2D90L4 46,2 9,267 1075/116 47
156 89 0,97 271 89 0,82 K102_0092 IE2D90L4 33,7 9,249 1748/189 45
157 88 1,7 272 88 1,5 K202_0092 IE2D90L4 41,2 9,190 2279/248 46
172 81 1,8 298 81 1,6 K202_0084 IE2D90L4 41,2 8,397 2494/297 46
171 81 2,4 296 81 2,4 K302_0084 IE2D90L4 46,2 8,444 2322/275 47

Tableaux des puissances motoréducteurs a couple

conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)

174 80 1,0 301 80 0,88 K102_0083 IE2D90L4 33,7 8,309 1911/230 45
203 68 2,1 362 68 1,7 K202_0071 IE2D90L4 41,2 7118 2107/296 46
216 64 2,1 7o 64 1,8 K202_0067 IE2D90L4 41,2 6,683 2279/341 46
217 64 1,2 377 64 1,0 K102_0066 IE2D90L4 33,7 6,644 299/45 45
241 58 1,3 417 58 1,1 K102_0060 IE2D90L4 33,7 6,000 6/1 45
241 58 2,3 417 58 1,9 K202_0060 IE2D90L4 41,2 6,000 6/1 47
260 54 1,4 450 54 1,1 K102_0056 IE2D90L4 33,7 5,568 1520/273 46
279 50 2,4 483 50 2,1 K202_0052 IE2D90L4 41,2 5,177 2107/407 47
331 42 2,4 574 42 2,4 K202_0044 IE2D90L4 41,2 4,364 48/11 47
361 38 1,7 626 38 14 K102_0040 IE2D90L4 33,7 4,000 4/1 46
361 38 2,4 626 38 2,4 K202_0040 IE2D90L4 41,2 4,000 a1 47
409 34 33 = = = K202_0071 IE2D90S2 40,7 7118 2107/296 29
435 32 3,5 — — — K202_0067 IE2D90S2 40,7 6,683 2279/341 29
438 32 2,0 — — — K102_0066 IE2D90S2 33,2 6,644 299/45 28
485 29 2,1 = = = K102_0060 IE2D90S2 33,2 6,000 6/1 28
523 27 2,2 — — — K102_0056 IE2D90S2 33,2 5,568 1520/273 28
562 25 4,1 = = = K202_0052 IE2D90S2 40,7 5,177 2107/407 29
667 21 4,6 = = = K202_0044 IE2D90S2 40,7 4,364 48/11 30
728 19 2,7 — = = K102_0040 IE2D90S2 33,2 4,000 4/1 28

2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)

3,9 5064 1.1 6,7 5064 0,99 K914_3740 IE2D100K4 308,0 373,7 13775935/36864 91
4,7 4213 0,95 8,1 4213 0,95 K814_3110 IE2D100K4 193,8 310,9 2149075/6912 91

5,0 3981 1,4 8,6 3981 1,2 K914_2940 IE2D100K4 308,0 293,8 977647/3328 91

5,2 3805 0,95 9,0 3805 0,95 K814_2810 IE2D100K4 193,8 280,8 485275/1728 91

5,7 3472 1,2 9,8 3472 1,2 K814_2560 IE2D100K4 193,8 256,2 8854189/34560 91

5.9 3347 1,6 10 3347 1,4 K914_2470 IE2D100K4 308,0 2470 3288449/13312 91

6,3 3136 1,3 1 3136 1,2 K814_2310 IE2D100K4 193,8 231,4 1999333/8640 91

74 2647 0,91 13 2647 0,91 K714_1950 IE2D100K4 135,7 195,4 2600745/13312 91

7,6 2600 1,6 13 2600 1,5 K814_1920 IE2D100K4 193,8 191,9 85963/448 91

76 2597 2,0 13 2597 1,7 K914_1920 IE2D100K4 308,0 191,7 4710481/24576 92

8,2 2391 1,0 14 2391 1,0 K714_1760 IE2D100K4 135,7 176,5 587265/3328 91

8,4 2348 1,7 15 2348 1,5 K814_1730 IE2D100K4 193,8 173,3 2773/16 91

9,3 2123 2,0 16 2123 1,7 K814_1570 IE2D100K4 193,8 156,7 601741/3840 91

)5 2082 1,2 16 2082 1,2 K714_1540 IE2D100K4 135,7 153,7 39339/256 91

9,8 2019 2,3 17 2019 2,1 K914_1490 IE2D100K4 308,0 149,0 9154331/61440 92

10 1918 0 18 1918 1,7 K814_1420 IE2D100K4 193,8 141,5 135877/960 91
10 1881 1,3 18 1881 1,3 K714_1390 IE2D100K4 135,7 138,8 8883/64 91
1 1721 1,4 20 1721 1.4 K714_1270 IE2D100K4 135,7 1270 520149/4096 91
1 1719 2,3 20 1719 2,0 K814_1270 IE2D100K4 193,8 126,9 1461371/11520 92
12 1704 2,3 20 1704 2,3 K914_1260 IE2D100K4 308,0 125,8 2221925/17664 93
13 1554 1,5 22 1554 1,5 K714_1150 IE2D100K4 135,7 14,7 117453/1024 91
13 1553 2,3 22 1553 2,0 K814_1150 IE2D100K4 193,8 114,6 329987/2880 92
15 1357 1,4 26 1357 1,4 K713_0990 IE2D100K4 1273 98,54 100905/1024 91
15 1336 1,8 26 1336 1,8 K714_0990 IE2D100K4 135,7 98,60 1009701/10240 91
15 1338 2,2 26 1338 2,2 K813_0970 IE2D100K4 180,7 9717 31093/320 93
16 1271 2,3 27 1271 2,3 K914_0940 IE2D100K4 308,0 93,78 4177219/44544 94
16 1225 1,4 28 1225 1,4 K713_0890 IE2D100K4 1273 89,00 22785/256 91
16 1207 2,0 28 1207 2,0 K714_0890 IE2D100K4 135,7 89,06 227997/2560 91
17 1208 2,2 29 1208 2,2 K813_0880 IE2D100K4 180,7 8776 7021/80 93
18 1085 2,2 32 1085 2,2 K713_0790 IE2D100K4 1273 78,83 20181/256 92
19 1048 1,4 &3 1048 1,4 K613_0760 IE2D100K4 99,0 76,14 126697/1664 91
20 987 2,4 85 987 2,4 K813_0720 IE2D100K4 180,7 71,70 10325/144 94
20 980 2,2 85 980 2,2 K713_0710 IE2D100K4 1273 71,20 4557/64 92
21 947 1.4 37 947 14 K613_0690 IE2D100K4 99,0 68,77 28609/416 91
23 889 1,0 39 889 1,0 K513_0650 IE2D100K4 775 64,54 12586/195 91
22 893 2,5 39 893 2,5 K713_0650 IE2D100K4 1273 64,85 33201/512 92
23 877 1,7 40 877 1,7 K613_0640 IE2D100K4 99,0 63,71 130479/2048 91
25 806 2,5 43 806 2,5 K713_0590 IE2D100K4 1273 58,57 7497/128 93
25 803 1.1 43 803 1,1 K513_0580 IE2D100K4 775 58,30 11368/195 91

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Please take notice of the indications on page

Veuillez s. v. p. prendre en considération les

K8! K8! observations a la page K8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
25 792 1,8 44 792 1,8 K613_0580 IE2D100K4 99,0 5755 29463/512 91
29 687 2,8 51 687 2,8 K713_0500 IE2D100K4 1273 49,88 166005/3328 94
30 674 3.2 51 674 3,2 K813_0490 IE2D100K4 180,7 48,99 5487/112 99
30 663 1,4 52 663 1.4 K513_0480 IE2D100K4 775 48,16 2697/56 91
30 657 2,2 53 657 2,2 K613_0480 IE2D100K4 99,0 4773 39711/832 92
32 620 2,8 56 620 2,8 K713_0450 IE2D100K4 1273 45,05 37485/832 94
33 599 1,5 58 599 1,5 K513_0440 IE2D100K4 775 43,50 87/2 91
33 609 3.2 57 609 3.2 K813_0440 IE2D100K4 180,7 44,25 177/4 99
34 593 2,4 58 593 2,3 K613_0430 IE2D100K4 99,0 43,11 8967/208 92
38 530 1,7 65 530 1.7 K513_0390 IE2D100K4 775 38,53 2697/70 91
37 540 3.3 64 540 3.3 K713_0390 IE2D100K4 1273 39,23 2511/64 96
38 528 2,7 66 528 2,5 K613_0380 IE2D100K4 99,0 38,32 156953/4096 93
42 486 1.1 73 486 1.1 K402_0350 IE2D100K4 71,7 34,76 4171/120 90
42 479 1.9 72 479 1,9 K513_0350 IE2D100K4 775 34,80 174/5 92
42 476 3,0 73 476 2,7 K613_0350 IE2D100K4 99,0 34,61 35441/1024 93
45 445 2,0 78 445 2,0 K513_0320 IE2D100K4 775 32,31 20677/640 92
50 402 2,2 86 402 2,2 K513_0290 IE2D100K4 775 29,18 4669/160 92
52 389 0,90 90 389 0,84 K302_0280 IE2D100K4 58,2 2788 3569/128 90
52 388 1.4 91 388 1,3 K402_0280 IE2D100K4 71,7 2777 1333/48 91
58 858 1.4 100 53 1,3 K402_0250 IE2D100K4 71,7 25,28 4171/165 91
60 335 2,7 104 335 2,6 K513_0240 IE2D100K4 775 24,35 11687/480 93
62 325 11 108 B0 0,95 K302_0230 IE2D100K4 58,2 23,29 559/24 90
62 325 1,7 108 325 1,4 K402_0230 IE2D100K4 71,7 23,29 559/24 91
66 303 3,0 115 303 2,8 K513_0220 IE2D100K4 775 21,99 2639/120 93
72 283 1,2 124 283 1,0 K302_0200 IE2D100K4 58,2 20,28 3569/176 90
72 282 1.9 125 282 1,6 K402_0200 IE2D100K4 71,7 20,20 1333/66 91
75 266 3.4 130 266 3,0 K513_0195 IE2D100K4 775 19,35 27869/1440 94
77 261 4,2 133 261 4,1 K613_0190 IE2D100K4 99,0 18,99 17019/896 98
84 242 1.4 146 242 1,2 K302_0175 IE2D100K4 58,2 1729 1591/92 91
84 243 2,1 145 243 1,7 K402_0175 IE2D100K4 71,7 1741 731/42 91
86 237 1.4 149 237 1,2 K302_0170 IE2D100K4 58,2 16,94 559/33 91
86 237 2,1 149 237 1,8 K402_0170 IE2D100K4 71,7 16,94 559/33 91
90 222 4.1 — — — K513_0160 IE2D100K4 775 16,09 26071/1620 95
100 200 4,2 — — — K513_0145 IE2D100K4 775 14,54 5887/405 96
105 193 0,91 — — — K202_0140 IE2D100K4 53,2 13,85 2881/208 91
104 195 1,6 181 195 1,3 K302_0140 IE2D100K4 58,2 13,94 1505/108 91
105 194 2,4 182 194 2,0 K402_0140 IE2D100K4 71,7 13,89 1333/96 92
115 177 0,96 198 177 0,81 K202_0125 IE2D100K4 53,2 12,71 559/44 90
116 176 1,7 200 176 1,4 K302_0125 IE2D100K4 58,2 12,58 3182/253 91
115 177 2,5 199 177 21 K402_0125 IE2D100K4 71,7 12,66 2924/231 92
126 161 1,0 218 161 0,86 K202_0115 IE2D100K4 53,2 11,55 1247/108 91
125 162 1,8 217 162 1,5 K302_0115 IE2D100K4 58,2 11,61 1161/100 91
126 161 2,7 219 161 2.8 K402_0115 IE2D100K4 71,7 11,52 645/56 93
144 141 1.1 250 141 0,95 K202_0100 IE2D100K4 53,2 10,07 2881/286 91
144 142 2,0 249 142 1,7 K302_0100 IE2D100K4 58,2 10,14 3010/297 91
144 141 3,0 250 141 2,5 K402_0100 IE2D100K4 71,7 10,10 1333/132 92
157 129 2,1 272 129 1,8 K302_0093 IE2D100K4 58,2 9,267 1075/116 92
158 128 1,2 274 128 1,0 K202_0092 IE2D100K4 53,2 9,190 2279/248 91
158 129 3,1 273 129 2,6 K402_0092 IE2D100K4 71,7 9,238 2365/256 94
173 17 1,3 300 17 1.1 K202_0084 IE2D100K4 53,2 8,397 2494/297 91
172 118 2,2 298 118 1,9 K302_0084 IE2D100K4 58,2 8,444 2322/275 92
195 104 3,6 338 104 3,0 K402_0075 IE2D100K4 71,7 7456 1849/248 95
197 103 2,4 341 103 2,0 K302_0074 IE2D100K4 58,2 7391 473/64 93
204 99 1.4 354 99 1,2 K202_0071 IE2D100K4 53,2 7118 2107/296 91
218 93 1,5 377 93 1,2 K202_0067 IE2D100K4 53,2 6,683 2279/341 91
216 94 2,6 374 94 2,2 K302_0067 IE2D100K4 58,2 6,740 2150/319 92
243 84 1,6 420 84 1,3 K202_0060 IE2D100K4 53,2 6,000 6/1 92
243 84 2,8 420 84 2,8 K302_0060 IE2D100K4 58,2 6,000 6/1 93
271 75 3,0 469 75 2,5 K302_0054 IE2D100K4 58,2 5,375 43/8 93
281 72 1,8 487 72 1,5 K202_0052 IE2D100K4 53,2 5,177 2107/407 92
333 61 2,0 577 61 1,7 K202_0044 IE2D100K4 53,2 4,364 48/11 92
888 61 34 577 61 2,9 K302_0044 IE2D100K4 58,2 4,364 48/11 94
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n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
364 56 2,1 630 56 1,8 K202_0040 IE2D100K4 53,2 4,000 41 92
405 50 2,3 = = = K202_0071 IE2D90L2 40,7 7118 2107/296 29
431 47 2,3 = = = K202_0067 IE2D90L2 40,7 6,683 2279/341 29
433 47 1,3 = = = K102_0066 IE2D90L2 33,2 6,644 299/45 28
480 42 1,4 = = = K102_0060 IE2D90L2 33,2 6,000 6/1 28
480 42 2,5 = = = K202_0060 IE2D90L2 40,7 6,000 6/1 29
517 39 1.5 — — — K102_0056 IE2D90L2 33,2 5,568 1620/273 28
556 37 2,8 = = = K202_0052 IE2D90L2 40,7 5,177 2107/407 29
660 31 3,1 = = = K202_0044 IE2D90L2 40,7 4,364 48/11 30
720 28 1,9 = = = K102_0040 IE2D90L2 33,2 4,000 4/1 28
720 28 3,3 = = = K202_0040 IE2D90L2 40,7 4,000 4/1 30
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
5,0 5446 1,0 8,6 5446 0,88 K914_2940 IE2D100L4 3170 293,8 977647/3328 1M
5,7 4749 0,88 9,8 4749 0,84 K814 2560 IE2D100L4 202,8 256,2 8854189/34560 1M
59 4579 1,2 10 4579 1,0 K914_2470 IE2D100L4 3170 2470 3288449/13312 M
6.3 4290 0,98 1 4290 0,84 K814_2310 IE2D100L4 202,8 231.,4 1999333/8640 1M
7,6 3557 1,2 13 a7/ 1.1 K814_1920 IE2D100L4 202,8 191,9 85963/448 m
76 8559 1,4 13 Jolei3 1,2 K914_1920 IE2D100L4 3170 191,7 4710481/24576 112
8,4 3213 1,3 15 3213 1,1 K814_1730 IE2D100L4 202,8 173,3 2773/16 m
9,3 2905 1.4 16 2905 1,2 K814_1570 IE2D100L4 202,8 156,7 601741/3840 1M
9,5 2849 0,84 16 2849 0,84 K714_1540 IE2D100L4 144,7 153,7 39339/256 m
9,8 2762 1,6 17 2762 1,5 K914_1490 IE2D100L4 3170 149,0 9154331/61440 112
10 2624 1,5 18 2624 1,2 K814_1420 IE2D100L4 202,8 141,5 1356877/960 m
10 2573 0,93 18 2573 0,93 K714_1390 IE2D100L4 144,7 138,8 8883/64 11
1 2354 1,0 20 2354 1,0 K714_1270 IE2D100L4 144,7 1270 520149/4096 m
il 2352 1,6 20 2352 1,5 K814_1270 IE2D100L4 202,8 126,9 1461371/11520 12
12 2332 1,6 20 2332 1,6 K914_1260 IE2D100L4 3170 125,8 2221925/17664 113
13 2126 1,1 22 2126 1.1 K714_1150 IE2D100L4 144.,7 14,7 117453/1024 m
13 2124 1,6 22 2124 1,5 K814_1150 IE2D100L4 202,8 114,6 329987/2880 112
15 1856 1,00 26 1856 1,00 K713_0990 IE2D100L4 136,3 98,54 100905/1024 1M1
15 1828 1,3 26 1828 1,3 K714_0990 IE2D100L4 144,7 98,60 1009701/10240 m
15 1830 1,6 26 1830 1,6 K813_0970 IE2D100L4 189,7 9717 31093/320 13
16 1738 1,6 27 1738 1,6 K914_0940 IE2D100L4 3170 93,78 4177219/44544 114
16 1676 1,00 28 1676 1,00 K713_0890 IE2D100L4 136,3 89,00 22785/256 1M
16 1651 1,5 28 1651 1,5 K714_0890 IE2D100L4 144,7 89,06 227997/2560 M
17 1653 1,6 29 1653 1,6 K813_0880 IE2D100L4 189,7 8776 7021/80 13
18 1485 1,6 32 1485 1,6 K713_0790 IE2D100L4 136,3 78,83 20181/256 112
18 1495 1,8 32 1495 1,8 K813_0790 IE2D100L4 189,7 79,38 45725/576 114
19 1434 1,0 &3 1434 1,0 K613_0760 IE2D100L4 108,0 76,14 126697/1664 m
20 1350 1,8 85 1350 1,8 K813_0720 IE2D100L4 189,7 71,70 10325/144 114
20 1341 1,6 85 1341 1,6 K713_0710 IE2D100L4 136,3 71,20 4557/64 112
21 1295 1,0 37 1295 1,0 K613_0690 IE2D100L4 108,0 68,77 28609/416 m
22 1221 1,9 39 1221 1,9 K713_0650 IE2D100L4 136,3 64,85 33201/512 112
23 1200 1,2 40 1200 1,2 K613_0640 IE2D100L4 108,0 63,71 130479/2048 m
25 1103 1,9 43 1103 1,9 K713_0590 IE2D100L4 136,3 58,57 7497/128 113
25 1098 0,82 43 1098 0,82 K513_0580 IE2D100L4 86,5 58,30 11368/195 1M
25 1084 1,3 44 1084 1,3 K613_0580 IE2D100L4 108,0 5755 29463/512 m
29 939 2,1 51 939 2,1 K713_0500 IE2D100L4 136,3 49,88 166005/3328 14
30 923 2,3 51 923 2,3 K813_0490 IE2D100L4 189,7 48,99 5487/112 119
30 907 0,99 52 907 0,99 K513_0480 IE2D100L4 86,5 48,16 2697/56 1M
30 899 1,6 53 899 1,6 K613_0480 IE2D100L4 108,0 4773 39711/832 112
32 849 2,1 56 849 2,1 K713_0450 IE2D100L4 136,3 45,05 37485/832 14
33 819 1,1 58 819 1,1 K513_0440 IE2D100L4 86,5 43,50 87/2 m
€8 833 2,3 57 833 2,3 K813_0440 IE2D100L4 189,7 44,25 177/4 119
34 812 1,8 58 812 1,7 K613_0430 IE2D100L4 108,0 43,11 8967/208 112
38 726 1.2 65 726 1,2 K513_0390 IE2D100L4 86,5 38,53 2697/70 1M
37 739 2,4 64 739 2,4 K713_0390 IE2D100L4 136,3 39,23 2511/64 116
38 722 2,0 66 722 1,9 K613_0380 IE2D100L4 108,0 38,32 156953/4096 113
42 664 0,83 = = = K402_0350 IE2D100L4 80,7 34,76 4171/120 110

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir
niedere Drehzahlen siehe Seite K43!

Performance tables helical bevel geared motors to pro-
vide low-level speeds see page K43!

Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
conique pour faible vitesses voir page K43!
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Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
42 655 1,4 72 655 1,4 K513_0350 IE2D100L4 86,5 34,80 174/5 112
42 652 2,2 73 652 2,0 K613_0350 IE2D100L4 108,0 34,61 35441/1024 13
45 608 1,5 78 608 1,5 K513_0320 IE2D100L4 86,5 32,31 20677/640 112
46 600 2,4 79 600 2,1 K613_0320 IE2D100L4 108,0 31,86 130479/4096 114
50 550 1,6 86 550 1,6 K513_0290 IE2D100L4 86,5 29,18 4669/160 112
51 542 2,7 88 542 2,2 K613_0290 IE2D100L4 108,0 28,77 29463/1024 114
52 531 1,0 91 531 0,92 K402_0280 IE2D100L4 80,7 2777 1333/48 111
58 483 1,0 100 483 0,98 K402_0250 IE2D100L4 80,7 25,28 4171/165 11
60 459 2,0 104 459 1.9 K513_0240 IE2D100L4 86,5 24,35 11687/480 113
61 452 3.0 105 452 2,5 K613_0240 IE2D100L4 108,0 24,01 24583/1024 116
62 445 1,2 108 445 1,0 K402_0230 IE2D100L4 80,7 23,29 559/24 111
66 414 2,2 115 414 2,0 K513_0220 IE2D100L4 86,5 21,99 2639/120 113
72 387 0,90 = = = K302_0200 IE2D100L4 672 20,28 3569/176 110
72 386 1,4 125 386 1,1 K402_0200 IE2D100L4 80,7 20,20 1333/66 111
75 364 2,5 130 364 2,2 K513_0195 IE2D100L4 86,5 19,35 27869/1440 114
77 358 3.0 133 358 3,0 K613_0190 IE2D100L4 108,0 18,99 17019/896 118
84 330 1,0 146 330 0,85 K302_0175 IE2D100L4 672 1729 1591/92 111
84 €88 1,5 145 333 1,3 K402_0175 IE2D100L4 80,7 1741 731/42 111
83 329 2,7 144 329 2,4 K513_0175 IE2D100L4 86,5 1748 6293/360 114
86 324 1,0 149 324 0,86 K302_0170 IE2D100L4 672 16,94 559/33 11
86 324 1,5 149 324 1,3 K402_0170 IE2D100L4 80,7 16,94 559/33 1M
85 323 3.0 147 323 3,0 K613_0170 IE2D100L4 108,0 1716 549/32 118
90 303 3,0 = = = K513_0160 IE2D100L4 86,5 16,09 26071/1620 115
100 274 3,0 = = = K513_0145 IE2D100L4 86,5 14,54 5887/405 116
104 266 1,2 181 266 0,98 K302_0140 IE2D100L4 672 13,94 1505/108 111
105 265 1,7 182 265 1,5 K402_0140 IE2D100L4 80,7 13,89 1333/96 112
116 240 1,2 200 240 1,0 K302_0125 IE2D100L4 672 12,58 3182/253 111
115 242 1,9 199 242 1,6 K402_0125 IE2D100L4 80,7 12,66 2924/231 12
125 222 1,3 217 222 1,1 K302_0115 IE2D100L4 672 11,61 1161/100 111
126 220 2,0 219 220 1,7 K402_0115 IE2D100L4 80,7 11,62 645/56 13
144 192 0,82 = = = K202_0100 IE2D100L4 62,2 10,07 2881/286 111
144 194 1,4 249 194 1,2 K302_0100 IE2D100L4 672 10,14 3010/297 11
144 193 2,2 250 193 1,8 K402_0100 IE2D100L4 80,7 10,10 1333/132 112
157 177 1,5 272 177 1,3 K302_0093 IE2D100L4 672 9,267 1075/116 12
158 176 0,87 = = = K202_0092 IE2D100L4 62,2 9,190 2279/248 111
158 177 2,3 273 177 1,9 K402_0092 IE2D100L4 80,7 9,238 2365/256 114
173 160 0,93 = = = K202_0084 IE2D100L4 62,2 8,397 2494/297 111
172 161 1,6 298 161 1,4 K302_0084 IE2D100L4 672 8,444 2322/275 12
174 160 2,4 301 160 2,1 K402_0084 IE2D100L4 80,7 8,377 645/77 113
195 142 2,6 338 142 2,2 K402_0075 IE2D100L4 80,7 7456 1849/248 115
197 141 1,8 341 141 1,5 K302_0074 IE2D100L4 672 7.391 473/64 113
204 136 1,0 354 136 0,87 K202_0071 IE2D100L4 62,2 7118 2107/296 111
218 128 1,1 377 128 0,91 K202_0067 IE2D100L4 62,2 6,683 2279/341 11
216 129 1,9 374 129 1,6 K302_0067 IE2D100L4 672 6,740 2150/319 112
217 128 2,8 875 128 2,4 K402_0067 IE2D100L4 80,7 6,719 215/32 114
243 115 1,2 420 115 0,98 K202_0060 IE2D100L4 62,2 6,000 6/1 12
243 115 2,0 420 115 1,7 K302_0060 IE2D100L4 672 6,000 6/1 13
271 103 2,2 469 103 1,8 K302_0054 IE2D100L4 672 5,375 43/8 113
281 99 1,3 487 99 1,1 K202_0052 IE2D100L4 62,2 5,177 2107/407 112
£8e 83 1,4 577 83 1,2 K202_0044 IE2D100L4 62,2 4,364 48/11 112
333 83 2,5 577 83 2,1 K302_0044 IE2D100L4 672 4,364 48/11 114
364 76 1,5 630 76 1,3 K202_0040 IE2D100L4 62,2 4,000 a1 12
364 76 2,7 630 76 2,2 K302_0040 IE2D100L4 672 4,000 a1 115
412 68 1,7 = = = K202_0071 IE2D100L2 48,2 7118 2107/296 46
438 64 1,7 = = = K202_0067 IE2D100L2 48,2 6,683 2279/341 46
435 64 3.0 — — = K302_0067 IE2D100L2 53,2 6,740 2150/319 47
488 57 1,9 = = = K202_0060 IE2D100L2 48,2 6,000 6/1 47
566 49 2,1 — = = K202_0052 IE2D100L2 48,2 5,177 2107/407 47
671 42 2,3 = = = K202_0044 IE2D100L2 48,2 4,364 48/11 47
733 38 2,4 — = = K202_0040 IE2D100L2 48,2 4,000 a1 47

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
%5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)
59 6137 0,89 = — = K914_2470 IE2D112M4 322,0 2470 3288449/13312 131
75 4767 0,88 — — — K814_1920 IE2D112M4 2078 191,9 85963/448 131
75 4762 1,1 13 4762 0,92 K914_1920 IE2D112M4 322,0 191,7 4710481/24576 132
8.3 4306 0,94 — — — K814_1730 IE2D112M4 2078 173,3 2773/16 131
9,2 3893 1,1 16 3893 0,92 K814_1570 IE2D112M4 2078 156,7 601741/3840 131
9,7 3701 1,2 17 3701 1.1 K914_1490 IE2D112M4 322,0 149,0 9154331/61440 132
10 3516 1,1 18 3516 0,92 K814_1420 IE2D112M4 2078 141,5 1356877/960 131
i 3151 1,2 20 3151 1.1 K814_1270 IE2D112M4 2078 126,9 1461371/11520 132
1 3125 1,2 20 3125 1,2 K914_1260 IE2D112M4 322,0 125,8 2221925/17664 133
13 2849 0,84 22 2849 0,84 K714_1150 IE2D112M4 149,7 14,7 117453/1024 131
13 2846 1,2 22 2846 1.1 K814_1150 IE2D112M4 2078 114,6 329987/2880 132
15 2450 0,98 25 2450 0,98 K714_0990 IE2D112M4 149,7 98,60 1009701/10240 131
15 2452 1,2 26 2452 1,2 K813_0970 IE2D112M4 194,7 9717 31093/320 133
15 2330 1,2 27 2330 1,2 K914_0940 IE2D112M4 322,0 93,78 4177219/44544 134
16 2212 1,1 28 2212 1.1 K714_0890 IE2D112M4 149,7 89,06 227997/2560 131
16 2215 1,2 29 2215 1,2 K813_0880 IE2D112M4 194,7 8776 7021/80 133
18 1990 1,2 32 1990 1,2 K713_0790 IE2D112M4 141,3 78,83 20181/256 132
18 2004 1,3 32 2004 1,3 K813_0790 IE2D112M4 194,7 79,38 45725/576 134
20 1810 1,3 85 1810 1,3 K813_0720 IE2D112M4 194,7 71,70 10325/144 134
20 1797 1,2 o 1797 1,2 K713_0710 IE2D112M4 141,3 71,20 4557/64 132
22 1637 1,4 39 1637 1,4 K713_0650 IE2D112M4 141,3 64,85 33201/512 132
23 1608 0,90 B89 1608 0,90 K613_0640 IE2D112M4 113,0 63,71 130479/2048 131
25 1478 1,4 43 1478 1,4 K713_0590 IE2D112M4 141,3 58,57 7497/128 133
25 1452 1,00 43 1452 1,00 K613_0580 IE2D112M4 113,0 5755 29463/512 131
29 1259 1,5 50 1259 1,5 K713_0500 IE2D112M4 141,3 49,88 166005/3328 134
29 1236 1,7 51 1236 1,7 K813_0490 IE2D112M4 194,7 48,99 5487/112 139
30 1205 1,2 52 1205 1,2 K613_0480 IE2D112M4 113,0 4773 39711/832 132
32 1137 1,5 56 1137 1,5 K713_0450 IE2D112M4 141,3 45,05 37485/832 134
33 1098 0,82 58 1098 0,82 K513_0440 IE2D112M4 91,5 43,50 87/2 131
8S 117 1,7 57 1117 1,7 K813_0440 IE2D112M4 194,7 44,25 177/4 139
34 1088 1,3 58 1088 1,3 K613_0430 IE2D112M4 113,0 43,11 8967/208 132
38 972 0,93 65 972 0,93 K513_0390 IE2D112M4 91,5 38,53 2697/70 131
37 990 1,8 64 990 1,8 K713_0390 IE2D112M4 141,3 39,23 2511/64 136
38 967 1,5 65 967 14 K613_0380 IE2D112M4 113,0 38,32 156953/4096 133
42 878 1,0 72 878 1,0 K513_0350 IE2D112M4 91,5 34,80 174/5 132
42 874 1,7 72 874 1,5 K613_0350 IE2D112M4 113,0 34,61 35441/1024 133
41 894 1,8 71 894 1,8 K713_0350 IE2D112M4 141,3 35,44 567/16 136
45 815 1,1 77 815 1.1 K513_0320 IE2D112M4 91,5 2,31 20677/640 132
45 804 1,8 79 804 1,6 K613_0320 IE2D112M4 113,0 31,86 130479/4096 134
45 818 2,0 77 818 2,0 K713_0320 IE2D112M4 141,3 32,42 33201/1024 138
50 736 1,2 86 736 1,2 K513_0290 IE2D112M4 91,5 29,18 4669/160 132
50 726 2,0 87 726 1,7 K613_0290 IE2D112M4 113,0 28,77 29463/1024 134
59 615 1,5 103 615 1,4 K513_0240 IE2D112M4 91,5 24,35 11687/480 133
60 606 2,2 104 606 1,9 K613_0240 IE2D112M4 113,0 24,01 24583/1024 136
62 596 0,92 = — == K402_0230 IE2D112M4 85,7 23,29 559/24 131
66 555 1,6 114 555 1,5 K513_0220 IE2D112M4 91,5 21,99 2639/120 133
67 547 2,3 115 547 2,0 K613_0220 IE2D112M4 113,0 21,68 5551/256 136
72 517 1,0 124 517 0,86 K402_0200 IE2D112M4 85,7 20,20 1333/66 131
75 488 1,8 129 488 1,7 K513_0195 IE2D112M4 91,5 19,35 27869/1440 134
76 479 2,3 132 479 2,2 K613_0190 IE2D112M4 113,0 18,99 17019/896 138
83 446 1,1 144 446 0,94 K402_0175 IE2D112MV4 85,7 1741 731/42 131
83 441 2,0 143 441 1,8 K513_0175 IE2D112M4 91,5 1748 6293/360 134
85 434 1,1 148 434 0,9 K402_0170 IE2D112MV4 85,7 16,94 559/33 131
84 433 2,3 146 433 2,3 K613_0170 IE2D112M4 113,0 1716 549/32 138
90 406 2,2 = — == K513_0160 IE2D112M4 91,5 16,09 26071/1620 135
99 367 2,3 — — — K513_0145 IE2D112M4 91,5 14,54 5887/405 136
104 357 0,87 = — == K302_0140 IE2D112M4 72,2 13,94 1505/108 131
104 356 1,3 180 356 1.1 K402_0140 IE2D112M4 85,7 13,89 1333/96 132
115 322 0,93 = — == K302_0125 IE2D112M4 72,2 12,58 3182/253 131
14 324 1,4 198 324 1,2 K402_0125 IE2D112M4 85,7 12,66 2924/231 132
124 297 0,98 216 297 0,82 K302_0115 IE2D112M4 72,2 11,61 1161/100 131
125 295 1,5 217 295 1,2 K402_0115 IE2D112M4 85,7 11,52 645/56 133
Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K

£
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)
143 260 1,1 247 260 0,90 K302_0100 IE2D112M4 72,2 10,14 3010/297 131
143 259 1,6 248 259 1,4 K402_0100 IE2D112M4 85,7 10,10 1333/132 132
156 237 1,1 270 237 0,96 K302_0093 IE2D112M4 72,2 9,267 1075/116 132
156 237 1,7 271 237 1,4 K402_0092 IE2D112M4 85,7 9,238 2365/256 134
171 216 1,2 296 216 1,0 K302_0084 IE2D112M4 72,2 8,444 2322/275 132
172 215 1,8 299 215 1,5 K402_0084 IE2D112M4 85,7 8,377 645/77 133
194 191 2,0 336 191 1,7 K402_0075 IE2D112M4 85,7 7456 1849/248 135
196 189 1,3 339 189 1,1 K302_0074 IE2D112M4 72,2 7,391 473/64 133
216 171 0,81 = = = K202_0067 IE2D112M4 672 6,683 2279/341 131
214 173 1,4 371 173 1,2 K302_0067 IE2D112M4 72,2 6,740 2150/319 132
215 172 2,1 372 172 1,8 K402_0067 IE2D112M4 85,7 6,719 215/32 134
241 154 0,87 = = = K202_0060 IE2D112M4 672 6,000 6/1 132
241 154 1,5 417 154 1,3 K302_0060 IE2D112M4 72,2 6,000 6/1 133
241 154 2,3 417 154 1,9 K402_0060 IE2D112M4 85,7 6,000 6/1 137
269 138 1,6 466 138 1,4 K302_0054 IE2D112M4 72,2 5,375 43/8 133
267 139 2,3 462 139 2,1 K402_0054 IE2D112M4 85,7 5,422 1849/341 136
279 133 0,96 483 133 0,81 K202_0052 IE2D112M4 672 5,177 2107/407 132
331 112 1.1 574 112 0,90 K202_0044 IE2D112M4 672 4,364 48/11 132
331 112 1,9 574 112 1,6 K302_0044 IE2D112M4 72,2 4,364 48/11 134
331 112 2,3 574 112 2,3 K402_0044 IE2D112M4 85,7 4,364 48/11 138
361 102 1.1 626 102 0,96 K202_0040 IE2D112M4 672 4,000 a4/ 132
361 102 2,0 626 102 1,7 K302_0040 IE2D112M4 72,2 4,000 41 135
361 102 2,3 626 102 2,3 K402_0040 IE2D112M4 85,7 4,000 4/1 140
410 90 1,2 = = = K202_0071 IE2D112M2 55,2 7118 2107/296 56
437 85 1,3 = = = K202_0067 IE2D112M2 55,2 6,683 2279/341 56
433 86 2,3 — = = K302_0067 IE2D112M2 60,2 6,740 2150/319 57
487 76 1,4 = = = K202_0060 IE2D112M2 55,2 6,000 6/1 57
564 66 1,5 — = = K202_0052 IE2D112M2 55,2 5,177 2107/407 57
669 55 1,7 = = = K202_0044 IE2D112M2 55,2 4,364 48/11 57
730 51 1.8 = = = K202_0040 IE2D112M2 55,2 4,000 41 57
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
5,1 9754 1,1 = = = K1014_2900 IE2D132S4 571,0 290,4 392553/1352 353
6,0 8173 0,86 10 8173 0,86 K914_2430 IE2D132S4 362,0 243,3 5667327/23296 353
6,2 7976 1,3 = = = K1014_2370 IE2D132S4 571,0 2374 49383/208 354
78 6341 1.1 13 6341 1,1 K914_1890 IE2D132S4 362,0 188,8 2706021/14336 353
79 6290 1,6 = = = K1014_1870 IE2D132S4 571,0 1872 662067/3536 355
95 5184 0,81 16 5184 0,81 K814_1540 IE2D132S4 2478 154,3 49383/320 352
9,9 5002 1,9 = = = K1014_1490 IE2D132S54 571,0 148,9 30969/208 356
10 4929 1,4 17 4929 1,4 K914_1470 IE2D132S4 362,0 146,7 5258871/35840 354
1 4683 0,90 18 4683 0,90 K814_1390 IE2D132S4 2478 139,4 11151/80 352
12 4197 1,0 20 4197 1,0 K814_1250 IE2D132S4 2478 124,9 279837/2240 353
12 4161 1,7 21 4161 1,6 K914_1240 IE2D132S4 362,0 123,9 1276425/10304 354
12 4086 2,2 = = = K1014_1220 IE2D132S4 571,0 121,6 556605/4576 358
13 3791 1,1 23 3791 1,1 K814_1130 IE2D132S4 2478 112,8 9027/80 353
15 3306 1,3 26 3306 1,3 K814_0980 IE2D132S54 2478 98,41 181071/1840 858
15 3256 1,7 27 3256 1,7 K913_0950 IE2D132S4 349,5 95,41 293105/3072 356
16 3102 2,2 28 3102 1,9 K914_0920 IE2D132S4 362,0 92,35 2399679/25984 356
17 2986 1,4 29 2986 1,4 K814_0890 IE2D132S4 2478 88,89 40887/460 353
19 2709 1,5 32 2709 1,5 K813_0790 IE2D132S4 234,7 79,38 45725/576 354
20 2560 2,7 34 2560 2,7 K913_0750 IE2D132S4 349,5 75,00 62403/832 360
20 2486 1,7 34 2486 1,7 K814_0740 IE2D132S4 2478 73,99 1201653/16240 354
21 2447 1,5 36 2447 1,5 K813_0720 IE2D132S4 234,7 71,70 10325/144 354
22 2245 1,9 38 2245 1,9 K814_0670 IE2D132S4 2478 66,83 38763/580 354
23 2213 1,1 39 2213 1,1 K713_0650 IE2D132S4 181,3 64,85 33201/512 352
22 2232 1,9 39 2232 1,9 K813_0650 IE2D132S4 234,7 65,41 188387/2880 855
23 2153 2,7 40 2153 2,7 K913_0630 IE2D132S4 349,5 63,07 209901/3328 363
25 1999 1,2 43 1999 1,2 K713_0590 IE2D132S4 181,3 58,57 7497/128 €58
25 2016 2,1 43 2016 2,1 K813_0590 IE2D132S4 234,7 59,08 42539/720 356
29 1702 1,4 51 1702 1,4 K713_0500 IE2D132S4 181,3 49,88 166005/3328 354

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
%5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
5,560 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
30 1672 2,5 52 1672 2,5 K813_0490 IE2D132S4 234,7 48,99 5487/112 359
€8] 1538 1,6 57 1538 1,5 K713_0450 IE2D132S4 181,3 45,05 37485/832 354
33 1510 2,8 58 1510 2,6 K813_0440 IE2D132S4 234,7 44,25 177/4 359
37 1365 3,1 64 1365 2,8 K813_0400 IE2D132S4 234,7 40,01 12803/320 362
37 1339 1,8 65 1339 1,6 K713_0390 IE2D132S4 181,3 39,23 2511/64 356
38 1308 11 66 1308 1,0 K613_0380 IE2D132S4 153,0 38,32 156953/4096 58
39 1298 3,5 67 1298 G5 K913_0380 IE2D132S4 349,5 38,04 194773/5120 380
41 1233 3,2 70 1233 3,0 K813_0360 IE2D132S4 234,7 36,14 2891/80 363
42 1181 1,2 74 1181 1.1 K613_0350 IE2D132S4 153,0 34,61 35441/1024 353
41 1209 2,0 72 1209 1,8 K713_0350 IE2D132S4 181,3 35,44 567/16 356
46 1103 0,82 79 1103 0,82 K513_0320 IE2D132S4 131,56 32,31 20677/640 352
46 1087 1,3 80 1087 1,2 K613_0320 IE2D132S4 153,0 31,86 130479/4096 354
45 1107 2,2 79 1107 1,9 K713_0320 IE2D132S4 181,3 32,42 33201/1024 358
50 996 0,90 87 996 0,90 K513_0290 IE2D132S4 131,5 29,18 4669/160 352
51 982 1,5 88 982 1,2 K613_0290 IE2D132S4 153,0 28,77 29463/1024 354
50 L 2,4 87 S99 2,0 K713_0290 IE2D132S4 181,3 29,29 7497/256 358
58 871 4,0 = — == K813_0260 IE2D132S4 234,7 25,51 140833/5520 375
58 859 2,6 = — — K713_0250 IE2D132S4 181,3 25,18 64449/2560 362
60 831 1,1 105 831 1,0 K513_0240 IE2D132S4 131,56 24,35 11687/480 353
61 819 1,7 106 819 14 K613_0240 IE2D132S4 153,0 24,01 24583/1024 356
61 817 4,4 = — == K913_0240 IE2D132S4 349,5 23,94 88877/3712 411
65 776 2,8 — — — K713_0230 IE2D132S4 181,3 22,74 14553/640 362
67 751 1,2 116 751 1,1 K513_0220 IE2D132S4 131,5 21,99 2639/120 353
68 740 1,8 17 740 1,5 K613_0220 IE2D132S4 153,0 21,68 5551/256 356
73 691 3,0 = — == K713_0200 IE2D132S4 181,3 20,23 119133/5888 366
76 661 1,4 132 661 1,2 K513_0195 IE2D132S4 131,56 19,35 27869/1440 354
77 648 1,9 134 648 1,6 K613_0190 IE2D132S4 153,0 18,99 17019/896 358
77 655 4,5 — — — K813_0190 IE2D132S4 234,7 19,18 133517/6960 388
80 624 3,3 = — == K713_0185 IE2D132S4 181,3 18,28 26901/1472 367
84 603 0,83 — K402_0175 IE2D132S4 125,7 1741 731/42 351
84 597 1,5 146 597 1,3 K513_0175 IE2D132S4 131,56 1748 6293/360 354
85 591 4,5 — K813_0175 IE2D132S4 234,7 1733 30149/1740 390
87 587 0,84 = — K402_0170 IE2D132S4 125,7 16,94 559/33 351
86 586 2,1 148 586 1,7 K613_0170 IE2D132S4 153,0 1716 549/32 358
90 559 3,5 = = K713_0165 IE2D132S54 181,3 16,39 6293/384 371
91 549 1,6 — — — K513_0160 IE2D132S4 131,5 16,09 26071/1620 855
93 542 2,2 = — == K613_0160 IE2D132S54 153,0 15,87 54839/3456 360
99 505 3,8 = = = K713_0150 IE2D132S4 181,3 14,80 1421/96 372
101 496 1,8 = — == K513_0145 IE2D132S4 131,56 14,54 5887/405 356
103 489 2,3 — K613_0145 IE2D132S4 153,0 14,33 12383/864 361
106 481 0,96 183 481 0,81 K402_0140 IE2D132S4 125,7 13,89 1333/96 352
115 437 1,9 — K513_0130 IE2D132S4 131,56 12,81 1537/120 357
13 445 4,1 = — == K713_0130 IE2D132S4 181,3 13,04 3339/256 379
116 438 1,0 201 438 0,86 K402_0125 IE2D132S4 125,7 12,66 2924/231 352
116 431 2,6 = — == K613_0125 IE2D132S54 153,0 12,63 3233/256 364
125 402 4,4 — — K713_0120 IE2D132S4 181,3 11,78 23373/1984 381
128 399 1,1 221 399 0,91 K402_0115 IE2D132S4 125,7 11,52 645/56 353
127 895 2,0 — — K513_0115 IE2D132S4 131,56 11,57 10759/930 358
143 351 4,5 = — == K813_0105 IE2D132S4 234,7 10,28 53041/5160 442
146 350 1,2 252 350 1,00 K402_0100 IE2D132S4 125,7 10,10 1333/132 352
145 346 2,2 = — == K513_0100 IE2D132S4 131,56 10,15 203/20 360
158 317 4,5 — — K813_0093 IE2D132S4 234,7 9,284 11977/1290 451
159 320 1,3 276 320 1,1 K402_0092 IE2D132S4 125,7 9,238 2365/256 354
160 313 2,4 — — K513_0092 IE2D132S4 131,56 9,168 1421/155 361
162 310 3,2 = — K613_0091 IE2D132S4 153,0 9,081 20923/2304 371
175 290 1,3 304 290 1.1 K402_0084 IE2D132S4 125,7 8,377 645/77 53
176 286 4,5 = — K713_0084 IE2D132S4 181,3 8,373 87885/10496 405
178 281 4,5 — — — K813_0082 IE2D132S4 234,7 8,243 96937/11760 479
181 278 2,6 = — == K513_0081 IE2D132S4 131,56 8,134 17081/2100 364
194 258 4,5 — — K713_0076 IE2D132S4 181,3 7563 19845/2624 409
197 258 1,5 341 258 1,2 K402_0075 IE2D132S4 125,7 7456 1849/248 355
197 254 4,5 — — K813_0074 IE2D132S4 234,7 7445 3127/420 492
Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K

% STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
200 251 2,8 = = = K513_0073 IE2D132S4 131,5 7,347 551/75 366
219 233 1,6 379 233 1,3 K402_0067 IE2D132S4 125,7 6,719 215/32 354
245 208 1,7 424 208 1,4 K402_0060 IE2D132S4 125,7 6,000 6/1 357
271 188 1,8 470 188 1,5 K402_0054 IE2D132S4 125,7 5,422 1849/341 356
337 151 2,1 583 151 1,7 K402_0044 IE2D132S4 125,7 4,364 48/11 358
368 139 2,2 637 139 1,9 K402_0040 IE2D132S4 125,7 4,000 4/1 360
434 117 2,5 = = = K402_0067 IE2D132S2 92,7 6,719 215/32 114
7,50 kW (50Hz) 12,99 kW (87Hz)
5,1 13306 0,81 = = = K1014_2900 IE2D132M4 573,0 290,4 392553/1352 353
6,2 10880 0,96 — = = K1014_2370 IE2D132V14 573,0 2374 49383/208 354
78 8650 0,81 13 8650 0,81 K914_1890 IE2D 13214 364,0 188,8 2706021/14336 353
79 8580 1,2 — — = K1014_1870 IE2D132M4 573,0 1872 662067/3536 355
9,9 6823 1,4 = = = K1014_1490 IE2D132M4 573,0 148,9 30969/208 356
10 6724 1,0 17 6724 1,0 K914_1470 IE2D132M4 364,0 146,7 5258871/35840 354
12 5677 1,2 21 5677 1,1 K914_1240 IE2D132M4 364,0 123,9 1276425/10304 354
12 5574 1,6 = = = K1014_1220 IE2D132M4 573,0 121,6 556605/4576 358
13 5171 0,81 23 5171 0,81 K814_1130 IE2D132M4 249,8 112,8 9027/80 353
15 4510 0,93 26 4510 0,93 K814_0980 IE2D132IVi4 249,8 98,41 181071/1840 &3
15 4442 1,2 27 4442 1,2 K913_0950 IE2D132M4 351,56 95,41 293105/3072 356
16 4232 1,6 28 4232 1,4 K914_0920 IE2D132M4 364,0 92,35 2399679/25984 356
17 4073 1,0 29 4073 1,0 K814_0890 IE2D132M4 249,8 88,89 40887/460 353
19 3696 1.1 32 3696 1,1 K813_0790 IE2D132M4 236,7 79,38 45725/576 354
20 3492 2,0 34 3492 2,0 K913_0750 IE2D132M4 351,5 75,00 62403/832 360
20 3391 1,2 34 3391 1,2 K814_0740 IE2D132MV14 249,8 73,99 1201653/16240 354
21 3338 1,1 36 3338 1,1 K813_0720 IE2D132M4 236,7 71,70 10325/144 354
22 3063 1,4 38 3063 1,4 K814_0670 IE2D132M4 249,8 66,83 38763/580 354
22 3045 1,4 39 3045 1,4 K813_0650 IE2D132M4 236,7 65,41 188387/2880 355
23 2936 2,0 40 2936 2,0 K913_0630 IE2D132M4 51,5 63,07 209901/3328 363
25 2727 0,88 43 2727 0,88 K713_0590 IE2D132M4 183,3 58,57 7497/128 353
25 2751 1,5 43 2751 1,5 K813_0590 IE2D132M4 236,7 59,08 42539/720 356
29 2322 1,0 51 2322 1,0 K713_0500 IE2D132M4 183,3 49,88 166005/3328 354
30 2281 1,8 52 2281 1,8 K813_0490 IE2D132M4 236,7 48,99 5487/112 359
30 2278 2,2 52 2278 2,2 K913_0490 IE2D132M4 351,5 48,94 100223/2048 370
33 2098 1.1 57 2098 1,1 K713_0450 IE2D132M4 183,3 45,05 37485/832 354
33 2060 2,0 58 2060 1,9 K813_0440 IE2D132M4 236,7 44,25 177/4 359
37 1863 2,3 64 1863 2,1 K813_0400 IE2D132M4 236,7 40,01 12803/320 362
37 1827 1,3 65 1827 1,2 K713_0390 IE2D132M4 183,3 39,23 2511/64 356
38 1784 0,81 — — — K613_0380 IE2D132M4 155,0 38,32 156953/4096 353
39 1771 2,6 67 1771 2,6 K913_0380 IE2D132M4 351,56 38,04 194773/5120 380
41 1682 2,3 70 1682 2,2 K813_0360 IE2D132M4 236,7 36,14 2891/80 363
42 1611 0,90 74 1611 0,80 K613_0350 IE2D132M4 155,0 34,61 35441/1024 353
41 1650 1,5 72 1650 1,3 K713_0350 IE2D132M4 183,3 35,44 567/16 356
46 1483 0,98 80 1483 0,85 K613_0320 IE2D132M4 155,0 31,86 130479/4096 354
45 1510 1,6 79 1510 1,4 K713_0320 IE2D132M4 183,3 32,42 33201/1024 358
45 1508 2,8 79 1508 2,4 K813_0320 IE2D132M4 236,7 32,39 31093/960 367
51 1340 1.1 88 1340 0,91 K613_0290 IE2D132M4 155,0 28,77 29463/1024 354
50 1363 1,7 87 1363 1,5 K713_0290 IE2D132M4 183,3 29,29 7497/256 358
50 1362 2,8 87 1362 2,5 K813_0290 IE2D132M4 236,7 29,25 7021/240 368
58 1188 2,9 = = = K813_0260 IE2D132M4 236,7 25,51 140833/5520 375
58 1172 1,9 = = = K713_0250 IE2D132M4 183,3 25,18 64449/2560 362
61 1118 1,2 106 1118 1,0 K613_0240 IE2D132M4 155,0 24,01 24583/1024 356
61 1115 3.2 = = = K913_0240 IE2D132M4 351,56 23,94 88877/3712 411
65 1059 2,1 = = = K713_0230 IE2D132M4 183,3 22,74 14553/640 362
67 1024 0,88 116 1024 0,82 K513_0220 IE2D132IVi4 133,5 21,99 2639/120 €58
68 1010 1,3 117 1010 1,1 K613_0220 IE2D132M4 155,0 21,68 5551/256 356
73 942 2,2 = = = K713_0200 IE2D132M4 183,3 20,23 119133/5888 366
76 901 1,00 132 901 0,89 K513_0195 IE2D132M4 133,5 19,35 27869/1440 354
77 884 1,4 134 8384 1,2 K613_0190 IE2D132M4 155,0 18,99 17019/896 358
77 893 3.3 = = = K813_0190 IE2D132M4 236,7 19,18 133517/6960 388

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
%5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
7,50 kW (50Hz) 12,99 kW (87Hz)
80 851 2,4 = — == K713_0185 IE2D132M4 183,3 18,28 26901/1472 367
84 814 1,1 146 814 0,96 K513_0175 IE2D132M4 133,5 1748 6293/360 354
85 807 3,3 = — == K813_0175 IE2D132M4 236,7 1733 30149/1740 390
86 798 1,5 148 799 1,3 K613_0170 IE2D132M4 155,0 1716 549/32 358
90 763 2,6 = — == K713_0165 IE2D132Vi4 183,3 16,39 6293/384 371
91 749 1,2 — — — K513_0160 IE2D132Vi4 133,5 16,09 26071/1620 885
93 739 1,6 = — == K613_0160 IE2D132V14 155,0 15,87 54839/3456 360
99 689 2,8 = = — K713_0150 IE2D132V14 183,3 14,80 1421/96 372
101 677 1,3 = — == K513_0145 IE2D132Vi4 133,5 14,54 5887/405 356
103 667 1,7 — — — K613_0145 IE2D132V14 155,0 14,33 12383/864 361
115 596 1,4 = — == K513_0130 IE2D132Vi4 133,5 12,81 1537/120 357
113 607 3,0 — — — K713_0130 IE2D132V14 183,3 13,04 3339/256 379
116 588 1,9 = — == K613_0125 IE2D132V14 155,0 12,63 3233/256 364
125 548 3,2 — — — K713_0120 IE2D132V14 183,3 11,78 23373/1984 381
127 539 1,5 = — == K513_0115 IE2D132M4 133,5 11,57 10759/930 358
129 531 2,0 — — — K613_0115 IE2D132M4 155,0 11,41 22631/1984 365
143 479 3,3 = — == K813_0105 IE2D132M4 236,7 10,28 53041/5160 442
146 477 0,87 — — — K402_0100 IE2D132M4 1277 10,10 1333/132 352
145 473 1,6 = — == K513_0100 IE2D132M4 133,5 10,15 203/20 360
146 468 2,2 — — — K613_0100 IE2D132M4 155,0 10,05 92659/9216 370
158 432 3,3 = — == K813_0093 IE2D132M4 236,7 9,284 11977/1290 451
159 436 0,93 = — — K402_0092 IE2D132M4 1277 9,238 2365/256 354
160 427 1,8 = — == K513_0092 IE2D132M4 133,5 9,168 1421/155 361
160 428 33 — — — K713_0092 IE2D132M4 183,3 9,188 147/16 394
162 423 2,3 = — == K613_0091 IE2D132M4 155,0 9,081 20923/2304 371
175 396 0.9 304 396 0,83 K402_0084 IE2D132M4 1277 8,377 645/77 53
176 390 3,3 = — == K713_0084 IE2D132M4 183,3 8,373 87885/10496 405
178 384 33 — — — K813_0082 IE2D132M4 236,7 8,243 96937/11760 479
181 379 1,9 = — == K513_0081 IE2D132M4 133,5 8,134 17081/2100 364
181 377 2,5 — — — K613_0081 IE2D132M4 155,0 8,107 85095/10496 377
194 362 3,3 = — == K713_0076 IE2D132M4 183,3 7,563 19845/2624 409
197 362 1,1 341 362 0,90 K402_0075 IE2D132M4 1277 7456 1849/248 855
197 347 3,3 = — == K813_0074 IE2D132M4 236,7 7445 3127/420 492
200 342 2,0 — — — K513_0073 IE2D132M4 1335 7347 551/75 366
219 317 1 379 317 0,96 K402_0067 IE2D132M4 1277 6,719 215/32 354
245 283 1,2 424 283 1,0 K402_0060 IE2D132M4 1277 6,000 6/1 357
271 256 1,3 470 256 1.1 K402_0054 IE2D132M4 1277 5,422 1849/341 356
337 206 1,5 583 206 1,3 K402_0044 IE2D132M4 1277 4,364 48/11 358
368 189 1,6 637 189 1,4 K402_0040 IE2D132M4 1277 4,000 41 360
434 163 1,8 — — — K402_0067 IE2D132M2 110,7 6,719 215/32 172
11,00 kW (50Hz) 19,05 kW (87Hz)
77 12759 0,94 = — = K1014_1900 IE2D160M4 603,0 190,4 514941/2704 786
9,7 10146 1,2 — — — K1014_1510 IE2D160M4 603,0 151,4 409479/2704 787
12 8289 1,4 = — = K1014_1240 IE2D160M4 603,0 123,7 7359555/59488 789
15 6494 0,83 27 6494 0,83 K913_0950 IE2D160M4 381,5 95,41 293105/3072 786
16 6421 1,2 = — == K1013_0940 IE2D160M4 5741 94,33 235445/2496 794
16 6254 1,7 — — — K1014_0930 IE2D160M4 603,0 93,34 252399/2704 792
20 5105 1,3 34 5105 1,3 K913_0750 IE2D160M4 381,5 75,00 62403/832 790
23 4452 0,94 39 4452 0,94 K813_0650 IE2D160M4 266,7 65,41 188387/2880 785
23 4293 1,4 41 4293 1,4 K913_0630 IE2D160M4 381,56 63,07 209901/3328 793
24 4190 1,4 — — — K1013_0620 IE2D160M4 5741 61,55 12803/208 811
25 4022 1,0 43 4022 1,0 K813_0590 IE2D160M4 266,7 59,08 42539/720 786
30 S 1,3 52 885 1,2 K813_0490 IE2D160M4 266,7 48,99 5487/112 789
30 3331 1,5 52 3331 1,5 K913_0490 IE2D160M4 381,5 48,94 100223/2048 800
30 3304 1,6 = — — K1013_0490 IE2D160M4 5741 48,54 171647/3536 826
33 3012 1,4 58 3012 1,3 K813_0440 IE2D160M4 266,7 44,25 177/4 789
37 2723 1,5 64 2723 1,4 K813_0400 IE2D160M4 266,7 40,01 12803/320 792
38 2671 0,90 65 2671 0,82 K713_0390 IE2D160M4 213,3 39,23 2511/64 786
38 2627 1,9 — — — K1013_0390 IE2D160M4 5741 38,60 8029/208 846
Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K

% STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!

Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1

[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]

11,00 kW (50Hz) 19,05 kW (87Hz)
39 2589 1,8 67 2589 1,8 K913_0380 IE2D160M4 381,56 38,04 194773/5120 810
41 2460 1,6 71 2460 1,5 K813_0360 IE2D160M4 266,7 36,14 2891/80 793
42 2412 1,00 72 2412 0,88 K713_0350 IE2D160M4 213,3 35,44 567/16 786
45 2207 1.1 79 2207 0,93 K713_0320 IE2D160M4 2183 32,42 33201/1024 788
46 2205 1,9 79 2205 1,6 K813_0320 IE2D160M4 266,7 32,39 31093/960 797
46 2186 1,9 80 2186 1,9 K913_0320 IE2D160M4 381,56 32,12 47275/1472 819
50 1993 1,2 87 1993 1,0 K713_0290 IE2D160M4 213,3 29,29 7497/256 788
50 1991 1,9 87 1991 1,7 K813_0290 IE2D160M4 266,7 29,25 7021/240 798
58 1737 2,0 = = = K813_0260 IE2D160M4 266,7 25,51 140833/5520 805
59 1714 1,3 = = = K713_0250 IE2D160M4 2183 25,18 64449/2560 792
61 1634 0,83 = = = K613_0240 IE2D160M4 185,0 24,01 24583/1024 786
62 1630 2,2 = = = K913_0240 IE2D160M4 381,56 23,94 88877/3712 841
65 1548 1,4 = = = K713_0230 IE2D160M4 213,3 22,74 14553/640 792
64 1569 2,0 = = = K813_0230 IE2D160M4 266,7 23,04 31801/1380 806
68 1476 0,89 = = = K613_0220 IE2D160M4 185,0 21,68 5551/256 786
73 1377 1,5 = = = K713_0200 IE2D160M4 2183 20,23 119133/5888 796
78 1293 0,97 135 1293 0,82 K613_0190 IE2D160M4 185,0 18,99 17019/896 788
77 1306 2,2 = = = K813_0190 IE2D160M4 266,7 19,18 133517/6960 818
81 1244 1,6 = = = K713_0185 IE2D160M4 213,3 18,28 26901/1472 797
85 1179 2,2 = = = K813_0175 IE2D160M4 266,7 1733 30149/1740 820
86 1168 1,0 149 1168 0,87 K613_0170 IE2D160M4 185,0 1716 549/32 788
90 1115 1,8 = = = K713_0165 IE2D160V14 2183 16,39 6293/384 801
90 1118 2,2 = = = K813_0165 IE2D160V14 266,7 16,43 42067/2560 826
93 1080 1.1 = = = K613_0160 IE2D160V14 185,0 15,87 54839/3456 790

100 1008 1,9 = = = K713_0150 IE2D160MV14 213,3 14,80 1421/96 802
99 1010 2,2 = = = K813_0150 IE2D160V14 266,7 14,84 9499/640 830

103 976 1,2 = = = K613_0145 IE2D160MV14 185,0 14,33 12383/864 791

113 888 2,0 = = = K713_0130 IE2D160MV14 2183 13,04 3339/256 809

117 860 1,3 = = = K613_0125 IE2D160MV14 185,0 12,63 3233/256 794

125 802 2,2 = = = K713_0120 IE2D160MV14 2183 11,78 23373/1984 811

129 776 1,4 = = = K613_0115 IE2D160M4 185,0 11,41 22631/1984 795

143 700 2,2 = = = K813_0105 IE2D160M4 266,7 10,28 53041/5160 872

147 684 1,5 = = = K613_0100 IE2D160M4 185,0 10,05 92659/9216 800

145 692 2,2 = = = K713_0100 IE2D160M4 2183 10,17 651/64 822

159 632 2,2 = = = K813_0093 IE2D160M4 266,7 9,284 11977/1290 881

161 625 2,2 = = = K713_0092 IE2D160M4 2183 9,188 147/16 824

162 618 1,6 = = = K613_0091 IE2D160M4 185,0 9,081 20923/2304 801

176 570 2,2 = = = K713_0084 IE2D160M4 2183 8,373 87885/10496 835

179 561 2,2 = = = K813_0082 IE2D160M4 266,7 8,243 96937/11760 909

182 552 1,7 = = = K613_0081 IE2D160M4 185,0 8,107 85095/10496 807

195 515 2,2 = = = K713_0076 IE2D160M4 213,3 7563 19845/2624 839

198 507 2,2 = = = K813_0074 IE2D160M4 266,7 7445 3127/420 922

201 498 1,8 = = = K613_0073 IE2D160M4 185,0 7323 19215/2624 809

15,00 kW (50Hz) 25,98 kW (87Hz)

9,7 13880 0,87 = = = K1014_1510 IE2D160L4 641,0 151,4 409479/2704 1157
12 11339 1,1 = = = K1014_1240 IE2D160L4 641,0 123,7 7359555/59488 1159
16 8783 0,84 = = = K1013_0940 IE2D160L4 612,1 94,33 235445/2496 1164
16 85565 1,3 — = = K1014_0930 IE2D160L4 641,0 93,34 252399/2704 1162
20 6984 0,98 34 6984 0,98 K913_0750 IE2D160L4 419,5 75,00 62403/832 1160
23 5873 0,99 40 5873 0,99 K913_0630 IE2D160L4 419,5 63,07 209901/3328 1163
24 5731 1,0 = = = K1013_0620 IE2D160L4 612,1 61,55 12803/208 1181
30 4562 0,92 52 4562 0,90 K813_0490 IE2D160L4 304,7 48,99 5487/112 1159
30 4557 1,1 52 4557 1,1 K913_0490 IE2D160L4 419,5 48,94 100223/2048 1170
30 4520 1,2 = = = K1013_0490 IE2D160L4 612,1 48,54 171647/3536 1196
33 4120 1,0 58 4120 0,96 K813_0440 IE2D160L4 304,7 44,25 177/4 1159
37 3725 1,1 64 3725 1,0 K813_0400 IE2D160L4 304,7 40,01 12803/320 1162
38 3594 1,4 = = = K1013_0390 IE2D160L4 612,1 38,60 8029/208 1216
39 3542 1,3 67 3542 1,3 K913_0380 IE2D160L4 419,5 38,04 194773/5120 1180
41 3365 1,2 70 3365 1,1 K813_0360 IE2D160L4 304,7 36,14 2891/80 1163

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
£; STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
15,00 kW (50Hz) 25,98 kW (87Hz)
45 3016 1,4 79 3016 1,2 K813_0320 IE2D160L4 304,7 32,39 31093/960 1167
46 2990 1,4 79 2990 1,4 K913_0320 IE2D160L4 419,5 32,12 47275/1472 1189
50 2727 0,87 = — == K713_0290 IE2D160L4 251,3 29,29 7497/256 1158
50 2724 1,4 87 2724 1,3 K813_0290 IE2D160L4 304,7 29,25 7021/240 1168
58 2376 1,5 = = = K813_0260 IE2D160L4 304,7 25,51 140833/5520 1175
58 2344 0,97 — — — K713_0250 IE2D160L4 251,38 25,18 64449/2560 1162
61 2229 1,6 = — == K913_0240 IE2D160L4 419,5 23,94 88877/3712 121
65 2117 1,0 — — — K713_0230 IE2D160L4 251,38 22,74 14553/640 1162
64 2146 1,5 = — == K813_0230 IE2D160L4 304,7 23,04 31801/1380 1176
73 1884 1,1 — — — K713_0200 IE2D160L4 251,38 20,23 119133/5888 1166
77 1786 1,6 = — == K813_0190 IE2D160L4 304,7 19,18 133517/6960 1188
80 1702 1,2 — — — K713_0185 IE2D160L4 251,38 18,28 26901/1472 1167
85 1613 1,6 = — == K813_0175 IE2D160L4 304,7 1733 30149/1740 1190
90 1526 1,3 — — — K713_0165 IE2D160L4 251,38 16,39 6293/384 171
89 1530 1,6 = = = K813_0165 IE2D160L4 304,7 16,43 42067/2560 1196
o8] 1478 0,80 = — — K613_0160 IE2D160L4 223,0 15,87 54839/3456 1160
99 1378 1,4 = — == K713_0150 IE2D160L4 251,3 14,80 1421/96 1172
99 1382 1,6 — — — K813_0150 IE2D160L4 304,7 14,84 9499/640 1200
103 1335 0,86 = = == K613_0145 IE2D160L4 223,0 14,33 12383/864 1161
13 1214 1,5 — — — K713_0130 IE2D160L4 251,38 13,04 3339/256 1179
12 1227 1,6 = — == K813_0130 IE2D160L4 304,7 13,18 7316/555 1214
116 1176 0,94 — — — K613_0125 IE2D160L4 223,0 12,63 3233/256 1164
125 1097 1,6 = — == K713_0120 IE2D160L4 251,3 11,78 23373/1984 1181
123 1109 1,6 — — — K813_0120 IE2D160L4 304,7 11,91 6608/555 1219
129 1062 1,0 = — == K613_0115 IE2D160L4 223,0 11,41 22631/1984 1165
143 957 1,6 — — — K813_0105 IE2D160L4 304,7 10,28 53041/5160 1242
146 936 1,1 = — == K613_0100 IE2D160L4 223,0 10,05 92659/9216 1170
145 947 1,6 — — — K713_0100 IE2D160L4 251,38 10,17 651/64 1192
158 864 1,6 = = == K813_0093 IE2D160L4 304,7 9,284 11977/1290 1251
160 856 1,6 = = — K713_0092 IE2D160L4 251,38 9,188 147/16 1194
162 846 1,2 = — == K613_0091 IE2D160L4 223,0 9,081 20923/2304 171
176 780 1,6 — — — K713_0084 IE2D160L4 251,38 8,373 87885/10496 1205
178 768 1,6 = — == K813_0082 IE2D160L4 304,7 8,243 96937/11760 1279
181 755 1,3 — — — K613_0081 IE2D160L4 223,0 8,107 85095/10496 177
194 704 1,6 = — == K713_0076 IE2D160L4 251,3 7,563 19845/2624 1209
197 693 1,6 — — — K813_0074 IE2D160L4 304,7 7445 3127/420 1292
201 682 1,3 == — = K613_0073 IE2D160L4 223,0 7323 19215/2624 179
18,50 kW (50Hz) 32,04 kW (87Hz)
12 13970 0,86 = — == K1014_1240 IE2D180VI4 688,0 123,7 7359555/59488 1689
16 10540 1,0 — — — K1014_0930 IE2D180VI4 688,0 93,34 252399/2704 1692
20 8636 1,3 = = = K1013_0750 IE2D180VI4 659,1 75,28 101773/1352 1702
23 7236 0,97 41 7236 0,97 K913_0630 IE2D180M4 466,5 63,07 209901/3328 1693
24 7061 1,7 = — == K1013_0620 IE2D180VI4 659,1 61,55 12803/208 171
30 5614 1,2 52 5614 1,2 K913_0490 IE2D180M4 466,5 48,94 100223/2048 1700
30 5569 2,1 = = = K1013_0490 IE2D180VI4 659,1 48,54 171647/3536 1726
37 4590 0,92 64 4590 0,83 K813_0400 IE2D180M4 351,7 40,01 12803/320 1692
38 4428 2,4 = — == K1013_0390 IE2D180VI4 659,1 38,60 8029/208 1746
39 4364 1,6 67 4364 1,6 K913_0380 IE2D180M4 466,5 38,04 194773/5120 1710
41 4146 1,0 71 4146 0,89 K813_0360 IE2D180M4 351,7 36,14 2891/80 1693
46 3716 1,1 79 3716 0,96 K813_0320 IE2D180M4 351,7 32,39 31093/960 1697
46 3684 1,9 80 3684 1,8 K913_0320 IE2D180M4 466,5 32,12 47275/1472 1719
47 3618 2,5 — — — K1013_0320 IE2D180VI4 659,1 31,54 144305/4576 1772
50 3356 1,2 87 3356 1,0 K813_0290 IE2D180VI4 351,7 29,25 7021/240 1698
58 2927 1,3 — — — K813_0260 IE2D180M4 351,7 25,51 140833/5520 1705
62 2747 2,5 = — == K913_0240 IE2D180M4 466,5 23,94 88877/3712 1741
65 2609 0,84 = = — K713_0230 IE2D180M4 298,3 22,74 14553/640 1692
64 2644 1,4 = — == K813_0230 IE2D180M4 351,7 23,04 31801/1380 1706
73 2321 0,91 — — — K713_0200 IE2D180M4 298,3 20,23 119133/5888 1696
77 2201 1,6 == — = K813_0190 IE2D180M4 351,7 19,18 133517/6960 1718
Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K

% STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
18,50 kW (50Hz) 32,04 kW (87Hz)
77 2187 2,5 = = = K913_0190 IE2D180M4 466,5 19,06 305/16 1765
81 2097 0,97 = = = K713_0185 IE2D180M4 298,3 18,28 26901/1472 1697
85 1988 1,7 = = = K813_0175 IE2D180M4 351,7 1733 30149/1740 1720
90 1880 1,0 — — — K713_0165 IE2D180M4 298,3 16,39 6293/384 1701
90 1885 1,8 = = = K813_0165 IE2D180M4 351,7 16,43 42067/2560 1726
93 1825 2,5 — — — K913_0160 IE2D180M4 466,5 15,91 13237/832 1790
100 1698 1,1 = = = K713_0150 IE2D180M4 298,3 14,80 1421/96 1702
99 1703 1,9 — — — K813_0150 IE2D180M4 351,7 14,84 9499/640 1730
113 1496 1,2 = = = K713_0130 IE2D180M4 298,3 13,04 3339/256 1709
112 1512 2,1 = = = K813_0130 IE2D180M4 351,7 13,18 7316/555 1744
118 1437 2,5 = = = K913_0125 IE2D180M4 466,5 12,53 73749/5888 1838
125 1362 1,3 = = = K713_0120 IE2D180M4 298,3 11,78 23373/1984 1711
124 1366 2,2 = = = K813_0120 IE2D180M4 351,7 11,91 6608/555 1749
143 1179 2,5 = = = K813_0105 IE2D180M4 351,7 10,28 53041/5160 1772
147 1153 0,88 = = = K613_0100 IE2D180M4 270,0 10,05 92659/9216 1700
145 1167 1,4 = = = K713_0100 IE2D180M4 298,3 10,17 651/64 1722
146 1161 2,5 = = = K913_0100 IE2D180M4 466,5 10,12 119133/11776 1895
159 1065 2,5 — — — K813_0093 IE2D180V4 351,7 9,284 11977/1290 1781
161 1054 1,5 = = = K713_0092 IE2D180M4 298,3 9,188 147/16 1724
162 1042 0,95 = = = K613_0091 IE2D180M4 270,0 9,081 20923/2304 1701
176 961 1,6 = = = K713_0084 IE2D180M4 298,3 8,373 87885/10496 1735
179 946 2,5 = = = K813_0082 IE2D180M4 351,7 8,243 96937/11760 1809
182 930 1,0 = = = K613_0081 IE2D180M4 270,0 8,107 85095/10496 1707
186 910 2,5 — — — K913_0079 IE2D180V4 466,5 7934 54839/6912 1989
195 868 1,7 = = = K713_0076 IE2D180M4 298,3 7563 19845/2624 1739
198 854 2,5 — — = K813_0074 IE2D180V14 351,7 7445 3127/420 1822
201 840 1.1 = = = K613_0073 IE2D180M4 270,0 7323 19215/2624 1709
22,00 kW (50Hz) 38,11 kW (87Hz)
16 12473 0,87 = = = K1014_0930 IE2D180L4 696,0 93,34 252399/2704 1692
20 10219 1.1 = = = K1013_0750 IE2D180L4 6671 75,28 101773/1352 1702
23 8562 0,82 41 8562 0,82 K913_0630 IE2D180L4 474,5 63,07 209901/3328 1693
24 8356 1,4 — — = K1013_0620 IE2D180L4 6671 61,55 12803/208 1711
30 6643 1,1 52 6643 1,1 K913_0490 IE2D180L4 474,5 48,94 100223/2048 1700
30 6590 1,7 — — — K1013_0490 IE2D180L4 6671 48,54 171647/3536 1726
38 5240 2,0 = = = K1013_0390 IE2D180L4 6671 38,60 8029/208 1746
&9 5164 1,4 67 5164 1,3 K913_0380 IE2D180L4 474,5 38,04 194773/5120 1710
41 4906 0,86 = = = K813_0360 IE2D180L4 359,7 36,14 2891/80 1693
46 4397 0,96 79 4397 0,81 K813_0320 IE2D180L4 359,7 32,39 31093/960 1697
46 4360 1,6 80 4360 1,5 K913_0320 IE2D180L4 474,5 32,12 47275/1472 1719
47 4281 2,1 = = = K1013_0320 IE2D180L4 6671 31,54 144305/4576 1772
50 3971 1,0 87 3971 0,87 K813_0290 IE2D180L4 359,7 29,25 7021/240 1698
58 3463 1.1 — — — K813_0260 IE2D180L4 359,7 25,51 140833/5520 1705
62 3250 2,1 = = = K913_0240 IE2D180L4 474,5 23,94 88877/3712 1741
64 3128 1,2 = = = K813_0230 IE2D180L4 359,7 23,04 31801/1380 1706
77 2604 1,4 = = = K813_0190 IE2D180L4 359,7 19,18 133517/6960 1718
77 2588 2,1 = = = K913_0190 IE2D180L4 474,5 19,06 305/16 1765
81 2481 0,82 = = = K713_0185 IE2D180L4 306,3 18,28 26901/1472 1697
85 2352 1,5 — — — K813_0175 IE2D180L4 359,7 1733 30149/1740 1720
90 2225 0,88 = = = K713_0165 IE2D180L4 306,3 16,39 6293/384 1701
90 2231 1,5 — — — K813_0165 IE2D180L4 359,7 16,43 42067/2560 1726
93 2160 2,1 = = = K913_0160 IE2D180L4 474,5 15,91 13237/832 1790
100 2009 0,94 — — — K713_0150 IE2D180L4 306,3 14,80 1421/96 1702
99 2015 1,6 = = = K813_0150 IE2D180L4 359,7 14,84 9499/640 1730
113 1771 1,0 = = = K713_0130 IE2D180L4 306,3 13,04 3339/256 1709
112 1789 1,8 = = = K813_0130 IE2D180L4 359,7 13,18 7316/555 1744
118 1700 2,1 = = = K913_0125 IE2D180L4 474,5 12,53 73749/5888 1838
125 1599 1,1 = = = K713_0120 IE2D180L4 306,3 11,78 23373/1984 171
124 1616 1,9 = = = K813_0120 IE2D180L4 359,7 11,91 6608/555 1749
143 1395 2,1 = = = K813_0105 IE2D180L4 359,7 10,28 53041/5160 1772

Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Kegelradgetriebemotoren K
Helical Bevel Geared Motors K
Motoréducteurs a couple conique K
%5 STOBER
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K8! K8! observations a la page K8!
n2(50Hz) M2 S N2(87Hz) M2 S Typ G i iexakt J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm?2]
22,00 kW (50Hz) 38,11 kW (87Hz)
145 1381 1,2 = — == K713_0100 IE2D180L4 306,3 10,17 651/64 1722
146 1373 2,1 — — — K913_0100 IE2D180L4 474.5 10,12 119133/11776 1895
159 1260 2,1 = — == K813_0093 IE2D180L4 359,7 9,284 11977/1290 1781
161 1247 1,3 — — — K713_0092 IE2D180L4 306,3 9,188 147/16 1724
176 137 1,4 = — == K713_0084 IE2D180L4 306,3 8,373 87885/10496 1735
179 1119 2,1 — — — K813_0082 IE2D180L4 &89, 7/ 8,243 96937/11760 1809
182 1101 0,86 = — == K613_0081 IE2D180L4 278,0 8,107 85095/10496 1707
186 1077 2,1 — — — K913_0079 IE2D180L4 474,5 7934 54839/6912 1989
195 1027 1,5 = — == K713_0076 IE2D180L4 306,3 7,563 19845/2624 1739
198 1011 2,1 — — — K813_0074 IE2D180L4 Sl8ig), 7/ 7445 3127/420 1822
201 994 0,92 == — = K613_0073 IE2D180L4 278,0 7323 19215/2624 1709
30,00 kW (50Hz) 51,96 kW (87Hz)
24 11416 1,1 = — == K1013_0620 IE2D200L4 7291 61,55 12803/208 2781
30 9003 1,3 = = = K1013_0490 IE2D200L4 729,1 48,54 171647/3536 2796
38 7159 1,7 = — == K1013_0390 IE2D200L4 729,1 38,60 8029/208 2816
89 7055 0,99 67 7055 0,97 K913_0380 IE2D200L4 536,5 38,04 194773/5120 2780
46 5956 1,2 80 5956 1,1 K913_0320 IE2D200L4 536,5 32,12 47275/1472 2789
47 5849 2,1 — — K1013_0320 IE2D200L4 729,1 31,54 144305/4576 2842
62 4441 1,6 = — == K913_0240 IE2D200L4 536,5 23,94 88877/3712 2811
62 4413 2,7 — — — K1013_0240 IE2D200L4 729,1 23,79 4949/208 2890
78 3536 1,8 = = == K913_0190 IE2D200L4 536,5 19,06 305/16 2835
79 3478 &3 = — — K1013_0190 IE2D200L4 729,1 18,75 144305/7696 2949
93 2951 2,1 = — == K913_0160 IE2D200L4 536,5 15,91 13237/832 2860
118 2323 2,4 — — — K913_0125 IE2D200L4 536,5 12,53 73749/5888 2908
146 1876 2,8 = — == K913_0100 IE2D200L4 536,5 10,12 119133/11776 2965
187 1471 33 — — — K913_0079 IE2D200L4 536,5 7934 54839/6912 3059
37,00 kW (50Hz) 64,09 kW (87Hz)
24 14123 0,85 = — == K1013_0620 IE2D225S4 765,1 61,55 12803/208 3161
30 11138 1,1 — — — K1013_0490 IE2D225S4 765,1 48,54 171647/3536 3176
38 8857 1,4 = = = K1013_0390 IE2D225S4 765,1 38,60 8029/208 3196
47 7235 1,7 — — — K1013_0320 IE2D225S54 765,1 31,54 144305/4576 3222
62 5459 2,2 = — == K1013_0240 IE2D225S4 765,1 23,79 4949/208 3270
79 4302 2,7 — — — K1013_0190 IE2D225S4 765,1 18,75 144305/7696 3329
93 3643 2,7 = = == K1013_0160 IE2D225S4 765,1 15,88 37975/2392 3382
118 2864 2,7 — — — K1013_0125 IE2D225S4 765,1 12,48 71393/5720 3487
148 2291 2,7 = — == K1013_0100 IE2D225S54 765,1 9,986 2077/208 3634
186 1822 2,7 — — = K1013_0079 IE2D225S4 765,1 7943 47089/5928 3840
45,00 kW (50Hz) 77,94 kW (87Hz)
31 13458 0,89 = — == K1013_0490 IE2D225M4 842,1 48,54 171647/3536 5296
38 10702 1,1 — — — K1013_0390 IE2D225M4 8421 38,60 8029/208 5316
47 8743 1,4 = — == K1013_0320 IE2D225M4 842,1 31,54 144305/4576 5342
62 6596 1,8 = — — K1013_0240 IE2D225M4 8421 23,79 4949/208 5390
79 5199 2,2 = — == K1013_0190 IE2D225M4 842,1 18,75 144305/7696 5449
o8 4401 2,2 — — — K1013_0160 IE2D225M4 8421 15,88 37975/2392 5502
119 3460 2,2 = — == K1013_0125 IE2D225M4 842,1 12,48 71393/5720 5607
149 2769 2,2 — — — K1013_0100 IE2D225M4 8421 9,986 2077/208 5754
187 2202 2,2 == — = K1013_0079 IE2D225M4 8421 7,943 47089/5928 5960
Leistungsiibersicht Kegelradgetriebemotoren fiir  Performance tables helical bevel geared motors to pro-  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
niedere Drehzahlen siehe Seite K43! vide low-level speeds see page K43! conique pour faible vitesses voir page K43!
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Maldbilder: Dimension drawings:  Croquis cotés: Moto-

MGS Kegelrad- MGS K Helical Bevel  réducteurs a couple
getriebemotoren K Geared Motors coniqgue MGS K
%5 STOBER
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Kegelradgetriebemotoren K Gewindelochkreis

Helical Bevel Geared Motors K Pitch circle diameter
Motoréducteurs a couple conique K Fixation a trous taraudes

£
£ STOBER

K1..AG....IE2D_ - K4..AG....IE2D _

nur K1, andere BaugroRen auf Anfrage (Maf3blatt anfordern)

only K1, other sizes on request (please ask for a dimension drawing)
uniquement K1, autres tailles sur demande (demander croquis coté)

q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

m1 m g’ A W u
i J— —_—
a4 q0 ) LH i
|
X1 s3 4| B /AN
‘ A
B2
&» d
o ) ol |
= @ o - I .
~F g T
n
(e 58
L %i@ r Ho ol
B =
LE
~F
n1 t4 v
T
b3 [T —— f2
i © q
b2 g
~
LH t4| o
Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
Typ TDad @b b2 b3 b4 B BT B2 ed oD ge f2 h H H1 14 LE LH m1 n1 s3 s4 t 3 t4 u
K1 105 756 70 30 90 90 112 106 25H7 40 90 3,0 60 160 4,0 98,0 120 60 25 M8 M8 283 13 13 8J59
K1 105 75j6 70 30 90 90 112 106 30H7 45 90 3,0 60 160 180 12156 148 60 25 M8 M8 333 13 13 8JS9
K2 116 82 90 35 115 115 140 134 30H7 45 100 3,0 65 190 40 1215 148 65 30 M10 M8 333 16 13 8JS9
K3 132 956 105 40 130 130 152 146 35H7 50 115 3,0 75 213 - 40 1250 160 75 35 M10 M8 383 16 13 10JS9
K4 152 1108 120 50 155 148 180 173 40H7 55 130 35 90 240 - 40 1570 188 90 40 M12 M10 433 19 16 129
K5 145 1106 125 40 140 160 192 185 50H7 65 130 35 160 260 312 4,0 1640 200 100 50 M16 M10 53,8 26 16 14JS9
K6 180 1406 130 50 160 168 207 200 50H7 70 165 3,5 190 310 362 40 1790 215 120 55 M16 M10 53,8 26 16 14JS9
K7 195 1556 145 55 180 190 233 226 60H7 85 185 3,56 212 342 403 45 2140 242 1256 60 M20 M12 64,4 31 19 18JS9
K8 226 1856 185 75 240 235 290 290 70H7 100 215 4,0 265 410 471 50 2630 300 145 70 M24 M12 749 38 19 20JS9
K9 280 2306 225 95 280 285 340 340 90H7 120 265 5,0 315 495 565 50 3020 350 180 80 M30 M16 954 48 26 25J99
Malde m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ 2a g p g0 ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 = 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 11545 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132M4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160V14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M14 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 689 838 298 207 209 242,0

K28
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Kegelradgetriebemotoren K Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors K Pitch circle diameter
Motoréducteurs a couple conique K Fixation a trous taraudes

£
%3 STOBER

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

K5..AG....IE2D_ - K9..AG....IE2D_

m
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N T — g
b4
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2) LH v t4
Aufsteckausfiihrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200
m n m n m n m n m n m n m n m n
K102 128 36,0 128 36,0 - - - - - - - - - - -
K202 147 46,0 147 46,0 149 46,0 149 46,0 - - - - - - - -
K302 167 52,5 167 52,5 169 52,5 169 52,5 - - - - - - -
K303 210 16,0 210 16,0 - - - - - - - - - - - -
K402 187 60,0 187 60,0 189 60,0 189 60,0 192 60,0 - - - - -
K403 230 23,0 230 23,0 - - - - - - - - - - - -
K513 172 15,0 172 15,0 174 15,0 174 15,0 177 15,0 - - - - -
K514 215 15,0 215 15,0 - - - - - - - - - - - -
K613 - - 191 18,0 193 18,0 193 18,0 196 18,0 210 18,0 210 18,0 - -
K614 234 18,0 234 18,0 - - - - - - - - - - - -
K713 - - - - 221 20,0 221 20,0 224 20,0 237 20,0 237 20,0 -
K714 263 20,0 263 20,0 283 20,0 283 20,0 - - - - - - - -
K813 - - - - 247 24,0 247 24,0 249 24,0 262 24,0 262 24,0 -
K814 - - - - 308 24,0 308 24,0 320 5,0 - - - - - -
K913 - - - - - - - - 294 25,0 307 25,0 307 25,0 330 25,0
K914 - - - - 658 25,0 513 25,0 365 25,0 - - - - - -
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren K Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors K Round flange
Motoréducteurs a couple conique K Bride ronde
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K1..AF....IE2D_ - K4..AF....IE2D_ a0 = orne Bremse /1 =i Bremse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

u
_N
LH N
|4 — / \
A
B2
d
o H -3 =) l__,
@ O LI >
- | |
O n| o
£ [} o [\
LE u ]
B 1
=== NI 1
Rundflansche siehe auch Seite K67. \minn -
Round flanges see also page K67 ) cZ
Brides rondes voir aussi page K67
pag LH 02
Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12

Typ @al @bl B B2 c¢1 «c2 od oD gel f1 h H H1 14 LE LH m1 02 e@sl t u

K1 160 110j6 90 106 10 32,0 25H7 40 130 35 60 160 - 40 980 120 60 850 9 283 8JS9
K1 160 110j6 90 106 10 32,0 30H7 45 130 35 60 160 - 180 121,56 148 60 850 9 333 8JS9
K2 200 1306 116 134 12 32,0 30H7 45 165 35 65 190 - 40 1215 148 65 990 11 333 8JS9
K3 200 1306 130 146 14 380 35H7 50 165 35 75 213 - 40 1250 160 75 M1,0 11 383 10J59

K4 250 180 148 173 15 40,0 40H7 55 215 40 90 240 - 40 1570 188 90 126,5 14 433 12JS9
K5 250 180 160 185 15 39,6 50H7 65 215 4,0 160 260 312 4,0 1640 200 100 1320 14 53,8 14JS9
K6 300 230 168 200 17 36,0 50H7 70 265 4,0 190 310 362 4,0 1790 215 120 1360 14 53,8 14JS9
K7 350 250ne 190 226 18 44,0 60H7 85 300 5,0 212 342 403 45 2140 242 125 1570 18 64,4 18JS9
K8 400 300ns 235 290 20 450 70H7 100 350 50 265 410 471 50 2630 300 145 190,0 18 749 20J9
K9 450 3b0ne 285 340 23 50,0 90H7 120 400 5,0 315 495 565 50 3020 350 180 220,0 18 954 25J59

Mal3e m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.

Typ [2F g p q0 ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 = 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 11545 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132M4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160V14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M14 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 689 838 298 207 209 242,0
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Kegelradgetriebemotoren K Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors K Round flange
Motoréducteurs a couple conique K Bride ronde

£
%3 STOBER

a0 = ofhne Bremse /a1 = mit Blemee K5..AF....IE2D_ - K9..AF....IE2D _

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Rundflansche siehe auch Seite K67.
Round flanges see also page K67 LH cZ
Brides rondes voir aussi page K67
07
Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
4) K9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) K9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) K9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200
m n m n m n m n m n m n m n m n
K102 128 36,0 128 36,0 - - - - - - - - - - - -
K202 147 46,0 147 46,0 149 46,0 149 46,0 - - - - - - - -
K302 167 52,5 167 52,5 169 52,5 169 52,5 - - - - - - - -
K303 210 16,0 210 16,0 - - - - - - - - - - - -
K402 187 60,0 187 60,0 189 60,0 189 60,0 192 60,0 - - - - - -
K403 230 23,0 230 23,0 - - - - - - - - - - - -
K513 172 15,0 172 15,0 174 15,0 174 15,0 177 15,0 - - - - - -
K514 215 15,0 215 15,0 - - - - - - - - - - - -
K613 - - 191 18,0 193 18,0 193 18,0 196 18,0 210 18,0 210 18,0 - -
K614 234 18,0 234 18,0 - - - - - - - - - - - -
K713 - - - - 221 20,0 221 20,0 224 20,0 237 20,0 237 20,0 - -
K714 263 20,0 263 20,0 283 20,0 283 20,0 - - - - - - - -
K813 - - - - 247 24,0 247 24,0 249 24,0 262 24,0 262 24,0 - -
K814 - - - - 308 24,0 308 24,0 320 5,0 - - - - - -
K913 - - - - - - - - 294 25,0 307 25,0 307 25,0 330 25,0
K914 - - - - 658 25,0 513 25,0 365 25,0 - - - - - -
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren K Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors K Pitch circle diameter

Motoréducteurs a couple conique K Fixation a trous taraudes

£
£ STOBER

K1..VG....IE2D_ - K4..VG....IE2D _

q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse

q0 = without brake

/q1 = with brake

q0 = sans frein / q1 = avec frein

nur K1, andere BaugroRen auf Anfrage (Maf3blatt anfordern) u
only K1, other sizes on request (please ask for a dimension drawing)
uniquement K1, autres tailles sur demande (demander croquis coté) W
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ a4 b b2 b3 b4 B B2 ad ge f2 h H H1 i3 | I3 m1 nil [¢) s2 s3 s4 t 3 t4 u
K1 105 756 70 30 90 90 106 25k6 90 3,0 60 160 620 50 4 60 25 115 M10 M8 M8 280 13 13 A8x7x40
K2 116 825 90 35 115 115 134 30k6e 100 3,0 65 190 680 60 4 65 30 135 MI10 M10 M8 330 16 13 A8x7x50
K3 132 95j 105 40 130 130 146 30ke 115 3,0 75 213 69,0 60 4 75 35 142 M10 M10 M8 33,0 16 13 A8x7x50
K4 152 110js 120 50 155 148 173 40k 130 3,5 90 240 - 85 80 4 90 40 176 M16 M12 MI10 43,0 19 16 A12x8x70
K5 145 1106 125 40 140 160 185 45ke 130 3,5 160 260 312 1295 90 4 100 50 222 M16 M16 MI10 485 26 16 A14x9x80
K6 180 1406 130 50 160 168 200 b50ke 165 3,56 190 310 362 1360 100 4 120 55 236 M16 M16 MI10 535 26 16 A14x9x90
K7 195 1556 145 55 180 190 226 60me 185 3,5 212 342 403 1640 120 4 125 60 277 M20 M20 M12 64,0 31 19 A18x11x110
K8 226 1856 185 75 240 235 290 70me 215 4,0 265 410 471 1810 140 5 145 70 326 M20 M24 M12 745 38 19 A20x12x125
K9 280 2306 225 95 280 285 340 90me 265 50 315 495 565 2150 170 8 180 80 385 M24 M30 M16 950 48 26 A25x14x140
Malte m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ 2a g p g0 ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 = 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 11545 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132M4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160V14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M14 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 689 838 298 207 209 242,0
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Kegelradgetriebemotoren K Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors K Pitch circle diameter

Motoréducteurs a couple conique K Fixation a trous taraudes

£
%3 STOBER

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

K5..VG....IE2D_ - K9..VG....IE2D _

u
W
ml  m g = 0
\ — 4
a4 q0 B2 i3
I
}QX—WD ] i2 {
4) z d 13
J: @ @ |
—r— — _l D R 4 A
{ﬁa\\ e o[k
h 1) = ] <~
E I HIELE? ®| o T|p = BEE
ol m / )
& D7 | |l
- ﬁ ~F 1o o]
,7§ L )
M
n1 s3 t4 f2
T
m
b3 i s b2
177
b4 /)
-
s3 ® f4
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200
m n m n m n m n m n m n m n m n
K102 128 36,0 128 36,0 - - - - - - - - - - -
K202 147 46,0 147 46,0 149 46,0 149 46,0 - - - = = = - -
K302 167 52,5 167 52,5 169 52,5 169 52,5 - - - - - -
K303 210 16,0 210 16,0 - - - - - - - - - - - -
K402 187 60,0 187 60,0 189 60,0 189 60,0 192 60,0 - - - - -
K403 230 23,0 230 23,0 - - - - - - - - - - - -
K513 172 15,0 172 15,0 174 15,0 174 15,0 177 15,0 - - - - -
K514 215 15,0 215 15,0 - - - - - - - - - - - -
K613 - - 191 18,0 193 18,0 193 18,0 196 18,0 210 18,0 210 18,0 - -
K614 234 18,0 234 18,0 - - - - - - - - - - - -
K713 - - - - 221 20,0 221 20,0 224 20,0 237 20,0 237 20,0 -
K714 263 20,0 263 20,0 283 20,0 283 20,0 - - - - - - - -
K813 - - - - 247 24,0 247 24,0 249 24,0 262 24,0 262 24,0 -
K814 - - - - 308 24,0 308 24,0 320 5,0 - - - - - -
K913 - - - - - - - - 294 25,0 307 25,0 307 25,0 330 25,0
K914 = = = = 353 25,0 353 25,0 365 25,0 = = = = = 5

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren K Rundflansch

Helical Bevel Geared Motors K Round flange

Motoréducteurs a couple conique K Bride ronde

£
£ STOBER

K1..VFE....IE2D_ - K4..VF....IE2D _

q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Rundflansche siehe auch Seite K67.
Round flanges see also page K67 c2
Brides rondes voir aussi page K67 02
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ oal bl B B2 cl c2 ad oel 1 h H H1 i2 | I3 mi o 02 os1 s2 t u
K1 160 110j6 90 106 10 32,0 256 130 3,5 60 160 30,0 50 4 60 115 85,0 9 M10 280 A8x7x40
K2 200 1306 15 134 12 32,0 30k 165 3,5 65 190 - 360 60 4 65 135 99,0 11 M10 33,0 A8x7x50
K3 200 130j6 130 146 14 38,0 30x6 165 3,6 75 213 31,0 60 4 75 142 11,0 1 M10 33,0 A8x7x50
K4 250 180j6 148 173 15 40,0 40ks 215 4,0 90 240 - 495 80 4 90 176 126,5 14  M16 43,0 A12x8x70
K5 250 180js 160 185 15 395 45ke 215 4,0 160 260 312 - 90 4 100 222 1320 14 M16 485 Al14x9x80
K6 300 2306 168 200 17 36,0 50ks 265 4,0 190 310 362 - 100 4 120 236 1360 14 M16 535 Al14x9x90
K7 350 250n6 190 226 18 44,0 60me 300 50 212 342 403 120 4 125 277 1570 18 M20 64,0 A18x11x110
K8 400 300n6 235 290 20 450 70mé 350 50 265 410 471 140 5 145 326 1900 18 M20 745 A20x12x125
K9 450 350n6 285 340 23 50,0 90me 400 50 315 495 565 1770 8 180 385 220,0 18 M24 950 A25x14x140
Malte m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ 2a g p g0 ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 = 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 11545 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132M4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160V14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M14 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 689 838 298 207 209 242,0
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Kegelradgetriebemotoren K Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors K Round flange
Motoréducteurs a couple conique K Bride ronde

£
%3 STOBER

a0 = ofhne Bremse /a1 = mit Blemee K5..VFE....IE2D_ - K9..VF....IE2D _

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Rundflansche siehe auch Seite K67.
Round flanges see also page K67 c2
Brides rondes voir aussi page K67 a2
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) K9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) K9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) K9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200
m n m n m n m n m n m n m n m n
K102 128 36,0 128 36,0 - - - - - - - - - - - -
K202 147 46,0 147 46,0 149 46,0 149 46,0 - - - - - - - -
K302 167 52,5 167 52,5 169 52,5 169 52,5 - - - - - - - -
K303 210 16,0 210 16,0 - - - - - - - - - - - -
K402 187 60,0 187 60,0 189 60,0 189 60,0 192 60,0 - - - - - -
K403 230 23,0 230 23,0 - - - - - - - - - - - -
K513 172 15,0 172 15,0 174 15,0 174 15,0 177 15,0 - - - - - -
K514 215 15,0 215 15,0 - - - - - - - - - - - -
K613 - - 191 18,0 193 18,0 193 18,0 196 18,0 210 18,0 210 18,0 - -
K614 234 18,0 234 18,0 - - - - - - - - - - - -
K713 - - - - 221 20,0 221 20,0 224 20,0 237 20,0 237 20,0 - -
K714 263 20,0 263 20,0 283 20,0 283 20,0 - - - - - - - -
K813 - - - - 247 24,0 247 24,0 249 24,0 262 24,0 262 24,0 - -
K814 - - - - 308 24,0 308 24,0 320 5,0 - - - - - -
K913 - - - - - - - - 294 25,0 307 25,0 307 25,0 330 25,0
K914 = = = = 353 25,0 353 25,0 365 25,0 = = = s s 5
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren K FuRausfiihrung
Helical Bevel Geared Motors K Foot mounting
Motoréducteurs a couple conique K Exécution a pattes

£
£ STOBER

K1..VNG....IE2D_ - K4..VNG....IE2D_ 40 = ohne Bremee /a1 = mit Bremse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

nur K1, andere BaugroRen auf Anfrage (Maf3blatt anfordern) U
only K1, other sizes on request (please ask for a dimension drawing)
uniquement K1, autres tailles sur demande (demander croquis coté) W
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ a0 DDa4 eb b3 b4 B B2 @d ee f2 h H H1 i3 | 17 183 m n2 n3 nd n5 o @s s2 s4 t t4 u
K1 115 105 756 30 90 90 106 26k6 90 3,0 75 175 - 620 50 590 60 30 13 140 15 115 9,0 M10 M8 28,0 13 A8x7x40
K2 155 116 826 35 115 115 134 30ke 100 3,0 88 213 - 680 60 650 65 40 20 185 23 135 11,0 M10 M8 33,0 13 A8x7x50
K3 170 132 956 40 130 130 146 30k6 115 3,0 98 236 - 690 60 660 75 45 20 200 23 142 11,0 M10 M8 33,0 13 A8x7x50
K4 200 152 110js 50 155 148 173 40k6e 130 3,6 115 265 - 895 80 86,0 90 50 22 230 25 176 14,0 M16 M10 43,0 16 A12x8x70

,0 M16 M10 485 16 A14x9x80
120 65 27 250 30 236 185 M16 M10 53,5 16 A14x9x90
126 70 35 290 38 277 23,0 M20 M12 64,0 19 A18x11x110
145 85 41 360 45 326 270 M20 M12 745 19 A20x12x125
180 95 46 430 50 385 34,0 M24 M16 950 26 A25x14x140

K5 200 145 110js 40 140 160 185 4bke 130 3,6 190 290 342 1295 90 126,0
Ké 210 180 1406 50 160 168 200 50k6 165 3,5 220 340 392 136,0 100 109,56
K7 241 195 165j6 55 180 190 226 60me 185 3,6 250 380 441 164,0 120 130,5
K8 300 226 18bjs 75 240 235 290 70mé 215 4,0 310 455 516 181,0 140 151,0
K9 360 280 230js 95 280 285 340 90me 265 5,0 365 545 615 2150 170 181,0
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Malte m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.

Typ [2F g p q0 ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 106,5
IE2D90S4 160 177 = 310 380 146 119 119 114,0
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114,0
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120,0
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120,0
IE2D112M4 200 196 134 444 532 11545 119 119 120,0
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132M4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160V14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M14 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 689 838 298 207 209 242,0
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Kegelradgetriebemotoren K FuRausfiihrung
Helical Bevel Geared Motors K Foot mounting
Motoréducteurs a couple conique K Exécution a pattes

£
%3 STOBER

a0 = ofne Bremee / a1 = mi Blemse K5..VNG....IE2D_ - K9..VNG....IE2D_

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200
m n m n m n m n m n m n m n m n
K102 128 36,0 128 36,0 - - - - - - - - - - - -
K202 147 46,0 147 46,0 149 46,0 149 46,0 - - - - - - - -
K302 167 52,5 167 52,5 169 52,5 169 52,5 - - - - - - - -
K303 210 16,0 210 16,0 - - - - - - - - - - - -
K402 187 60,0 187 60,0 189 60,0 189 60,0 192 60,0 - - - - - -
K403 230 23,0 230 23,0 - - - - - - - - - - - -
K513 172 15,0 172 15,0 174 15,0 174 15,0 177 15,0 - - - - - -
K514 215 15,0 215 15,0 - - - - - - - - - - - -
K613 - - 191 18,0 193 18,0 193 18,0 196 18,0 210 18,0 210 18,0 - -
K614 234 18,0 234 18,0 - - - - - - - - - - - -
K713 - - - - 221 20,0 221 20,0 224 20,0 237 20,0 237 20,0 -
K714 263 20,0 263 20,0 283 20,0 283 20,0 - - - - - - - -
K813 - - - - 247 24,0 247 24,0 249 24,0 262 24,0 262 24,0 -
K814 - - - - 308 24,0 308 24,0 320 5,0 - - - - - -
K913 - - - - - - - - 294 25,0 307 25,0 307 25,0 330 25,0
K914 - - - - 658 25,0 513 25,0 365 25,0 - - - - - -
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren K Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors K Pitch circle diameter

Motoréducteurs a couple conique K Fixation a trous taraudes

%5 STOBER
K10 ANG IEZD q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
- neee — qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
Typ a0 gal Oad ob ob1 b3 b4 b5 b7 B B1 B2 cl c2 ad oD e
K10 330 550 340 250hn6 450n6 15 350 155 420 400 396 396 25 78 100H7 130 300
Typ eoel 1 f2 h H H1 4 LE LH m1 ni n5 02 gs @s] s4 t t4 u
K10 500 5 20 375 591 680 7 361 410 225 120 45 276,0 39 18 M20 106,4 33 28J59
Malle m, n siehe néchste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ @a g p q0 ql W x1 y1 z
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132M4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160M14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160M4 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M14 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180M4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 689 838 298 207 209 242,0
IE2D225S4 400 390 261 656 805 298 207 209 169,0
IE2D225MV14 400 439 294 788 936 322 207 209 242,0
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Kegelradgetriebemotoren K Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors K Round flange
Motoréducteurs a couple conique K Bride ronde

£
%3 STOBER

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

K10..ANF....IE2D _

Aufsteckausfiihrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12

u
m1 m g’ | W
qo - LH
w1 = B2
z 14
. ,
Z’%—- N a | ® e
f 9@ o $
OF el fHe = =4 =54 B
N\ f * 1
/e/ = (&) (&
-] T I
7 LE B
N NI
| : Oyilllll = J,L_g
2) H,LQQ
LH 0?2

Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page.

Typ IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200 IE2D225

m n m n m n m n m n
K1013 - - 392 28 392 28 415 28 415 28
K1014 450 28 475 28 475 28 = = = =

Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren K Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors K Pitch circle diameter

Motoréducteurs a couple conique K Fixation a trous taraudes

£
%~ STOBER
q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
K10' 'VNG' =" 'IEZD— qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
u sl
W
mm g1 B2 i3
[ +— |
a4 g0 1
nS X 32 [
z d 13
D Q
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S - : =
3 T | _ I
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12!

Output shaft can also be delivered without key.
Please also refer to the notes on page A12!

Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Regardez les remarques a la page A12!

Typ a0 gal Oad ob b1 b3 b5 b7 B B2 cl ¢c2 od ge pel f1 f2 h
K10 330 550 340 250n6 450n6 115 155 420 400 39% 25 78 110me 300 50O b5 20 375
Typ H H1 i3 | 1 3 mil n5 o ol 02 gs @sl s2 s4 t t4 u

K10 591 680 220 210 220 15 225 45 466 418 276,0 39 18 M24 M20 116 33 A28x16x180
MafRe m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.

Typ oa g p a0 ql w x1 y1 z
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D132V14 250 258 176 476 591 199 147 157 141,5
IE2D160MV14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160V14 300 313 213 461 589 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D160L4 300 313 213 549 677 241 167 194 138,0
IE2D180M4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180M4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D180L4 300 351 232 601 748 260 167 194 178,0
IE2D200L4 350 390 261 6389 838 298 207 209 242,0
IE2D225S4 400 390 261 656 805 298 207 209 169,0
IE2D225MV14 400 439 294 788 936 322 207 209 242,0

K40
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Kegelradgetriebemotoren K Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors K Round flange

Motoréducteurs a couple conique K Bride ronde
% STOBER

K10..VNF....IE2D _

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
]
m m alf s 0
qo W
X ) B
S P R Y o i
z d B2 (3
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c
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02
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ IE2D132 IE2D160 IE2D180 IE2D200 IE2D225
m n m n m n m n m n
K1013 - - 392 28 392 28 415 28 415 28
K1014 450 28 475 28 475 28 - o = =

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Autres dimensions voir la page précédent.

Further dimensions see previous page.
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L eistungsUbersichten:
MGS Kegelrad-
getriebemotoren KC
fUr niedere Drehzahlen

Performance tables:
MGS KC Helical Bevel
Geared Motors

to provide low-level speeds

In den nachfolgenden Leistungstbersichten mit
STOBER-Kegelradgetriebemotoren fiir niedere
Drehzahlen sind die wichtigsten technischen
Daten fur Netzbetrieb und Betrieb am Frequen-
zumrichter (FU) aufgeflhrt.

Weitere technische Daten siehe Katalog
ServoFit® Servogetriebe, ID 442257.

Fir Getriebemotoren mit Lastkennwerten
S < 2 sind dabei - soweit maoglich - fur gleiche
oder éhnliche Abtriebsdrehzahlen, auch alterna-
tive Typen mit grofBeren Lastkennwerten dar-
gestellt (siehe hierzu auch Seite A9, Betriebs-
faktoren).

Umrichterbetrieb (Typenpunkt 87 Hz):

Die ausgegebenen Werte fur Drehzahl, Dreh-
moment und Lastkennwert gelten fir 87 Hz bei
Motorschaltung 230 V A und 3-phasigem Fre-
quenzumrichter, damit Betrieb mit konstantem
Drehmoment bis 87 Hz (Feldschwachbetrieb ist
moglich. Achtung! sinkendes Drehmoment).
Achtung! Bei diesen Werten ist die thermi-
sche Grenzleistung nicht berucksichtigt. Fir
Motoren mit Eigenliftung (nicht bei FremdIif-
tung) muissen aus thermischen Griinden Mo-
torstrom und somit das Drehmoment flr Fre-
quenzen < 30 Hz (bei ED > 50 %) reduziert wer-
den (Kennlinien zu den jeweiligen Betriebsarten
siehe Seite E3).

Anmerkung: Der Vorteil der Auslegung auf den
87Hz-Typenpunkt liegt in der héheren Leis-
tungsdichte des Antriebs. Verbunden ist damit
oftmals eine bessere Anpassung an die gege-
benen Fremd-Massentragheitsmomente. Dies
wiederum ist von Vorteil bei getakteten Bewe-
gungen.

Alternativ hierzu ist ein 50Hz-Betrieb mit Aus-
nutzung der Feldschwachung maéglich. Eine sol-
che Projektierung ist ggf. glinstiger, wenn bei
héheren Drehzahlen kein volles Drehmoment
bendtigt wird. Achtung! Sinkendes Drehmo-
ment.

Der Stellbereich der Antriebe ist abhdngig von
der Steuerart (U/f, Sensorless Vector Control,
Vector Control). )
Typenauswahl und technische Daten der STO-
BER-Frequenzumrichter FDS 5000 sowie MDS
5000 siehe Kapitel Frequenzumrichter
(E-Block).

Erlauterungen zu den Kennwerten:

n2(soHz) [min'] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Netzbetrieb und Nennlast (abhdngig von
Last- und Netzverhaltnissen sind geringe Ab-
weichungen maoglich)

n2(s7Hz) [min™'] - Abtriebsdrehzahl des Getriebes
bei Umrichterbetrieb (87 Hz Typenpunkt)

M2 [Nm] - Abtriebsdrehmoment (resultierend
aus Motorleistung und Getriebewirkungsgrad)
S [-] - Lastkennwert, Quotient zwischen zul.
Getriebedauermoment (Nennmoment) und
rechnerischem Abtriebsmoment M2

G [kg] - Gewicht des Getriebemotors (Bau-
art G, Olmenge fiir EL1)

i [-] - Getriebelbersetzung

iexakt [-] - math. genaue Getriebelbersetzung
J1 [10* kgm?] - Massentragheitsmoment des
Getriebemotors bezogen auf den Eintrieb

K44

Tableaux des puis-
sances: Motoréduct. a
couple conique MGS
KC pour faible vitesses
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The following performance tables with
STOBER helical bevel geared motors to provide
low-level speeds show the most important
technical data for mains operation and opera-
tion with frequency inverter.

For further technical data, please refer to the
ServoFit® Servo Gear Units -catalog,
ID 442257

For geared motors with load factors S < 2, al-
ternative types with larger load characteristics
for the same or similar output speeds are also
shown, where possible (see also page A9, op-
erating factors).

Inverter Operation (brake point 87 Hz):

The values shown for speed, torque and load
factor apply for 87 Hz with motor circuit 230 V A
and 3-phase frequency inverter, and thus for
operation with constant torque up to 87 Hz
(field control mode is possible. Caution! De-
creasing torque).

Caution! These values do not take account of
the thermal power limit.

For thermal reasons, the motor current and thus
the torque must be reduced for frequencies <
30 Hz (with CDF > 50 %) for motors with inte-
gral fan (not with separately driven fan) (for char-
acteristic curves for the resp. operating modes,
see page E3).

Note: The advantage of the design for the 87 Hz
brake point lies in the higher power density of
the drive. This often provides a better adaptation
to the prevailing external mass moments of in-
ertia. This in turn is an advantage with cycle op-
erations.

As an alternative, a 50 Hz operation utilising the
field control is possible. This design may be
more favourable if, at higher speeds, the full
torque is not required.

Caution! Decreasing torque.

The control range of the drives depends on the
type of control (U/f, sensorless vector control,
vector control).

Type selection and technical data of the
STOBER frequency inverters FDS 5000 and
MDS 5000 see chapter Frequency inverters (E-
Block).

Explanations of the characteristics:

nz(soHz) [ppm] - Output speed of the gear unit for
mains operation and rated load (depending on
load / mains rate a slight deviation is possible)
nz(s7Hz) [rpm] - Output speed of the gear unit for
frequency inverter operation (87 Hz brake point)
Mz [Nm] - Output torque (resulting from motor
power and gear unit efficiency)

S [-] - Load factor, quotient of permissible gear
unit continuous torque (rated torque) and arith-
metic output torque M2

G [kg] - Weight of the geared motor (style G,
quantity of lubricant for EL1)

i [-]- Gear unit ratio

fexakt [-] - Exact math. ratio

J1 [10% kgn?’] - Drive inertia reduced to the in-
put

www.stober.com

Les tableaux de puissances des motoréduc-
teurs & couple conique STOBER pour faible vi-
tesses contiennent ci-apres les principales
données techniques relatives a leur marche sur
le secteur et lorsque raccordés a un convertis-
seur de fréquences (FU).

Le catalogue de réducteurs brushless
ServoFit®, D 442257, contient d'autres
données techniques.

Dans le cas des motoréducteurs a caractéris-
tigues des charge S< 2, des types a caracté-
ristiques des charge plus élevées, a vitesses de
sortie identiques ou similaires, sont repré-
sentés lorsque possible a titre d'alternative (voir
aussi a ce sujet la page A9 sur les facteurs de
service).

Mode Convertisseur (fréquence type de
87 Hz): Les valeurs indiquées pour les pa-
rametres vitesse, couple et caractéristique des
charge s'entendent a une fréquence de 87 Hz,
moteur alimenté en 230 V A et avec convertis-
seur triphasé de fréquences, afin que le moteur
développe un couple constantjusqu'a 87 Hz (Le
mode shunt est possible mais. Attention : le
couple diminue !)

Attention : ces valeurs ne tiennent pas
compte de la puissance thermique limite.
Sur les moteurs auto-ventilés (pas ceux a ven-
tilation externe), il faudra pour des motifs de
température réduire I'intensité moteur donc le
couple lorsque les fréquences sont < 30 Hz
(avec une durée de fermeture > 50 %) (caract.
des modes d'exploitation resp., cf. page E3).
Remarque : L'avantage de la conception sur
une fréquence type de 87 Hz réside dans la plus
grande densité de puissance du moteur. A cet-
te densité vient souvent s'ajouter une meilleu-
re adaptation aux couples inertiels donnés de
masses externes. Ces couples constituent a
leur tour un avantage en présence de mouve-
ments cycliques.

A titre d'alternative s'offre une utilisation sous
50 Hz avec exploitation de I'affaiblissement du
champ. Une projection ainsi axée sera le cas
échéant plus favorable si vous n'avez pas be-
soin de I'intégralité du couple dans les hautes
vitesses. Attention : le couple diminue !

La plage de réglage des moteurs dépend de
leur mode de pilotage (U/f, Sensorless Vector
Control, Vector Control).

Sélection des types et données techniques des
convertisseurs de fréquence STOBER FDS
5000 et MDS 5000 : voir le chapitre convertis-
seurs de fréquence (Bloc E).

Commentaires sur les valeurs caractérist. :
n2(soHz) [Min™] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation secteur et charge nominale
(de faibles écarts sont possibles selon les rap-
ports de charge et de réseau)

n2(s7Hz) [min] - Vitesse de sortie du réducteur
sous alimentation par convertisseur de fré-
quences (fréquence type 87 Hz)

Mz [Nm] - Couple de sortie (résultat de la puis-
sance moteur et du rendement du réducteur)
S [-] - Caractéristique des charge, quotient
entre le couple permanent adm. du réducteur
(couple nom.) et le couple de sortie calculé M2
G [kg] - Poids du motoréducteur (exécution G,
quantité de remplissage pour EL1)

i [-] - Rapport de réducteur

iexakt [-] - Rapport math. exact

J1[10*kgm?] - Couple d'inertie de masse du ré-
ducteur correspondant a I'entrée

ID 442356.00 - 06.11



Kegelradgetriebemotoren KC fiir niedere Drehzahlen
Helical Bevel Geared Motors KC to provide low-level speeds
Motoréducteurs a couple conique KC pour faible vitesses
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les
K44! K44! observations a la page K44!

n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i J1

[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]

0,75 kW (50Hz) 1,30 kW (87Hz)
1,2 5282 1,0 2,1 5282 1,0 K914_3740 C102F0031 IE2D80L4 302,2 1155,1 27
1,8 5216 1,1 2,2 5216 1,1 K914_2940 C102F0039 IE2D80L4 302,2 1140,7 27
1,6 4152 1,4 2,7 4152 1,4 K914_2940 C102F0031 IE2D80L4 302,2 908,0 27
1,8 3672 1,2 3,1 3672 1,2 K914_1920 C102F0042 IE2D80L4 302,2 802,9 27
1,8 3720 1,4 3,0 3720 1,4 K914_3740 C102F0022 IE2D80L4 302,2 813,56 28
1,7 3766 1,5 3,0 3766 1,5 K914_2470 C102F0033 IE2D80L4 302,2 823,6 27
2,0 3338 1,1 34 3338 1,1 K814_1570 C102F0047 IE2D80L4 188,0 729,9 27

S 3403 1,3 8.3 3403 1,3 K914_1920 C102F0039 IE2D80L4 302,2 744.3 27

2,4 2702 1,1 4,2 2702 1,1 K814_1270 C102F0047 IE2D80L4 188,0 590,9 27
2,5 2646 1,3 4,3 2646 1,3 K914_1490 C102F0039 IE2D80L4 302,2 578,6 27
2,4 2709 1,6 4,2 2709 1,6 K914_1920 C102F0031 IE2D80L4 302,2 592,5 27
2,4 2711 2.1 4,2 2711 2,1 K914_2940 C102F0020 IE2D80L4 302,2 592,8 28
3,1 2106 1,6 5,4 2106 1,6 K914_1490 C102F0031 IE2D80L4 302,2 460,5 27
2,9 2280 2,4 5,0 2280 2,4 K914_2470 C102F0020 IE2D80L4 302,2 498,5 28
4,2 1583 1,1 73 1583 1,1 K813_0880 C102F0039 IE2D80L4 174,9 340,8 27
8.8 1710 1,3 6,7 1710 1,3 K813_0150 C302F0250 IE2D80L4 185,4 368,1 27
4.1 1599 2,4 71 1599 2,4 K814_1730 C102F0020 IE2D80L4 188,0 349,7 28
5,2 1264 1,9 9,0 1264 1,9 K714_1270 C102F0022 IE2D80L4 129,9 276,5 28
5,0 1306 2,4 8,7 1306 2,4 K814_1420 C102F0020 IE2D80L4 188,0 285,6 28
6,2 1064 1,3 1 1064 1,3 K713_0092 C402F0250 IE2D80L4 142,4 229,0 27
6,3 1059 1,3 1 1059 1,3 K713_0092 C302F0250 IE2D80L4 132,0 2279 27
6,3 1061 1,4 1 1061 1,4 K713_0290 C202F0078 IE2D80L4 125,6 228,4 27
5,8 1147 1,6 10 1147 1,6 K713_0390 C202F0063 IE2D80L4 125,6 2470 27
6,3 1056 1,7 1 1056 1,7 K713_0390 C202F0058 IE2D80L4 125,6 2272 27
6,2 1058 2,3 1 1058 2,3 K714_1150 C102F0020 IE2D80L4 129,9 231,5 28
76 872 1,9 13 872 1,9 K713_0320 C202F0058 IE2D80L4 125,6 1878 27
8,0 822 2,4 14 822 2,4 K714_0890 C102F0020 IE2D80L4 129,9 179,7 28

1,10 kW (50Hz) 1,91 kW (87Hz)
1,0 10016 1,0 1,7 10016 1,0 K1014_2370 C302F0063 IE2D90S4 5277 1499,1 41
1,0 9294 1,1 1,8 9294 1,1 K1014_2370 C302F0059 IE2D90S4 5277 1391,0 42
1,3 7330 1,2 2,3 7330 1,2 K1014_1870 C302F0059 IE2D90S4 5277 10970 42
1,5 6190 1,1 2,7 6190 1,1 K914_1470 C302F0063 IE2D90S4 318,7 926,5 41
1,7 5744 1,2 2,9 5744 1,2 K914_1470 C302F0059 IE2D90S4 318,7 859,7 42
2,0 4849 1,2 3,4 4849 1,2 K914_1240 C302F0059 IE2D90S4 318,7 725,8 42
2,0 4699 1,2 85 4699 1,2 K914_2940 C102F0024 IE2D90S4 308,2 703,3 42
2,4 3951 1,4 4,2 3951 1,4 K914_2470 C102F0024 IE2D90S4 308,2 591,4 42
2,4 3919 2,4 4,2 3919 2,4 K1014_2900 C302F0020 IE2D90S4 5277 586,5 48
2,9 3283 2,1 5,1 3283 2,1 K914_2430 C302F0020 IE2D90S4 318,7 491,4 48
3,8 2507 1,4 6,6 2507 1,4 K814_1570 C102F0024 IE2D90S4 194,0 375,1 42
4,2 2287 1,8 73 2287 1,8 K814_1570 C202F0022 IE2D90S4 198,1 342,2 44
5,0 1948 1,4 8,7 1948 1,4 K813_0490 C302F0059 IE2D90S4 191,4 2870 42
5,2 1845 1,6 9,0 1845 1,6 K814_1270 C102F0022 IE2D90S4 194,0 276,2 42
5,0 1908 1,7 8,7 1908 1,7 K814_1420 C102F0020 IE2D90S4 194,0 285,6 42
5,2 1851 2,1 9,0 1851 2,1 K814_1270 C202F0022 IE2D90S4 198,1 2771 44
6,3 1549 1,5 1 1549 1,5 K813_0360 C302F0063 IE2D90S4 191,4 228,2 42
5,8 1672 1,6 10 1672 1,6 K813_0790 C202F0031 IE2D90S4 185,0 246,3 42
6,3 1657 1,7 1 1557 1,7 K813_0290 C302F0078 IE2D90S4 191,4 229,4 41
6,2 1545 1,7 1 1545 1,7 K814_1150 C102F0020 IE2D90S4 194,0 231,2 42
6,2 1538 2,3 1 1538 2,3 K814_1150 C202F0020 IE2D90S4 198,1 230,2 44
76 1275 1,3 13 1275 1,3 K713_0320 C202F0058 IE2D90S4 131,6 1878 41
8,0 1201 1,7 14 1201 1,7 K714_0890 C102F0020 IE2D90S4 135,9 179,7 42
8,0 1195 2,0 14 1195 2,0 K714_0890 C202F0020 IE2D90S4 140,0 178,9 44

Leistungsubersicht Kegelradgetriebemotoren siehe  Performance tables helical bevel geared motors see  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
Seite K7! page K7! conique voir page K7!
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Kegelradgetriecbemotoren KC fiir niedere Drehzahlen
Helical Bevel Geared Motors KC to provide low-level speeds
Motoréducteurs a couple conique KC pour faible vitesses
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page Veuillez s. v. p. prendre en considération les
Ka4! K44! observations a la page K44!

n2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i J1

[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kgl [10-4kgm?2]

1,50 kW (50Hz) 2,60 kW (87Hz)
2,4 5338 1,1 4,2 5338 1.1 K914_2940 C202F0020 IE2D90L4 313,3 590,2 49
2,5 5305 1,8 4,3 5305 1,8 K1014_2900 C302F0020 IE2D90L4 528,7 586,5 53
3,0 4338 1.8 5,2 4338 1,8 K1014_2370 C302F0020 IE2D90L4 528,7 479,6 53
3,8 3421 1,8 6,6 3421 1,8 K1014_1870 C302F0020 IE2D90L4 528,7 378,2 53
4,8 2720 1,3 8,3 2720 1,3 K914_1490 C102F0020 IE2D90L4 309,2 300,7 47
4,8 2721 1,8 8,3 2721 1,8 K1014_1490 C302F0020 IE2D90L4 528,7 300,8 53
5,7 2286 1,7 9,9 2286 1,7 K914_1260 C202F0020 IE2D90L4 313,3 252,7 50
5,9 2223 1,8 10 2223 1,8 K1014_1220 C302F0020 IE2D90L4 528,7 245,7 54
77 1704 1,7 13 1704 1,7 K914_0940 C202F0020 IE2D90L4 313,3 188,4 50
8,0 1624 1,8 14 1624 1,8 K814_0890 C302F0020 IE2D90L4 205,5 179,5 53
77 1725 1,9 13 1725 1,9 K913_0240 C302F0078 IE2D90L4 3072 1877 47

2,20 kW (50Hz) 3,81 kW (87Hz)
1,8 10480 1,1 3,2 10480 1.1 K1014_1510 C502F0053 IE2D100K4 564,9 7973 98
2,1 9214 1,3 3,6 9214 1,3 K1014_1510 C502F0046 IE2D100K4 564,9 701,0 99
2,4 7833 1,1 4,2 7833 1.1 K1014_2370 C302F0025 IE2D100K4 540,7 595,9 96
2,5 7620 1,2 4,3 7620 1,2 K1014_1490 C402F0039 IE2D100K4 551,1 579,8 96
2,5 7527 1,4 4,4 7527 1.4 K1014_1240 C502F0046 IE2D100K4 564,9 572,7 99
3,0 6340 1.1 5,2 6340 1.1 K914_1240 C402F0039 IE2D100K4 342,1 482,4 96
3,0 6460 1.2 5,1 6460 1,2 K1014_0930 C502F0053 IE2D100K4 564,9 491,5 98
3,1 6226 1.4 5,8 6226 1.4 K1014_1220 C402F0039 IE2D100K4 551,1 473,7 97
4,0 4841 1,1 6,8 4841 1.1 K914_1470 C302F0025 IE2D100K4 331,7 368,3 96
4,0 4808 1.4 70 4808 1,4 K1013_0620 C502F0059 IE2D100K4 536,0 360,1 97
4,2 4653 1,4 72 4653 1,4 K1013_0750 C502F0046 IE2D100K4 536,0 348,5 99
4,0 4727 1,5 70 4727 1,5 K914_0920 C402F0039 IE2D100K4 342,1 359,6 96
4,1 4689 1,6 72 4689 1,5 K913_0750 C402F0047 IE2D100K4 329,6 351,2 95
5,1 3792 1,7 8.9 3792 1,7 K1013_0490 C502F0059 IE2D100K4 536,0 284,0 97
5,1 3805 1,7 8,8 3805 1,7 K1013_0620 C502F0046 IE2D100K4 536,0 284,9 100
5,7 3381 1,5 10,0 3381 1,5 K913_0380 C502F0067 IE2D100K4 343,4 253,2 96
5,9 3280 1.8 10 3280 1,8 K913_0630 C402F0039 IE2D100K4 329,6 245,6 97
59 3269 1,8 10 3269 1,8 K1013_0320 C502F0078 IE2D100K4 536,0 244.,8 95
78 2497 1,2 13 2497 1,2 K813_0120 C502F0155 IE2D100K4 228,6 1870 95
8,2 2375 1,2 14 2375 1,2 K913_0380 C302F0047 IE2D100K4 319,2 1778 g8
77 2513 1,2 13 2513 1,2 K913_0320 C302F0059 IE2D100K4 319,2 188,2 93
78 2507 1,3 13 2507 1,3 K913_0240 C302F0078 IE2D100K4 319,2 1877 92
76 2545 2,0 13 2545 2,0 K913_0490 C402F0039 IE2D100K4 329,6 190,6 97
8,1 2386 2,6 14 2386 2,6 K1013_0390 C502F0046 IE2D100K4 536,0 178,7 101

3,00 kW (50Hz) 5,20 kW (87Hz)
2,5 10298 1,0 4,4 10298 1,0 K1014_1240 C502F0046 IE2D100L4 573,9 572,7 119
4,2 6366 1,0 72 6366 1,0 K1013_0750 C502F0046 IE2D100L4 545,0 3485 119
5,0 5336 1.2 8,6 5336 1,2 K913_0750 C402F0039 IE2D100L4 338,6 2921 117
5,1 5205 1,3 8,8 5205 1,3 K1013_0620 C502F0046 IE2D100L4 545,0 284,9 120
59 4472 1,3 10 4472 1,3 K1013_0320 C502F0078 IE2D100L4 545,0 244.8 115
77 3432 1,5 13 3432 1,5 K913_0320 C502F0059 IE2D100L4 352,4 1879 17
79 3370 1,8 14 3370 1,8 K1013_0320 C502F0059 IE2D100L4 545,0 184,5 119
8,1 3264 1.9 14 3264 1.9 K1013_0390 C502F0046 IE2D100L4 545,0 178,7 121

4,00 kW (50Hz) 6,93 kW (87Hz)
8,2 4311 1,2 14 4311 1,2 K913_0380 C502F0046 IE2D112M4 3574 176,1 140
78 4516 1,3 14 4516 1,3 K1013_0320 C502F0059 IE2D112M4 550,0 184,5 139
8,1 4374 1,4 14 4374 1.4 K1013_0390 C502F0046 IE2D112M4 550,0 178,7 141

Leistungsuibersicht Kegelradgetriebemotoren sieche = Performance tables helical bevel geared motors see  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
Seite K7! page K7! conique voir page K7!
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Kegelradgetriebemotoren KC fiir niedere Drehzahlen
Helical Bevel Geared Motors KC to provide low-level speeds
Motoréducteurs a couple conique KC pour faible vitesses

£
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite Please take notice of the indications on page \Veuillez s. v. p. prendre en considération les

K44! K44! observations a la page K44!
Nn2(50Hz) M2 S n2(87Hz) M2 S Typ G i J1
[min-1] [Nm] [min-1] [Nm] [kg] [10-4kgm2]
5,50 kW (50Hz) 9,53 kW (87Hz)
4,9 9751 1.1 = = = K1014_1510 C502F0020 IE2D132S4 618,9 299,2 382
6,0 7966 1.1 = = = K1014_1240 C502F0020 IE2D132S4 618,9 244.5 382
8,0 6010 11 — — — K1014_0930 C502F0020 IE2D132S4 618,9 184,4 383

Leistungsubersicht Kegelradgetriebemotoren siehe  Performance tables helical bevel geared motors see  Tableaux des puissances motoréducteurs a couple
Seite K7! page K7! conique voir page K7!
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Malbilder:
Kegelrad-
getriebemotoren KC
fur niedere Drehzahlen

Dimension drawings:

Helical Bevel Geared
Motors KC

to provide low-level speeds

Croquis cotés: Moto-
réducteurs a couple
conique KC

pour faible vitesses
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Kegelradgetriebemotoren KC Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors KC Pitch circle diameter
Motoréducteurs a couple conique KC Fixation a trous taraudes

£
£ STOBER

K5..AG....C....IE2D_ - K9..AG....C....IE2D_ a0 = ofhne Bremse /a1 = mit Blemee

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

m1 m g’ i W U
i J— —_
as q0 /) LH |
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X1 s3 4| B SN/
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% D Y I 4 A
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M
n1 s3 | t4 f2
T
b3 a1 o b2
AN T )
b4 )
~t
LH * T4
Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.

Typ Dad b b2 b3 b4 B B1 B2 od oD ge f2 h H H1 4 LE LH m1 ni s3 s4 t 3 t4 u

K5 145 1108 1256 40 140 160 192 185 50H7 65 130 35 160 260 312 4,0 164 200 100 50 M16 M10 538 26 16 14JS9
K6 180 1406 130 50 160 168 207 200 b50H7 70 165 35 190 310 362 40 179 215 120 55 M16 M10 538 26 16 14JS9
K7 195 1bbjg 145 55 180 190 233 226 60H7 85 185 3,6 212 342 403 45 214 242 126 60 M20 M12 644 31 19 18JS9
K8 226 185 185 75 240 235 290 290 70H7 100 215 4,0 265 410 471 50 263 300 145 70 M24 M12 749 38 19 20J89
K9 280 230 225 95 280 285 340 340 90H7 120 265 50 315 495 565 50 302 350 180 80 M30 M16 954 48 26 2589

Malde m, n siehe néchste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.

Typ oa g p (e[0] ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
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Kegelradgetriebemotoren KC Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors KC Pitch circle diameter
7 pY . . . N
Motoréducteurs a couple conique KC Fixation a trous taraudes
7
%5 STOBER
q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse -
a0 - one Bremse a1 - it rems K5..AG....C....IE2D_ - K9..AG....C....IE2D_
q0 = sans frein / q1 = avec frein
m
ml m q1 = W U
I f
as q0 /) LH |
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Y \BiTATI v
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LH v t4
Aufsteckausfiithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112
m n m n m n m n
K513_....C102 315,0 15,0 - - - - - -
K613_....C102 334,0 18,0 334,0 18,0 - - - -
K613_....C202 352,0 18,0 352,0 18,0 - - - -
K713_....C102 362,0 20,0 - - - - - -
K713_....C202 380,0 20,0 380,0 20,0 - - - -
K713_....C302 - - 402,0 20,0 - - - -
K713_....C402 - - - - 431,5 20,0 - -
K714_....C102 424,0 20,0 424,0 20,0 - - - -
K714_....C202 - - 442,0 20,0 - - - -
K813_....C202 406,0 24,0 - - - - - -
K813_....C302 4270 24,0 4270 24,0 429,0 24,0 - -
K813_....C402 454,5 24,0 - - 456,5 24,0 - -
K814 _....C102 449,0 24,0 449,0 24,0 - - - -
K814 _....C202 - - 4670 24,0 - - - -
K814 _....C302 - - 498,0 5,0 500,0 5,0 - -
K913_....C302 - - 472,0 25,0 - - - -
K913_....C402 - - - - 501,5 25,0 - -
K913_....C502 - - - - 536,0 25,0 536,0 25,0
K914 _....C102 494,0 25,0 494,0 25,0 - - - -
K914 _....C202 - - 512,0 25,0 - - - -
K914 _....C302 - - 543,0 25,0 545,0 25,0 - -
K914 _....C402 - - - - 572,5 25,0 - -
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren KC Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors KC Round flange
Motoréducteurs a couple conique KC Bride ronde
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K5..AF....C....IE2D_ - K9..AF....C....I[E2D_ a0 - ome Bremso 1 =t romse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

m m q’ W u
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q0 LH |
X1 4 /RN
== O B
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S - B Ol
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/‘) ; ——————
| | R =isi= == R c Ll
Rundflansche siehe auch Seite K67. \Finn
Round flanges see also page K67 ) cZ o
Brides rondes voir aussi page K67
pag LH 02
Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
4) K9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) K9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) K9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ oal @bl B B2 ¢l «c2 ad oD gel f1 h H H1 4 LE LH mi 02 osl t u

K5 250 180 160 185 15 39,5 50H7 65 215 4,0 160 260 312 4,0 164 200 100 1320 14 53,8 14J89
K6 300 2306 168 200 17 36,0 50H7 70 265 4,0 190 310 362 4,0 179 215 120 1360 14 53,8 14J59
K7 350 250n6 190 226 18 44,0 60H7 85 300 50 212 342 403 45 214 242 125 15670 18 64,4 18JS9
K8 400 300n6 235 290 20 450 70H7 100 350 50 265 410 471 50 263 300 145 190,0 18 749 20JS9
K9 450 350n6 285 340 23 50,0 90H7 120 400 50 315 495 565 50 302 350 180 220,0 18 954 25J59

Malde m, n siehe néchste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.

Typ oa g p (e[0] ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
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Kegelradgetriebemotoren KC Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors KC Round flange
Motoréducteurs a couple conique KC Bride ronde

£
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a0 = ofne Bremee / a1 = mi Blemse K5..AF....C....IE2D_ - K9..AF....C....IE2D _

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

m m g’ W U
}-a—«s—
q0 LH |
X1 14 /A
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- - S T ct 1|
Rundflansche siehe auch Seite K67. \Finn
Round flanges see also page K67 7) cZ
Brides rondes voir aussi page K67
LH 07
Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
4) K9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) K9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) K9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112
m n m n m n m n
K513_....C102 315,0 15,0 - - - - - -
K613_....C102 334,0 18,0 334,0 18,0 - - - -
K613_....C202 352,0 18,0 352,0 18,0 - - - -
K713_....C102 362,0 20,0 - - - - - -
K713_....C202 380,0 20,0 380,0 20,0 - - - -
K713_....C302 - - 402,0 20,0 - - - -
K713_....C402 - - - - 431,5 20,0 - -
K714_....C102 424,0 20,0 424,0 20,0 - - - -
K714_....C202 - - 442,0 20,0 - - - -
K813_....C202 406,0 24,0 - - - - - -
K813_....C302 4270 24,0 4270 24,0 429,0 24,0 - -
K813_....C402 454,5 24,0 - - 456,5 24,0 - -
K814 _....C102 449,0 24,0 449,0 24,0 - - - -
K814 _....C202 - - 4670 24,0 - - - -
K814 _....C302 - - 498,0 5,0 500,0 5,0 - -
K913_....C302 - - 472,0 25,0 - - - -
K913_....C402 - - - - 501,5 25,0 - -
K913_....C502 - - - - 536,0 25,0 536,0 25,0
K914 _....C102 494,0 25,0 494,0 25,0 - - - -
K914 _....C202 - - 512,0 25,0 - - - -
K914 _....C302 - - 543,0 25,0 545,0 25,0 - -
K914 _....C402 - - - - 572,5 25,0 - -
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren KC Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors KC Pitch circle diameter
Motoréducteurs a couple conique KC Fixation a trous taraudes

£
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K5..VG....C....IE2D_ - K9..VG....C....IE2D _ 40 = ohne Bremee /a1 = mit Bremse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

nur K1, andere BaugroRen auf Anfrage (Maf3blatt anfordern) u
only K1, other sizes on request (please ask for a dimension drawing)
uniquement K1, autres tailles sur demande (demander croquis coté) W
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ Tad b b2 b3 b4 B B2 od ge f2 h H H1 i3 I 13 m1 ni [¢) s2 s3 s4 t 3 t4 u

K5 145 1106 1256 40 140 160 185 4bke 130 3,6 160 260 312 129,56 90
Ké 180 1406 130 50 160 168 200 b50ke 165 35 190 310 362 136,0 100
K7 195 1bbs 145 55 180 190 226 60me 185 3,6 212 342 403 164,0 120
K8 226 185 185 75 240 235 290 70me 215 4,0 265 410 471 181,0 140
K9 280 2306 225 95 280 285 340 90me6 265 50 315 495 565 2150 170

100 50 222 M16 M16 M10 485 26 16 A14x9x80
120 55 236 M16 M16 MI10 535 26 16 A14x9x90
126 60 277 M20 M20 M12 64,0 31 19 A18x11x110
145 70 326 M20 M24 M12 745 38 19 A20x12x125
180 80 385 M24 M30 M16 950 48 26 A25x14x140

[Col¢ BRSNS

Male m, n siehe néchste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.

Typ oa g p q0 ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
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Kegelradgetriebemotoren KC Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors KC Pitch circle diameter
Motoréducteurs a couple conique KC Fixation a trous taraudes

£
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K5..VG....C....IE2D_ - K9..VG....C....IE2D _

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

u
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12!

Output shaft can also be delivered without key.
Please also refer to the notes on page A12!

Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Regardez les remarques a la page A12!

4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt.

4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees.

4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.

Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112
m n m n m n m n

K513_....C102 315,0 15,0 - - - - - -
K613_....C102 334,0 18,0 334,0 18,0 = = = =
K613_....C202 3562,0 18,0 362,0 18,0 - - - -
K713_....C102 362,0 20,0 = = = = = =
K713_....C202 380,0 20,0 380,0 20,0 - - -
K713_....C302 = = 402,0 20,0 = = = =
K713_....C402 - - - - 431,56 20,0 - -
K714_....C102 424,0 20,0 424,0 20,0 = = = =
K714_....C202 - - 442,0 20,0 - - - -
K813_....C202 406,0 24,0 = = = = = =
K813_....C302 4270 24,0 4270 24,0 429,0 24,0 - -
K813_....C402 454,5 24,0 = = 456,5 24,0 = =
K814._....C102 449,0 24,0 449,0 24,0 - - - -
K814._....C202 = = 4670 24,0 = = = =
K814._....C302 - - 498,0 5,0 500,0 5,0 - -
K913_....C302 = = 472,0 25,0 = = = =
K913_....C402 - - - - 501,56 25,0 - -
K913._....C502 = = = = 536,0 25,0 536,0 25,0
K914_....C102 494,0 25,0 494,0 25,0 - - - -
K914._....C202 = = 512,0 25,0 = = = =
K914._....C302 - - 543,0 25,0 545,0 25,0 - -
K914._....C402 = = = = 572,5 25,0 = =

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren KC Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors KC Round flange
Motoréducteurs a couple conique KC Bride ronde

£
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K5..VF....C....IE2D_ - K9..VF....C....I[E2D_ a0 - ome Bremso 1 =t romse

q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Rundflansche siehe auch Seite K67 c?
Round flanges see also page K67
Brides rondes voir aussi page K67 02
Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) K9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt. 4) K9: 8 holes are turned by 22.5 degrees. 4) K9: 8 forages transposés de 22,5°.
Typ eal obl B B2 cl c2 od oel 1 h H H1 2 | I3 mi o 02 os1 s2 t u

K5 250 180j6 160 185 15 3956  45ke 215 4,0 160 260 312 - 90 4 100 222 132,0 14 M16 485  A14x9x80
K6 300 2306 168 200 17 36,0 50k6 266 40 190 310 362 - 100 4 120 236 1360 14 M16 535 A14x9x90
K7 350 250n6 190 226 18 44,0 60meé 300 50 212 342 403 - 120 4 125 277 1570 18 M20 64,0 A18x11x110
K8 400 300n6 235 290 20 450 70me 350 50 265 410 471 - 140 5 145 326 1900 18 M20 745  A20x12x125
K9 450 350n6 285 340 23 50,0 90me 400 50 315 495 565 - 170 8 180 385 2200 18 M24 950  A25x14x140
MaRe m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.

Typ oa g p (e[0] ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120

K56 www.stober.com ID 442356.00 - 06.11




Kegelradgetriebemotoren KC Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors KC Round flange
Motoréducteurs a couple conique KC Bride ronde

£
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q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein

K5..VF....C....IE2D_ - K9..VF....C....IE2D _

U
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Rundflansche siehe auch Seite K67. c?
Round flanges see also page K67
Brides rondes voir aussi page K67 02

Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12!

Output shaft can also be delivered without key.
Please also refer to the notes on page A12!

Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Regardez les remarques a la page A12!

4) K9: 8 Bohrungen um 22,5° versetzt.

4) K9: 8 holes are turned by 22.5 degrees.

4) K9: 8 forages transposés de 22,5°.

Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112
m n m n m n m n

K513_....C102 315,0 15,0 - - - - - -
K613_....C102 334,0 18,0 334,0 18,0 = = = =
K613_....C202 3562,0 18,0 362,0 18,0 - - - -
K713_....C102 362,0 20,0 = = = = = =
K713_....C202 380,0 20,0 380,0 20,0 - - -
K713_....C302 = = 402,0 20,0 = = = =
K713_....C402 - - - - 431,56 20,0 - -
K714_....C102 424,0 20,0 424,0 20,0 = = = =
K714_....C202 - - 442,0 20,0 - - - -
K813_....C202 406,0 24,0 = = = = = =
K813_....C302 4270 24,0 4270 24,0 429,0 24,0 - -
K813_....C402 454,5 24,0 = = 456,5 24,0 = =
K814._....C102 449,0 24,0 449,0 24,0 - - - -
K814._....C202 = = 4670 24,0 = = = =
K814._....C302 - - 498,0 5,0 500,0 5,0 - -
K913_....C302 = = 472,0 25,0 = = = =
K913_....C402 - - - - 501,56 25,0 - -
K913._....C502 = = = = 536,0 25,0 536,0 25,0
K914_....C102 494,0 25,0 494,0 25,0 - - - -
K914._....C202 = = 512,0 25,0 = = = =
K914._....C302 - - 543,0 25,0 545,0 25,0 - -
K914._....C402 = = = = 572,5 25,0 = =

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren KC FuRausfithrung
Helical Bevel Geared Motors KC Foot mounting
Motoréducteurs a couple conique KC Exécution a pattes

£
£ STOBER

K5..VNG....C....IE2D_ - K9..VNG....C....IE2D _

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ a0 DDa4 @b b3 b4 B B2 @d e@e f2 h H H1 i3 | 17 183 m n2 n83 nd n5 o @s s2 s4 t t4 u
K5 200 145 1108 40 140 160 185 4bke 130 3,6 190 290 342 129,5 90 126,0 4 100 60 27 240 30 222 18,0 M16 M10 48,5 16 A14x9x80
K6 210 180 140j6 50 160 168 200 50ks 165 3,56 220 340 392 136,0 100 1096 4 120 65 27 250 30 236 185 M16 MI10 53,5 16 A14x9x90
K7 241 195 1556 55 180 190 226 60me 185 3,6 250 380 441 164,0 120 130,5 4 125 70 35 290 38 277 23,0 M20 M12 64,0 19 A18x11x110
K8 300 226 1856 75 240 235 290 70me 215 4,0 310 455 516 181,0 140 151,0 5 145 85 41 360 45 326 270 M20 M12 745 19 A20x12x125
K9 360 280 230js 95 280 285 340 90me 265 5,0 365 545 615 2150 170 181,0 8 180 95 46 430 50 385 34,0 M24 M16 95,0 26 A25x14x140
MaRe m, n siehe nachste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ oa g p (e[0] ql w x1 y1 z
IE2D80L4 160 157 - 283 351 137 109 106 107
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
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Kegelradgetriebemotoren KC FuRausfiihrung
Helical Bevel Geared Motors KC Foot mounting
Motoréducteurs a couple conique KC Exécution a pattes

£
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K5..VNG....C....IE2D_ - K9..VNG....C....IE2D _

q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
4) 8 Gewindebohrungen um 22,5° versetzt. 4) 8 tapped holes are turned by 22.5 degrees. 4) 8 trous taraudes transposés de 22,5°.
Typ IE2D80 IE2D90 IE2D100 IE2D112
m n m n m n m n
K513_....C102 315,0 15,0 - - - - - -
K613_....C102 334,0 18,0 334,0 18,0 - - - -
K613_....C202 352,0 18,0 352,0 18,0 - - - -
K713_....C102 362,0 20,0 - - - - - -
K713_....C202 380,0 20,0 380,0 20,0 - - -
K713_....C302 - - 402,0 20,0 - - - -
K713_....C402 - - - - 431,5 20,0 - -
K714_....C102 424,0 20,0 424,0 20,0 - - - -
K714_....C202 - - 442,0 20,0 - - - -
K813_....C202 406,0 24,0 - - - - - -
K813_....C302 4270 24,0 4270 24,0 429,0 24,0 - -
K813_....C402 454,5 24,0 - - 456,5 24,0 - -
K814 _....C102 449,0 24,0 449,0 24,0 - - - -
K814 _....C202 - - 4670 24,0 - - - -
K814 _....C302 - - 498,0 5,0 500,0 5,0 - -
K913_....C302 - - 472,0 25,0 - - - -
K913_....C402 - - - - 501,5 25,0 - -
K913_....C502 - - - - 536,0 25,0 536,0 25,0
K914 _....C102 494,0 25,0 494,0 25,0 - - - -
K914 _....C202 - - 512,0 25,0 - - - -
K914 _....C302 - - 543,0 25,0 545,0 25,0 - -
K914 _....C402 - - - - 572,5 25,0 - -

Weitere Mal3e siehe vorherige Seite.

Further dimensions see previous page.

Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren KC Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors KC Pitch circle diameter
Motoréducteurs a couple conique KC Fixation a trous taraudes
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K10..ANG....C....IE2D _

q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Aufsteckausfithrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
Typ a0 gal Oad ob ob1 b3 b4 b5 b7 B B1 B2 cl c2 ad oD e
K10 330 550 340 250hn6 450n6 15 350 155 420 400 396 396 25 78 100H7 130 300
Typ eoel 1 f2 h H H1 4 LE LH m1 ni n5 02 gs @s] s4 t t4 u
K10 500 5 20 375 591 680 7 361 410 225 120 45 276,0 39 18 M20 106,4 33 28J59
Malle m, n siehe néchste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ @a g p q0 ql W x1 y1 z
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 14
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 14
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 142
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Kegelradgetriebemotoren KC Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors KC Round flange
Motoréducteurs a couple conique KC Bride ronde
7
%~ STOBER
q0 = ohne Bremse / g1 = mit Bremse
q0 = without brake / q1 = with brake K10' 'ANF' " 'C' " 'IEZD—
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Aufsteckausfiihrung: 1), 2) siehe Seite A12 Shaft mounted: 1), 2) see page A12 Exécution a arbre creux: 1), 2) voir page A12
Typ IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m n m n m n m n
K1013_....C502 - - 621,0 28 621,0 28 624,0 28
K1014_....C302 628,0 28 630,0 28 - - - -
K1014_....C402 - - 6575 28 - - - -
K1014_....C502 - - 704,0 28 - - 7070 28
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebemotoren KC Gewindelochkreis
Helical Bevel Geared Motors KC Pitch circle diameter

Motoréducteurs a couple conique KC Fixation a trous taraudes
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K10..VNG....C....IE2D _

q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse
q0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ a0 gal Oad ob b1 b3 b4 b5 b7 B B2 cl ¢c2 od ge pel f1 f2 h
K10 330 550 340 250h6 450n6 115 350 155 420 400 396 25 78 110me 300 500 5 20 375
Typ H H1 i3 | 1 3 mil ni n5 o ol 02 gs @sl s2 s4 t t4 u
K10 591 680 220 210 220 15 225 120 45 466 418 27600 39 18 M24 M20 116 33 A28x16x180
Malde m, n siehe néchste Seite. Dimensions m, n see next page. Dimensions m, n voir la page suivant.
Typ oa g p q0 ql w x1 y1 z
IE2D90S4 160 177 - 310 380 146 119 119 114
IE2D90L4 160 177 - 340 410 146 119 119 114
IE2D100K4 200 196 134 374 462 155 119 119 120
IE2D100L4 200 196 134 404 492 155 119 119 120
IE2D112M4 200 196 134 444 532 155 119 119 120
IE2D132S4 250 258 176 476 591 199 147 157 142
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Kegelradgetriebemotoren KC Rundflansch
Helical Bevel Geared Motors KC Round flange
Motoréducteurs a couple conique KC Bride ronde
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q0 = ohne Bremse / q1 = mit Bremse K10..VNF...C....IE2D _

qO0 = without brake / q1 = with brake
q0 = sans frein / q1 = avec frein
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Abtriebswelle auch ohne Passfeder lieferbar. Output shaft can also be delivered without key. Arbre de sortie disponible aussi sans clavette.
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please also refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ IE2D90 IE2D100 IE2D112 IE2D132
m n m n m n m n
K1013_....C502 - - 621,0 28 621,0 28 624,0 28
K1014_....C302 628,0 28 630,0 28 - - = =
K1014_....C402 - - 6575 28 - - - -
K1014_....C502 - - 704,0 28 - = 7070 28
Weitere Mal3e siehe vorherige Seite. Further dimensions see previous page. Autres dimensions voir la page précédent.
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Kegelradgetriebe K mit Hohlwelle fiir Schrumpfscheibenverbindung
Helical Bevel Gear Units K with hollow shaft for shrink ring connection
Reéd. a COUp|e Conique K avec arbre creux pour assembl. par frette de serrage
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
*)  Maschinenwelle kundenseitig
Typ B ad od1 2d3 @d4 @D D1 ¢DS IG IHS 14 m2 m3 m4 mb 1)  Abdeckung - Nachriistmdglichkeit auf Anfrage !
MaRanderungen durch technische Weiterentwicklungen
K1 60,0 25h9 25H7hg 30 255 40 80 60 163 149 40 20 34 25 29 vorbehalten
K2 74,0 30nh9  30H7h9 36 305 45 88 72 193 178 40 25 39 30 34 ) )
K3 80,0 35h9 35H7ho 44 355 50 101 80 206 190 4,0 30 39 35 34 K ’g:vcgr”j;;g;gfeorgigg;ggrequest,
K4 94,0 40n9  40H7hg 50 405 55 14 90 242 220 4,0 40 39 45 34 Subject to dimensional changes in the/’nferestsoftechni—
K5 100,0 50n9 50H7hg 62 50,5 65 116 106 254 237 4,0 40 44 45 39 cal development.
K6 1075 50n9 50H7h9 62 50,56 70 128 106 276 254 4,0 40 45 45 40 o )
K7 121,0 60n6 60H7h6 75 62,0 85 164 138 288 278 4,5 40 45 45 40 *1‘; éfaﬁ;zi:'srgzz';i'grfé;:téae':nzfndeI
K8 150,0 70ne  70H7he 90 72,0 100 203 156 362 363 50 50 60 60 50 Sousréservedemodificationsdescotes.en raison de per-
K9 1750 90n6 90H7he 120 92,0 120 244 200 425 428 50 60 70 70 60 fectionnements techniques.
K10 205,0 100n6 100H7he 130 102,0 130 274 230 497 497 70 60 80 70 70
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Kegelradgetriebe K mit Hohlwelle und Drehmomentstiitze
Helical Bevel Gear Units K with hollow shaft and torque arm
Réducteurs a couple conique K avec arbre creux et bras de couple
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K1..AGD - K4..AGD

nur K1, andere BaugroRen auf Anfrage (Mal3blatt anfordern)
only K1, other sizes on request (please ask for a dimension drawing)
uniquement K1, autres tailles sur demande (demander croquis coté)
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Gehort nicht zum Lieferumfang!
It does not belong to our scope of supplies!
N’est pas compris dans notre gamme
de produits!
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Bei Abstlitzung ohne die werksseitig vorgese-
henen Drehmomentstitzen darf das Mak v4 | WP DA @A B ¢ edl @d2 | 11 12 o ol vi v2 v3 v4 V6 6
nicht unterschritten werden. Einbaulage siehe | k1 105 - 670 10 12H9 43 130 28 24 150 150 60 90 60 90 100 130
Seite K6. _ K2 116 - 820 12 16H9 45 135 38 32 22,5 22,5 65 100 65 100 - -
1) Abdeckung optional K3 132 - 880 12 16H9 45 12,0 38 32 250 250 75 120 75 120 - -

] ) ] K4 152 - 103,56 14 20H9 55 170 46 40 275 275 90 150 90 150 - -
In case of supporting without the specially for

that assigned torque arms, it is important not to
fall below the dimension v4. See page K6 for
mounting position.

1) Cover optional

Tout support effectué indépendamment du sup-
port de couple prévu par notre entreprise ne
doit pas étre inférieur a la dimension v4. Posi-
tion de montage: voir page K6.

1) couvercle en option
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Kegelradgetriebe K mit Hohlwelle und Drehmomentstiitze
Helical Bevel Gear Units K with hollow shaft and torque arm
Réducteurs a couple conique K avec arbre creux et bras de couple

K5..AGD - K9..AGD
K10..ANGD
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Gehort nicht zum Lieferumfang!
It does not belong to our scope of supplies!
N’est pas compris dans notre gamme
de produits!
Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Bei Abstlitzung ohne die werksseitig vorgese-
henen Drehmomentstiitzen darf das MaR v4 Typ DA A B ¢ @dl gd2 | 12 o ol vi v2 v3 v4
nicht unterschritten werden. Einbaulage siehe | k5 145 - 1095 15 20H9 58 170 46 40 30,0 30,0 160 250 100 190
Seite K. _ K6 - 183 170 15 20H9 58 20,56 46 40 30,0 30,0 190 250 120 180
1) Abdeckung optional K7 - 205 131,0 17 20H% 68 230 70 64 350 350 212 300 125 213
) ) ) K8 - 184 161,0 17 24H9 72 26,0 115 102 45,0 45,0 265 350 145 230
In case _ofsupportlng Wn‘h(_)u_l‘ the specially for K9 - 230 186,0 20 24H9 75 26,0 115 102 45,0 450 315 450 180 315
that assigned torque arms, itis importantnotto | k99 - 200 216,0 42 40H9 120 6,0 124 118 60,0 550 375 550 225 400

fall below the dimension v4. See page K6 for
mounting position.
1) Cover optional

Tout support effectué indépendamment du sup-
port de couple prévu par notre entreprise ne
doit pas étre inférieur a la dimension v4. Posi-
tion de montage: voir page K6.

1) couvercle en option
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Kegelradgetriebe K mit Hohlwelle und Rundflansch
Helical Bevel Gear Units K with hollow shaft and round flange
Réducteurs a couple conique K avec arbre creux et bride ronde
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Bitte beachten Sie die Hinweise auf Seite A12! Please refer to the notes on page A12! Regardez les remarques a la page A12!
Typ oal ob1 cl oD gel 1 |4 15 IH 02 2s
K1 140 95i6 10 40 115 3,0 4,0 25,0 120 85,0 9
K1 160 110j6 10 40 130 85 4,0 25,0 120 85,0 9
K2 160 110i6 12 45 130 3,5 4,0 25,0 148 99,0 9
K2 200 130j6 12 45 165 Bib) 4,0 25,0 148 99,0 1"
K3 160 110j6 14 50 130 3,5 4,0 31,0 160 111,0 9
K3 200 130j6 14 50 165 Bib) 4,0 31,0 160 11,0 1
K3 250 180j6 14 50 215 4,0 4,0 31,0 160 111,0 14
K4 250 180j6 15 55 215 4,0 4,0 2.5 188 126,5 14
K5 250 180j6 15 65 215 4,0 4,0 32,0 200 132,0 14
K6 300 230j6 17 70 265 4,0 4,0 28,5 215 136,0 14
K7 350 250n6 18 85 300 5,0 4,5 36,0 242 1570 18
K8 350 250n6 18 100 300 5,0 5,0 40,0 300 190,0 18
K8 400 300n6 20 100 350 5,0 5,0 40,0 300 190,0 18
K84) 450 350n6 20 100 400 5,0 5,0 40,0 300 190,0 18
K94) 450 350n6 23 120 400 5,0 5,0 45,0 350 220,0 18
K104) 550 450h6 25 130 500 5,0 7.0 71,0 410 276,0 18

Weitere Getriebeabmale sind aus den Stan-  Refer to the standard dimension drawings for  Les autres cotes de réducteurs sont a prendre
dard-MaRbildzeichnungen zu entnehmen. Maf-  further gear unit dimensions. Subject to di- dans les plans d’encombrements standard.
anderungen durch technische Weiterentwick- — mensional changes in the interests of technical ~ Sous réserve de modification des cotes en rai-
lungen vorbehalten. development. son de perfectionnements techniques.

4) 8 Bohrungen um 22,5° versetzt 4) 8 holes are turned by 22.5 degrees 4) 8 forages transposés de 22,5°
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IMIGS Schneckengetri